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Safety Information

Read this manual carefully before use, and retain it for future reference.

Usage Restrictions

- This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors, on non-floor
surfaces, or in a commercial or industrial setting.

- This appliance can be used by children aged from 8 years and above and persons with reduced physical,
sensory or mental capabilities or lack of experience and knowledge if they have been given supervision or
instruction concerning use of the appliance in a safe way and understand the hazards involved. Children
shall not play with the appliance. Cleaning and user maintenance shall not be made by children without
supervision.

- The appliance is only to be used with the power supply unit provided with the appliance.
- This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.

- Children shall not play with this product. Ensure children and pets are kept at a safe distance from the
robot vacuum while it is operating.

- If the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or assembly available from the
manufacturer or its service agent.

- Do not use the robot vacuum in an area suspended above ground level without a protective barrier.

- Do not place the robot vacuum upside down. Do not move the robot vacuum by using its LDS laser sensor



cover, cover, or bumper as a handle.

- Do not use the robot vacuum at an ambient temperature above 40°C or below 0°C or on a floor with liquids
or sticky substances.

- Do not install, charge, or use this robot vacuum outdoors, in bathrooms, or near a pool.
- A hazard may occur if the appliance runs over the supply cord.

- Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot vacuum from bumping into and
damaging them.

- Keep the cleaning tool out of reach of children.

- Do not place children, pets, or any item on top of the robot vacuum regardless of whether it is stationary
or moving.

- Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the robot vacuum.

- Do not use the robot vacuum to clean any burning substances.

- Do not vacuum up hard or sharp objects.

- The plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining the appliance.

- Do not wipe the robot vacuum or charging dock with a wet cloth or rinse them with any liquid. After
cleaning washable parts, fully dry the parts before reinstalling and using them.



- Make sure the robot vacuum is turned off when being transported and kept in its original packaging if
possible.

- Please use this product in accordance with the instructions in the user manual. Users are responsible for
any loss or damage arising from improper use of this product.

Batteries and Charging
WARNINGS:

- Do not use any third-party battery, power cord, or charging dock. The robot vacuum can only be used with
the model CDZ2101 charging dock.

- No action needed from users to shift the charging dock between 50 Hz and 60 Hz, and the product can
adapt itself for both 50 Hz and 60 Hz.

- Do not dismantle, repair, or modify the battery or charging dock on your own.
- Do not place the charging dock near a heat source.
- Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the dock's charging contacts.

- If the robot vacuum will not be used for an extended period, fully charge it, then turn it off and store in a
cool, dry place. Recharge the robot vacuum at least once every 3 months to avoid over-discharging the
battery.

- The lithium-ion battery pack contains substances that are hazardous to the environment. Before
disposing of the robot vacuum, please first remove the battery pack, then discard, or recycle it in



accordance with local laws and regulations of the country or region it is used in.

- When removing the batteries from the product, it is better to use up the batteries and make sure your
product is disconnected from power.

1). Uninstall the screw on the bottom, then remove the cover.

2). Unplug the battery connector, then remove the batteries. Do not damage the battery case to avoid any
risk of injuries.

3). Return the batteries to a professional recycling organization.

Laser Safety Information

- This product's laser radar meets the IEC 60825-1:2014 Standard for Class | laser product safety and does
not produce laser radiation hazardous to the human body.

EU Declaration of Conformity

C Hereby, Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. declares that the radio equipment type B105 is in compliance with Directive
2014/53/EU. The full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
For detailed e-manual, please go to www.mi.com/global/service/userguide



Product Overview

Accessories

Pre-installed Accessories

Brush

Other Accessories

Brush Cover Dust Compartment

Water Tank

~L

Side Brush

Robot Vacuum

Note: lllustrations of product, accessories, and user

interface in the user manual are for reference purposes

only. Actual product and functions may vary due to product Mop Pad x 2
enhancements. (Pre-installed)

= A

Cleaning Tool

Mop Pad Holder x 2

—

Power Cord

Charging Dock



Robot Vacuum

©° d) Power/Clean Button

Power on/off: Press and hold for 3 seconds
Clean: Press to start cleaning after the robot vacuum is powered on

o ‘O‘ Dock Button

Press to send robot vacuum back to charging dock
Enable/Disable child lock function: Press and hold for 3 seconds

g o |ndicator

- White: Cleaning/Cleanup completed/Fully charged

- Blinking white: Returning to dock to charge/Updating firmware/
Repositioning/Awaiting connection/Connecting to Wi-Fi

- Breathing white: Charging

- Blinking orange: Error

- Orange: Wi-Fi is not connected

Note: When the robot vacuum is cleaning or returning to the dock to charge, press any
button to pause it.



Robot Vacuum and Sensors

Cliff Sensor

LDS Laser Sensor Cover
LDS Laser Sensor Side Brush o——=

—

+———o Omnidirectional Wheel

Charging Contacts

— — Brush Cover
Jmﬂmm Shensss ” \\ Brush Cover Clip

o Bumper Brush

[
i

gn
Main Wheel = Main Wheel

Line Laser Sensor

Mop Pad Holder
Mounting Hole

o Cover

> Reset Button
Press and hold for 3 seconds to restore factory settings

Wi-Fi Indicator
-On: Wi-Fi connected
- Off: Wi-Fi is not connected
- Blinking: Awaiting connection/Connecting

Dust Compartment o—

Water Tank o—

Air Outlet/Speaker ©



Charging Dock Water Tank

Water Filling Opening
Water Tank Plug

Signaling Area

Charging Contacts Water Tank Release Button

f——— Power Port

Dust Compartment Mop Assembly

Dust Compartment Clip © Mop Pad Attachment Area o

Dust Compartment Cover Clip ©

Dust Compartment Cover Filter Clip

Mop Pad Holder Mop Pad



How to Install

Remove Protective Coverings

Before using the robot vacuum, remove the protective strips from both sides.

Install the Side Brush

Install the side brush onto the clip on the bottom of the robot vacuum.

Side Brush Clip ©

Connect to An Electrical Outlet

Place the charging dock near an electrical outlet in an area with a good Wi-Fi
signal. Then connect the charging dock to power.

N

Note: Do not place any items within the range of 0.5 m at either side or within 1.5 m in front of the
charging dock.

Place the Robot Vacuum

Place the robot vacuum onto the charging dock, and the robot vacuum will
automatically turn on and start charging. After 10 minutes of being fully
charged, the indicator will go out. Fully charge the robot vacuum when using it
for the first time.

Note: Make sure the charging contacts on the robot vacuum and the dock are fully aligned.



How to Use

Connect with the Mi Home/Xiaomi Home App

This product works with the Mi Home/Xiaomi Home app*. Use the Mi Home/
Xiaomi Home app to control your device, and to interact with other smart home
devices.

Scan the QR code to download and install the app. You
will be directed to the connection setup page if the
app is installed already. Or search for "Mi Home/Xiaomi
Home" in the app store to download and install it.

Open the Mi Home/Xiaomi app, tap @ on the upper right,
and then follow the instructions to add your device.

5812D4E4

*The app is referred to as Xiaomi Home app in Europe (except for Russia). The
name of the app displayed on your device should be taken as the default.

Notes:

- This robot vacuum works with the Mi Home/Xiaomi Home app, and it supports Android 44 & iOS
10.0 or above.

- Only 24 GHz Wi-Fi networks are supported.

- The version of the app might have been updated, please follow the instructions based on the

current app version.

Reset Wi-Fi

When there is a connection loss between your phone and the robot vacuum due to the
router reconfiguration, wrong password or so, please follow the steps below:

1.Open the cover of the robot vacuum so that you can see the Wi-Fi indicator.
2.Simultaneously press and hold the buttons (O and O until you hear a voice to
indicate that the robot vacuum is waiting for the network configuration.

3. When the Wi-Fi indicator blinks, the Wi-Fi connection has been reset successfully.

Start Cleaning

Press the button () on the robot vacuum or tap the button (O in the app, and the
robot vacuum will clean all areas by first cleaning along edges and walls and
then in an S-shape pattern. Once the cleaning is complete, the robot vacuum will
automatically return to the charging dock to charge.

Method 1: Press the button () on the robot vacuum to start cleaning.

@

Method 2: Tap the button () in the app to start cleaning.

Notes:

- Before a cleaning task, make sure the robot vacuum is on the charging dock and fully charged.
Do not move the robot vacuum during cleaning.

- When using the robot vacuum for the first time, it is recommended to follow the robot vacuum
and remove any obstacles on the ground. If the robot vacuum may get stuck or scratch the
surface of the furniture in some areas, you can set restricted areas in the app to prevent the
robot vacuum from entering those areas.



Use the Vacuuming & Mopping Function

1. First dampen the mop pad and wring out excess water. 3. Press the button () on the robot vacuum or use the app to make the robot
Next, install and attach the mop pad onto the mop pad holder in place. vacuum perform the vacuuming and mopping task.
Lastly, install the mop assembly onto the bottom of the robot vacuum.

=N

2. Open the cover of the robot vacuum and take the water tank out. Fill the water 4. When the robot vacuum finishes a task and returns to the charging dock, remove
tank with tap water and then reinstall the tank. the mop assembly and wash the mop pads in time.

2

I
N
CAUTIONS:
- Do not add hot water to the water tank, as this may cause the tank to become deformed. Note: If the robot vacuum will not be used for an extended period, remove the water tank and
- To avoid clogging, do not add any cleaning agents or disinfectants to the water tank. empty it to prevent odor and mildew.

n
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Resume Cleanup

If the robot vacuum starts running low on battery during a cleaning task, it will
automatically return to the charging dock to recharge, then resume cleanup
where it left off after being charged sufficiently.

Pause

While the robot vacuum is running, press any button on the robot vacuum to
pause it, and then press the button () to resume the cleaning. Pressing the
button O will end the current cleaning task and send the robot vacuum back to
the charging dock.

Note: Do not pick up or move the robot vacuum while it is paused, so as to avoid navigation
errors that could prevent the robot vacuum from returning to the charging dock or cause the loss
of map.

Sleep Mode

The robot vacuum will automatically enter sleep mode after it is paused for 10
minutes, and its indicator will go out. To wake it up, press any button on the
robot vacuum.

Note: If the sleep time exceeds 12 hours, the robot vacuum will be turned off automatically.

Update the Firmware

You can update the firmware via the app. Before updating, make sure the robot
vacuum is on the charging dock and has at least 15% battery left.

Restart the Robot Vacuum

If the robot vacuum stops responding or cannot be turned off, press and hold
the button () for 15 seconds to forcefully turn it off. Then press and hold the
button () for 3 seconds to turn the robot vacuum on.

Restore Factory Settings

If the robot vacuum does not function properly after being restarted, you can
use a pin to press the reset button until you hear a voice to indicate that the
robot vacuum is restoring factory settings. This will reset the robot vacuum to its
original factory settings.




Care & Maintenance

SenSOI’S and Chal’ging Contacts* It is recommended to clean every month.

Use a soft cloth to clean all sensors and charging contacts in the robot vacuum:

- The cliff sensors and the charging contacts at the bottom of the robot vacuum.
- The LDS laser sensor on the top of the robot vacuum.
- The bumper and the line laser sensors on the front of the robot vacuum.

LDS Laser Sensor

o Bumper

Line Laser Sensor

—————— Cliff Sensor

Charging Contacts

Brush* It is recommended to clean every two weeks.

1. Flip the robot vacuum over and pinch the clips to remove the brush cover.

2. Lift the brush out of the robot vacuum, then clean the brush bearings.

3. Use the included cleaning tool to cut any tangled hairs on the brush, and
remove the hairs and other debris from the brush.

4. Reinstall the brush and the brush cover, and ensure they are securely in place.

Note: It is recommended to replace the brush every 6-12 months for optimal cleaning performance.

o Brush Cover
Clip

d%%ﬂ;c Brush

Brush Bearings

CAUTION: If too much hair is tangled in the brush, or if the hair is tightly tangled, do not forcibly
pull on it to avoid damaging the brush.



14

Side Brush* Itis recommended to clean every two weeks. Dust Compartment’ It is recommended to clean every week.

1. Flip the robot vacuum over and remove the side brush upwards to clean it. 1. Open the cover of the robot vacuum, and press the dust compartment clip to
2. Reinstall the side brush to the robot vacuum. remove the dust compartment upwards.

—
i—) |y

[©) [©)

Note: It is recommended to replace the side brush every 3-6 months for optimal cleaning
performance.

Omnidirectional Wheel* Clean it as needed.

1. Flip the robot vacuum over and pull out the Wheel
omnidirectional wheel.
2. Remove hair, dirt, and other debris from the Axle

wheel and axle.
3. Reinsert the wheel and press it firmly back into

Note: To prevent the filter from becoming clogged, lightly tap the dust compartment when
place.

emptying its contents.
Notes:

- A small screwdriver or other pry tool can be used to gently pop out and remove the wheel.
- The wheel can be cleaned with water and reinstalled after drying.



Filter* It is recommended to clean every two weeks.

1. Remove the filter from the filter clip as illustrated

3. Open the dust compartment cover, fill the dust compartment with clean water
and close the dust compartment cover. Shake the dust compartment from
side to side and then pour the dirty water out of the compartment.

2. Rinse and gently tap the edges of the filter to remove any dust and debris until
itis clean.

CAUTION: Only use clean water to clean the filter. Do not use detergent.

4. Place the dust compartment and filter aside to dry before reinstallation.

Ny,
D .

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush or finger.

Note: Thoroughly dry the dust compartment and the filter before putting them back.



Mop Pad* After-each-use cleaning is recommended. Charging Dock* Clean it as needed.

1. Remove the mop pad from its holder. Clean the charging contacts and the signaling area of the charging dock with a
soft, dry cloth.

2. Clean and dry the mop pad.
Battery

The robot vacuum contains a high-performance lithium-ion battery pack. Please
ensure that it remains well-charged during daily use to maintain optimal battery
performance.

Note: If the robot vacuum is not used for an extended period, turn it off and put it away. To prevent
damage from over-discharging, the robot vacuum should be recharged at least once every three
months.

Note: It is recommended to replace the mop pad every 3-6 months for optimal cleaning
performance.



Troubleshooting

Issue

Possible Cause and Solution

The robot vacuum does not turn on.

The battery level is low. Fully charge the robot vacuum, and then try again.
The ambient temperature is lower than 0°C or higher than 40°C. Make sure to use the robot vacuum between 0°C
and 40°C.

The robot vacuum does not charge.

Check whether the power cord is properly plugged into both the charging dock and the power outlet, and make
sure the charging contacts are clean. If not, please wipe the charging contacts on both the dock and the robot
vacuum clean with a dry cloth.

The robot vacuum cannot return to the
dock to charge.

Check whether there are too many obstacles around the charging dock, place the dock in a location without any
obstacles around it. Make sure there are no obstacles within 0.5 meters on both sides, nor within 1.5 meters in front of
the charging dock. Please clean the dock's signaling area.

The robot vacuum does not work as
expected.

Turn off the robot vacuum, and turn it on again.

The robot vacuum makes a strange noise.

A foreign object might be caught in the brush, side brush, or one of the main wheels. Stop the robot vacuum
and remove any debris.

The robot vacuum does not clean as

efficiently as before, or leave dust behind.

Please check whether the dust compartment is full. If so, empty it. Furthermore, please check the filter and
clean it if necessary, and also check whether there is anything wrapped around any of the brushes.

Network configuration fails.

The Wi-Fi password is incorrect. Make sure the password entered is correct.

Switch to a 2.4 GHz network, as 5 GHz networks and enterprise routers are not supported currently.

Make sure the robot vacuum stays within an area with a good Wi-Fi signal.

The robot vacuum may not be in the awaiting connection state. Exit and reopen the app, and follow the correct
steps to try configuring the network again.




Issue

Possible Cause and Solution

The robot vacuum does not carry out the
scheduled cleanup.

Check whether the battery level is sufficient. The robot vacuum needs to have a battery level of 15% or more to
start a scheduled cleanup.

The mop pad is not wet enough.

Check whether the water in the water tank is sufficient.
Dampen the mop pad and wring out excess water before mopping.
Follow the instructions in the user manual to install the mop pads correctly.

The mop pad is too wet.

Dampen the mop pad and make sure to wring out excess water.
Make sure the plug of the water tank is tightened properly.

The robot vacuum consumes electricity
when it is left at the dock after being fully
charged.

When the robot vacuum is left at the dock, it will consume a small amount of electricity to allow the battery to
maintain optimal performance in sleep mode.

The robot vacuum does not resume cleaning
after charging.

The robot vacuum does not resume cleaning in do not disturb (DND) mode, or after manually being returned to
the dock to charge.

The robot vacuum does not return to the
charging dock after being moved.

Moving the robot vacuum may cause it to re-position itself or re-map its surroundings. If the robot vacuum is
too far from the charging dock, it might not be able to automatically return on its own, in which case you need to
manually place the robot vacuum onto the charging dock.

The mop pad cannot rotate.

The mop pad may be stuck by a foreign object. Please remove the foreign object then try again.




Specifications

Robot Vacuum Charging Dock
Name Robotic Vacuum Cleaner Model CDZ2101
Model B105 Item Dimensions 130 x 126 x 93 mm

Item Dimensions 350 = 350 x 97 mm

Rated Input 100-240V ~50/60 Hz 0.5 A
Battery 4800 mAh (Rated Capacity) Rated Output 19.8V—1A
Charging Time Approx. 6 hours
R Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation
Net Weight (Robot Vacuum) 38kg distance of at least 20 cm between the antenna and the body of the user.
Net Weight (with Accessories) 4.6 kg

Compatible with

Android 4.4 & i0S 10.0 or above

Wireless Connectivity

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2.4 GHz,
Bluetooth 4.2

Rated Voltage

144V —=

Rated Power

55W

Operation Frequency

2400-2483.5 MHz

Maximum Output Power

<20dBm

WEEE Disposal and Recycling Information

household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a designated collection point for
the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities. Correct disposal and recycling will help prevent

EEEE  otential negative consequences to the environment and human health. Please contact the installer or local authorities for more information about the
location as well as terms and conditions of such collection points.

E All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed with unsorted



Informacion de seguridad

Lea detenidamente este manual antes de usar el producto y consérvelo para futuras consultas.

Restricciones de uso

- Este producto esta destinado Unicamente a la limpieza de suelos en un ambiente doméstico. No lo utilice
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al aire libre, en superficies que no sean suelos, ni en un entorno comercial o industrial.

- Este aparato puede ser utilizado por nifios a partir de 8 afios y por personas con capacidades fisicas,
sensoriales o mentales reducidas o con falta de experiencia y conocimientos si han recibido supervision o
instrucciones sobre el uso del aparato de forma segura y comprenden los peligros que conlleva. Los nifios
no deben jugar con el aparato. La limpieza y el mantenimiento por parte del usuario no deben realizarse
por nifios sin supervision de un adulto.

- El aparato sélo debe utilizarse con la fuente de alimentacién suministrada con él.

- Este producto contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por técnicos cualificados o por el
servicio posventa.

- Los nifios no deben jugar con este producto. Aseglrese de que los nifios y las mascotas se mantengan a
una distancia segura del robot aspirador mientras esté en funcionamiento.

- Si se ha dafiado el cable de alimentacién, debera reemplazarlo por un cable o recambio especial del
fabricante o su agente de servicio.

- No utilice el robot aspirador en zonas suspendidas sobre el nivel del suelo sin barreras protectoras.



- No coloque el robot aspirador boca abajo. No use la cubierta del sensor laser LDS, la cubierta ni los
protectores del robot aspirador como asa de transporte.

- No use el robot aspirador en ambientes con temperaturas por encima de los 40 °C o por debajo de 0 °C, ni
en suelos con liquidos o sustancias pegajosas.

- Noinstale, cargue ni utilice este robot aspirador al aire libre, en cuartos de bafio ni cerca de una piscina.
- Puede producirse una situacion de peligro si el aparato pasa por encima del cable de alimentacion.

- Retire los objetos fragiles o pequenos del suelo para evitar que el robot aspirador choque con ellos y los
dane.

- Mantenga la herramienta de limpieza fuera del alcance de los nifios.

- No coloque a nifios, mascotas ni ningiin otro objeto encima del robot aspirador, independientemente de si
esta parado o en movimiento.

- Mantenga el cabello, los dedos y otras partes del cuerpo lejos de la abertura de succion del robot
aspirador.

- No utilice el robot aspirador para limpiar sustancias candentes.
- No aspire objetos duros o afilados.
- El enchufe debe retirarse de la toma de corriente antes de limpiar o realizar el mantenimiento del aparato.

- No limpie el robot aspirador ni la base de carga con un pafio mojado ni los enjuague con liquidos. Tras

limpiar las piezas que se pueden lavar, séquelas completamente antes de volver a instalarlas y utilizarlas.
21
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- Aseglrese de que el robot aspirador esté apagado cuando lo transporte y guardelo en su embalaje original
si es posible.

- Utilice este producto segln las instrucciones del manual del usuario. Los usuarios son responsables de
cualquier pérdida o dafo que surja por el uso incorrecto de este producto.

Baterias y carga

ADVERTENCIAS:

- No utilice baterias, cables de corriente ni bases de carga de terceros. El robot aspirador solo se puede
utilizar con la base de carga modelo CDZ2101.

- No es necesario que los usuarios cambien la base de carga a 50 Hz 0 60 Hz, el producto puede adaptarse
tanto a 50 Hz como a 60 Hz.

- No intente desarmar, reparar ni modificar la bateria o la base de carga por su cuenta.
- No coloque la base de carga cerca de una fuente de calor.
- No utilice un pafio hiumedo ni las manos mojadas para limpiar los contactos de carga de la base.

- Sinova a utilizar el robot aspirador durante un largo periodo de tiempo, carguelo completamente,
apagueloy guardelo en un lugar fresco y seco. Recargue el robot aspirador al menos una vez cada 3 meses
para evitar la sobredescarga de la bateria.

- El pack de bateria de ion de litio contiene sustancias perjudiciales para el medio ambiente. Antes



de desechar el robot aspirador, quite el pack de bateria y deséchelo o reciclelo siguiendo las leyes 'y
reglamentos locales del pais o regién en el que se use.

- Es mejor agotar las baterias y asegurarse que el producto esté desconectado al retirar las mismas.
1). Desatornille el tornillo de la parte inferior y retire la cubierta a continuacion.
2). Desenchufe el conector de la bateria y retire las baterias a continuacion. No dafie el estuche de la
bateria para evitar cualquier riesgo de lesiones.
3). Envie las baterias a una organizacién profesional de reciclaje.

Informacion de seguridad del laser

- El radar laser de este producto cumple con la norma IEC 60825-1:2014 para la seguridad de productos laser
de Clase | y no produce radiacion laser peligrosa para el cuerpo humano.

Declaracion de conformidad de la UE

c Por la presente, Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. declara que el tipo de equipo radioeléctrico B105 cumple con la Directiva
2014/53/UE. Encontrara el texto completo de la declaracion de conformidad de la UE en esta direccion de Internet:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Para un manual electrénico detallado, vaya a www.mi.com/global/service/userguide
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Descripcion General del Producto
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Accesorios

Accesorios preinstalados

Cepillo

Otros accesorios

Pinzas de la cubierta Compartimento de
del cepillo polvo

Depésito de agua

~d

Cepillo lateral

Robot aspirador

Nota: Las ilustraciones del producto, los accesorios y la

interfaz de usuario del manual de usuario son solo para fines

de referencia. El producto y las funciones actuales pueden Almohadilla de la mopa x2
variar debido a mejoras del producto. (preinstalada)

= A

Herramienta de limpieza

Soporte para almohadilla
de lamopa x 2

.

Cable de alimentacién

Cargador



Robot aspirador

0

0

d) Botén de encendido/limpieza

Botén de encendido/apagado: Mantener pulsado 3 segundos
Limpieza: Pulsar para iniciar la limpieza después de encender el robot
aspirador

o O Botén de base de carga

Pulse para enviar el robot aspirador de vuelta a la base de carga
Habilitar/deshabilitar la funcién de bloqueo infantil: Mantener pulsado
3 segundos

Indicador

-Blanco: Limpiando/Limpieza completada/Cargado completamente
-Blanco intermitente: Regreso a la estacion para cargar/

Reposicionamiento/Actualizacion de firmware/
Esperando conexion/Conectando a la Wi-Fi

-Blanco variando de intensidad: Cargando
-Naranja intermitente: Error
-Naranja: El Wi-Fi no esté conectado

Nota: Cuando el robot aspirador esté limpiando o regresando a la base para cargarse, pulse
cualquier botén para ponerlo en pausa.
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Robot aspirador y sensores

Sensor de altura

I
Cubierta del sensor
laser LDS
o = S +———o Rueda omnidireccional
Sensor laser LDS Cepillo lateral o——= Contactos de carga
o Protector Cepillo S = Cubierta del cepillo
) LE[[@ 8 Sgend J Q\\

cepillo

7 Pinza de la cubierta del

o

Sensor laser de linea :}
Rueda principal o m

Rueda principal

Agujero de montaje
del soporte parala
almohadilla de la mopa

o Cubierta

o Boton restaurar
Mantener pulsado durante 3 segundos para restaurar los ajustes de fabrica

Indicador del Wi-Fi
- Encendido: Wi-Fi conectado
- Apagado: El Wi-Fi no esta conectado
-Intermitente: Esperando conexion/conectando

Compartimento de polvo ©
Depésito de agua ©

Salida de aire/altavoz °



Cargador

Area de sefializacion

Contactos de carga

Puerto de alimentacion

Compartimento de polvo

Pinza del compartimento de polvo °

Pinza de la cubierta del °
compartimento de polvo

Tapa del compartimento de polvo

Pinza del filtro

Depésito de agua
Abertura de llenado de agua
Tapon del deposito de agua

Botoén de liberacién del
deposito de agua

Montaje de la mopa

Zona de fijacion dela o
almohadilla de la mopa

Soporte para Almohadilla
almohadilla de de lamopa
lamopa
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Coémo instalar

Quitar las cubiertas protectoras

Antes de utilizar el robot aspirador, quite las tiras protectoras de ambos lados.

Instalar el cepillo lateral

Instale el cepillo lateral en la pinza de la parte inferior del robot aspirador.

Pestafia del cepillo ©
lateral

28

Conectar a una toma de corriente

Coloque la base de carga cerca de una toma de corriente y en una zona con
buena conexién Wi-Fi. A continuacion, conecte la base de carga a latoma de
corriente.

Nota: No cologue ningtin objeto a menos de 0,5 m a ambos lados 0 a menos de 1,5 m delante de
la base de carga.

Colocar el robot aspirador

Coloque el robot aspirador en la base de carga, y el robot aspirador se
encendera automaticamente y comenzara a cargarse. Tras 10 minutos de carga,
elindicador se apagara. Cargue completamente el robot aspirador antes de
usarlo por primera vez.

Nota: Asegurese de que los contactos de carga del robot aspirador y de la base estén
completamente alineados.



Modo de uso

Conectando con la aplicacién Mi Home/Xiaomi Home

Este producto funciona con la aplicacion Mi Home/Xiaomi Home*. Utilice
la aplicacion Mi Home/Xiaomi Home para controlar su dispositivo y para
interactuar con otros dispositivos inteligentes.

Escanee el cddigo QR para descargar e instalar la
aplicacion. Se le dirigira a la pagina de configuracion de
conexion si la aplicacion ya estéa instalada. O busque "Mi
Home/Xiaomi Home" en la App Store para descargarla e
instalarla.

Abra la aplicacion Mi Home/Xiaomi Home, pulse @ en
la parte superior derechay, a continuacion, siga las
instrucciones para afiadir el dispositivo.

5812D4E4

* La aplicacién se conoce como Xiaomi Home en Europa (excepto en Rusia). El

nombre de la aplicacién que aparece en su dispositivo debe ser tomado como el

predeterminado.

Notas:

- Este robot aspirador funciona con la aplicacion Mi Home/Xiaomi Home y es compatible con iOS
10.0y Android 44 o superior.

- Solo se admiten redes Wi-Fi de 24 GHz.
- La version de la aplicacién puede haber sido actualizada, siga las instrucciones basadas en la

version actual de la aplicacion.

Restablecer Wi-Fi

Siga estos pasos si se produce una pérdida de conexion entre el teléfono y el robot
aspirador debido a la reconfiguracién del router, a una contrasefia incorrecta, etc.:

1. Abra la tapa del robot aspirador para que pueda ver el indicador de Wi-Fi.

2. Mantenga pulsados los botones ()y 1 al mismo tiempo hasta que oiga una voz que
le indique que el robot aspirador esta esperando la configuracion de la red.

3. Cuando el indicador de Wi-Fi parpadee, la conexion Wi-Fi se habra restablecido
correctamente.

Comenzar limpieza

Pulse el botén () del robot aspirador o pulse el botén () en la aplicacién. El robot
aspirador limpiara todas las zonas, empezando por los bordes y paredes y luego
siguiendo un patréon en forma de S. Tras completar la limpieza, el robot aspirador
volvera automéaticamente a la base de carga.

Método 1: Pulse el boton (D) en el robot aspirador para empezar a limpiar.

Notas:
- Antes de realizar una limpieza, aseglrese de que el robot aspirador esté en la base de cargay
completamente cargado. No mueva el robot aspirador durante la limpieza.
- Cuando utilice el robot aspirador por primera vez, es recomendable que lo sigay que elimine los
obstéculos que pueda haber en el suelo. Si el robot aspirador se atasca o raya la superficie de los
muebles en algunas zonas, puede establecer zonas restringidas en la aplicacién para impedir que el robot
aspirador entre en dichas zonas.
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Utilizar la funcién de aspirado y fregado

1. Primero humedezca la almohadilla de la mopa y escurra el exceso de agua. A 3. Pulse el botén (M) del robot aspirador o utilice la aplicacién para que el robot
continuacién, instale y fije la almohadilla de la mopa en su soporte. Por Gltimo, aspirador realice la tarea de aspirado y fregado.
instale el conjunto de la mopa en la parte inferior del robot aspirador.

2. Abra la tapa del robot aspirador y saque el deposito de agua. Llene el deposito de 4. Cuando el robot aspirador termine una tarea y vuelva a la base de carga, retire el
agua con agua del grifo y vuelva a instalar el depdsito. conjunto de la mopay lave las almohadillas de la mopa a tiempo.

xS
3
PRECAUCIONES:
- No afiada agua caliente en el depdsito de agua ya que esto podria provocar que se deforme. . ) B ) ) )
- Para evitar las obstrucciones, no afiada productos de limpieza ni desinfectantes en el depdsito de Nota: Si el robot aspirador no se va a utilizar durante un periodo prolongado, retire el depésito de
agua. aguay vacielo para evitar malos olores y moho.



Reanudar limpieza

Si el robot aspirador empieza a quedarse sin bateria durante una tarea de
limpieza, volvera automéaticamente a la base de carga para recargarse. Cuando
se haya cargado lo suficiente, reanudara la limpieza por donde la dejé.

Pausar

Cuando el robot aspirador esté en funcionamiento, pulse cualquier botén para
ponerlo en pausay luego pulse el botén () para reanudar la limpieza. Pulsar el
botén (O finalizara la limpieza actual y enviaré el robot aspirador a la base de
carga.

Nota: No coja ni mueva el robot aspirador mientras esté en pausa para que no se produzcan
errores de navegacion que puedan hacer que el robot aspirador no vuelva a la base de carga o
que pierda el mapa.

Modo Suspension

El robot aspirador activara automaticamente el modo suspension después de
haber estado en pausa durante 10 minutos. El indicador se apagara. Para volver
a activarlo, pulse cualquier botén del robot aspirador.

Nota: Si el tiempo de suspensién supera las 12 horas, el robot aspirador se apagara
automaticamente.

Actualizar el firmware

Puede actualizar el firmware a través de la aplicacion. Antes de actualizar,
asegurese de que el robot aspirador esté en la base de carga y tenga al menos
un 15 % de bateria.

Reiniciar el robot aspirador

Si el robot aspirador deja de responder o no se puede apagar, mantenga pulsado
el botén () durante 15 segundos para forzar el apagado. A continuacién, mantenga
pulsado el botén () durante 3 segundos para encender el robot aspirador.

Restaurar los ajustes de fabrica

Si el robot aspirador no funciona correctamente después de reiniciarlo, puede
utilizar un alfiler para pulsar el botén de reinicio hasta que escuche un mensaje
de voz que indica que el robot aspirador esta restaurando los ajustes de fabrica.
Esto restaurara los ajustes de fabrica del robot aspirador.
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Cuidado y mantenimiento

Sensores y contactos de carga” Se recomienda limpiarlo cada mes.

Use un pafio suave para limpiar todos los sensoresy contactos de carga del
robot aspirador:

- Los sensores de alturay los contactos de carga de la parte inferior del robot
aspirador.
- El sensor laser LDS de la parte superior del robot aspirador.

- El protector y los sensores laser de linea de la parte frontal del robot aspirador.

Sensor laser LDS

o Protector

Sensor laser de linea

———————— Sensor de altura

Contactos de carga

Cepi”o* Se recomienda limpiarlo cada dos semanas.

1. Dele la vuelta al robot aspirador y pulse las pinzas para quitar la cubierta del
cepillo.

2. Saque el cepillo del robot aspirador y limpie los rodamientos.

3. Use la herramienta de limpieza incluida para cortar los pelos enredados en el
cepilloy quite los pelos y demaés residuos del mismo.

4.Vuelva a instalar el cepilloy su cubierta y aseglirese de que estén bien
instalados en su sitio.

Nota: Se recomienda reemplazar el cepillo cada 6-12 meses para obtener un rendimiento de
limpieza éptimo.

Pinzas de la cubierta del cepillo

Sujetador
@o Cepillo

Rodamientos del cepillo

PRECAUCION: Si se acumulan muchos pelos en el cepillo, o si el pelo esta muy enredado, no
tire de él con fuerza ya que podria dafar el cepillo.



Cep|||o |atera|* Se recomienda limpiarlo cada dos semanas.

1. Dele la vuelta al robot aspirador y retire el cepillo lateral hacia arriba para
limpiarlo.
2.Vuelva ainstalar el cepillo lateral en el robot aspirador.

Nota: Se recomienda reemplazar el cepillo lateral cada 3-6 meses para un rendimiento de limpieza
optimo.

Rueda omnidireccional* Limpiela cuando sea necesario.

1. Dele la vuelta al robot aspirador y retire la rueda Ryeda
omnidireccional.

2. Quite los pelos, la suciedad y otros desechos de
larueday el eje.

3.Vuelva ainsertar la rueday presionela
firmemente en su sitio.

Eje

Notas:

- Puede utilizar un pequefio destornillador u otra herramienta para sacar suavemente la rueda.
- Puede limpiar la rueda con agua y volver a ponerla cuando esté seca.

Com partimento de polvo* Se recomienda limpiarlo cada semana.

1. Abra la cubierta del robot aspirador y presione la pinza del compartimento de
polvo para sacar el compartimento de polvo hacia arriba.

Nota: Para evitar que el filtro se obstruya, golpee suavemente el compartimento para el polvo al
vaciarlo de contenido.
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Filtro* Se recomienda limpiarlo cada dos semanas.

1. Retire el filtro de la pinza del filtro como se ilustra.

2. Enjuague el filtro y golpee suavemente los bordes para eliminar el polvo y la
suciedad.

Nota: No intente limpiar el filtro con un cepillo ni con los dedos.

3. Abra la cubierta del compartimento de polvo, llene el compartimento de polvo
con agua limpiay cierre la cubierta. Agite el compartimento del polvo de un
lado a otroy, a continuacion, vacie el agua sucia del compartimento.

PRECAUCION: Solo debe utilizar agua limpia para limpiar el filtro. No utilice detergente.

4. Deje secar el compartimento para el polvo y el filtro antes de volver a
instalarlos.

UL
~ ’

Nota: Seque bien el compartimento del polvo y el filtro antes de volver a colocarlos.



Almohadilla de la mopa* Se recomienda una limpieza después de cada uso. Cargador* Limpiela cuando sea necesario.

1. Retire la almohadilla de la mopa de su soporte. Limpie los contactos de carga y la zona de sefalizacion de la base de carga con
un pafio suave y seco.

2. Limpiary secar la almohadilla de la mopa.
Bateria

El robot aspirador contiene una bateria de iones de litio de alto rendimiento.
Asegurese de que permanezca bien cargada durante el uso diario para que
mantenga un rendimiento 6ptimo.

‘\ll,
RN

Nota: Si el robot aspirador no se utiliza durante un largo periodo de tiempo, apaguelo y guérdelo.

Para evitar dafios por descarga, deberfa recargar el robot aspirador una vez cada tres meses.

Nota: Se recomienda reemplazar la almohadilla de la mopa cada 3-6 meses para un rendimiento
de limpieza éptimo.
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Resolucion de posibles problemas

Problema

Posible causa y solucion

¢Qué debo hacer si el robot aspirador no se
enciende?

El nivel de la bateria es bajo. Cargue completamente el robot aspirador e inténtelo de nuevo.
La temperatura ambiente es inferior a 0 °C o superior a 40 °C. AsegUrese de utilizar el robot aspirador a una
temperatura entre 0 °Cy 40 °C.

¢Qué debo hacer si el robot aspirador no se
carga?

Compruebe que el cable de alimentacion esté bien conectado en la base de cargay en la toma de corriente y
asegurese de que los contactos de carga estén limpios. Si no, limpie los contactos de carga tanto de la base de
carga como del robot aspirador con un pafio seco.

¢Por qué no vuelve a la base de carga el
robot aspirador?

Aseglrrese de que no hay demasiados obstaculos alrededor de la base de cargay pongala en un lugar sin obstéaculos.
Asegurese de que no hay obstaculos a menos de 0,5 metros de ambos lados, ni a menos de 1,5 metros de la parte
delantera de la base de carga.Limpie el area de sefializacion de la base.

¢Qué debo hacer si el robot aspirador no
funciona correctamente?

Apague el robot aspirador y vuelva a encenderlo.

El robot aspirador hace un ruido extrafio

Puede que haya un objeto extrafio en el cepillo, el cepillo lateral o una de las ruedas principales. Pare el robot
aspirador y quite toda la suciedad.

¢Por qué no limpia igual de bien que antes
el robot aspirador? ¢Por qué deja polvo?

Compruebe si el compartimento de polvo esta llenoy, en ese caso, vacielo. Ademas, compruebe el filtroy
limpielo si es necesario, y compruebe si se ha enrollado algo en alguno de los cepillos.

Error de la configuracion de la red.

La contrasefia de Wi-Fi es incorrecta. Aseglrese de que la contrasefia introducida sea correcta.

Cambie a una red de 2,4 GHz, ya que las redes de 5 GHz y los routers de empresa atin no son compatibles.
Aseglrese de que el robot aspirador permanezca en una zona con una buena sefial Wi-Fi.

Es posible que el robot aspirador no esté en estado de espera de conexion. Salga de la aplicacion y vuelva a
abrirla, y siga los pasos correctos para intentar configurar la red de nuevo.
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Problema

Posible causay solucion

¢Por qué el robot aspirador no realiza la
limpieza programada?

Compruebe si el nivel de bateria es suficiente. El robot aspirador necesita un nivel de bateria del 15 % o mas para
comenzar una limpieza programada.

La almohadilla de la mopa no esté lo
suficientemente himeda.

Compruebe si el depésito tiene suficiente agua.
Humedezca la almohadilla de la mopay escurra el exceso de agua antes de pasar la mopa.
Siga las instrucciones del manual de usuario para instalar las almohadillas de la mopa correctamente.

La almohadilla de la mopa esta demasiado
himeda.

Humedezca la almohadilla de la mopa y asegurese de escurrir el exceso de agua.
Asegurese de que el tapon del depésito de agua esté bien apretado.

¢Consume electricidad el robot aspirador
cuando se queda en la base de carga
después de cargarse del todo?

Si se deja el robot aspirador en la base de carga, consumira una pequefia cantidad de electricidad para que la
bateria mantenga un rendimiento 6ptimo en el modo suspension.

¢Por qué no reanuda la limpieza el robot
aspirador después de cargarse?

El robot aspirador no reanuda la limpieza en el modo no molestar (DND), o si se ha colocado manualmente en la
base de carga.

El robot aspirador no regresa a la base de
carga después de haberlo movido

Mover el robot aspirador puede provocar que vuelva a posicionarse o que tenga que escanear su entorno. Si el
robot aspirador esta demasiado lejos de la base de carga, podria no ser capaz de volver automaticamente por su
cuenta. En ese caso, debera colocarlo manualmente en la base de carga.

La almohadilla de la mopa no puede girar.

La almohadilla de la mopa puede estar atascada por un objeto extrafio. Quite el objeto extrafio e inténtelo de
nuevo.
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Especificaciones

Robot aspirador Cargador
Nombre Aspiradora robética Modelo CDz2101
Modelo B105 Dimensiones del articulo 130 x 126 x 93 mm

Dimensiones del articulo

350 = 350 x 97 mm

Bateria

4800 mAh (Capacidad real)

Entrada nominal 100-240V ~50/60 Hz 0,5 A

Tiempo de carga

6 horas aprox.

Salida nominal 198V—1A

Peso neto (Robot aspirador)

38kg

Peso neto (con Accesorios)

4,6 kg

Compatible con

Android 44y i0S 10.0 o superior

Conexién inalambrica

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz,
Bluetooth 4.2

Tension nominal

144V —

Potencia nominal

55W

Frecuencia de operacién

2400-2483,5 MHz

Potencia maxima de salida

<20dBm

Directiva RAEE de informacion de eliminacion y reciclaje

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una distancia
de, al menos, 20 cm entre la antenay el cuerpo del usuario.

con residuos domésticos sin clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humanay el medio ambiente entregando sus equipos de desecho a un punto de
recogida para el reciclaje de residuos de equipos eléctricos y electrénicos, designado por el gobierno o las autoridades locales. La eliminacién y el reciclado

E Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electrénicos (RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no deben mezclarse
]

correctos ayudaran a evitar posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la salud humana. Péngase en contacto con el instalador o con las
autoridades locales para obtener mas informacion sobre la ubicacién y las condiciones de dichos puntos de recogida.




Informations sur la sécurité

Lisez attentivement ce manuel avant toute utilisation et conservez-le pour pouvoir le consulter
ultérieurement.

Restrictions d'utilisation

- Ce produit est uniquement destiné au nettoyage des sols dans un environnement domestique. Ne l'utilisez
pas a l'extérieur, sur des surfaces non planes ou dans un contexte commercial ou industriel.

- Cet appareil peut étre utilisé par des enfants d'au moins 8 ans, des personnes aux aptitudes physiques,
sensorielles ou mentales réduites ou encore manquant d'expérience et de connaissances, a condition
gu'ils soient surveillés ou sensibilisés a l'utilisation de maniére sécurisée de l'appareil et qu'ils
comprennent les risques impliqués. Il est déconseillé de laisser les enfants jouer avec I'appareil. Le
nettoyage et l'entretien par |'utilisateur ne doivent pas étre effectués par des enfants sans surveillance.

- L'appareil ne doit étre utilisé qu'avec le bloc d'alimentation fourni avec I'appareil.

- Ce produit contient des batteries qui peuvent étre uniquement remplacées par des techniciens qualifiés
ou par le service apres-vente.

- Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit. Pendant le nettoyage, assurez-vous que les enfants et les
animaux de compagnie gardent une distance de sécurité par rapport au robot aspirateur.

- Sile cordon d'alimentation est endommagg, ce dernier doit étre remplacé par un cordon spécial ou un
assemblage disponible auprés du fabricant ou d'un agent de maintenance.

- N'utilisez pas le robot aspirateur dans une zone située au-dessus du niveau du sol sans barriere de
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protection.

- Ne placez pas le robot aspirateur a I'envers. Ne déplacez pas le robot aspirateur en utilisant le couvercle du

capteur laser LDS, le couvercle ou le pare-chocs comme poignée.

- N'utilisez pas le robot aspirateur dans des environnements ou la température ambiante est supérieure a

40 °C ou inférieure a 0 °C, ni sur un sol recouvert de liquides ou des substances collantes.

- N'installez pas, ne chargez pas et n'utilisez pas ce robot aspirateur a I'extérieur, dans une salle de bains ou

aux abords d'une piscine.

- Un risque peut survenir si l'appareil passe sur le cordon d'alimentation.

- Retirez tous les objets fragiles ou de petite taille sur le sol afin d'éviter que le robot aspirateur les percute

ou les endommage.

- Gardez l'outil de nettoyage hors de portée des enfants.
- Ne mettez pas denfants, danimaux ou d'objets sur le robot aspirateur, qu'il soit a I'arrét ou en mouvement.

- Tenez vos cheveux, vos doigts et les autres parties de votre corps éloignés de l'orifice d'aspiration du robot

aspirateur.

- N'utilisez pas le robot aspirateur pour nettoyer des substances brilées.
- N'aspirez pas d'objets durs ou tranchants.
- Lafiche doit étre retirée de la prise de courant avant de nettoyer ou d’'entretenir 'appareil.



- N'essuyez pas le robot aspirateur ou la station de charge avec un chiffon humide et ne les rincez pas
non plus avec un liquide. Une fois les pieces lavables nettoyées, séchez-les complétement avant de les
réinstaller et de les utiliser.

- Dans la mesure du possible, assurez-vous que le robot aspirateur est éteint lorsque vous le transportez et
rangez-le dans son emballage d'origine.

- Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du Mode d'emploi. Les utilisateurs sont
responsables des pertes ou dommages découlant d'une mauvaise utilisation de ce produit.

Batteries et charge

AVERTISSEMENTS :

- N'utilisez pas de batterie, dadaptateur d'alimentation ou de socle de charge tiers. Le robot aspirateur ne
peut étre utilisé qu'avec le socle de charge du modele CDZ2101.

- Aucune action nécessaire de la part des utilisateurs pour déplacer le socle de charge entre 50 Hz et 60 Hz,
le produit peut s'adapter a la fois a 50 Hz et 60 Hz.

- N'essayez pas de démonter, réparer ou modifier vous-méme la batterie ou le socle de charge.
- Ne placez pas le socle de charge prés d'une source de chaleur.

- N'utilisez pas de chiffon humide, ni vos mains mouillées, pour essuyer ou nettoyer les contacts de charge
du socle.

- Sivous ne prévoyez pas d'utiliser le robot aspirateur pendant une période prolongée, chargez-le
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entiérement, éteignez-le, puis entreposez-le dans un endroit frais et sec. Chargez le robot aspirateur au
moins une fois tous les 3 mois pour éviter un déchargement excessif de la batterie.

- La batterie lithium-ion contient des substances dangereuses pour I'environnement. Avant de mettre
le robot aspirateur au rebut, retirez d'abord la batterie pour la jeter ou la recycler conformément a la
législation et a la réglementation locales du pays ou de la région dans lequel ou laquelle il est utilisé.

- Lorsque vous retirez les batteries du produit, il est préférable de les décharger complétement et de vous
assurer que votre produit est débranché de la source d'alimentation.
1). Dévissez la vis au bas, puis retirez le couvercle.
2). Débranchez le connecteur des batteries, puis retirez les batteries. N'endommagez pas le boitier des
batteries pour éviter tout risque de blessure.
3). Rapportez les batteries a un organisme de recyclage professionnel.

Informations sur la sécurité des lasers

- Le radar laser de ce produit est conforme a la norme IEC 60825-1:2014 relative a la sécurité des produits
lasers de classe 1 et il N"émet aucun rayonnement laser dangereux pour le corps humain.

Déclaration de conformité pour I'Union européenne

C Par la présente, Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. déclare que cet équipement radio de type B105 est conforme a la Directive
européenne 2014/53/UE. Lintégralité de la déclaration de conformité pour I'UE est disponible a I'adresse suivante :
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Pour obtenir un manuel électronique détaillé, rendez-vous sur le site www.mi.com/global/service/userguide



Présentation du produit

Accessoires

Accessoires préinstallés

Brosse

Autres accessoires

Compartiment a
poussiére

Couvercle de brosse

Réservoir d'eau

~L

Brosse latérale

Robot aspirateur

Remarque: les illustrations du produit, les accessoires et

linterface utilisateur présents dans le manuel d'utilisation

sont uniqguement fournis a titre indicatif. Le produit actuel

et les fonctions effectives peuvent varier en raison des Serpilliere x 2
améliorations apportées au produit. (pré-installée)

= A

Nettoyeur

Support de la serpilliérex 2

—

Cordon d'alimentation

Socle de charge
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Robot aspirateur

©° d) Bouton d'alimentation/nettoyage

Marche/arrét : maintenir le bouton enfoncé pendant 3 secondes
Nettoyer : appuyer pour commencer le nettoyage lorsque le robot
aspirateur est mis sous tension

S o O‘ Bouton du socle

Appuyez pour renvoyer le robot aspirateur au socle de charge
Activer/désactiver la fonction de verrouillage pour enfant : Maintenir le
bouton enfoncé pendant 3 secondes

© \oyant
-Blanc : Nettoyage / Nettoyage terminé / Entierement chargé
-Blanc clignotant : Retour a la charge/Repositionnement/
Mise a jour du micrologiciel/
Attente de connexion/Connexion au Wi-Fi
-Blanc intermittent : Chargement
-Orange clignotant : Erreur
- Orange : Wi-Fi non connecté

Remarque : Lorsque le robot aspirateur est en train de nettoyer ou de retourner a la station pour
étre rechargé, appuyez sur n'importe quel bouton pour le mettre en pause.
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Robot aspirateur et capteur

Détecteur de vide

Couvercle du capteur laser
LDS .
+———o Roue omnidirectionnelle
Capteur laser LDS Brosse latérale o—— Contacts de charge
o Pare-chocs Brosse

\\ Couvercle de brosse

brosse

Compartiment a poussiére o—

Réservoir deau o—

Sortie d'air/haut-parleur -

7 Clip du couvercle de

o —

Capteur laser ligne %
Roue principale o m

Roue principale

Trou de montage de la
serpilliere

o Couvercle

o Bouton de réinitialisation
Maintenez le bouton enfoncé pendant 3 secondes pour rétablir les
parameétres d'usine.
° Voyant de Wi-Fi
- Activé : Wi-Fi connecté
- Désactivé : Wi-Fi non connecté
- Clignotant : En attente de connexion / Connexion
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Socle de charge

Zone d'émission du signal

Contacts de charge

f———— Port d'alimentation

Compartiment a poussiére

Clip du compartiment a poussiére ©

Clip du couvercledu ©
compartiment a poussiére

Couvercle du compartiment a
poussiére

Clip du filtre
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Réservoir d'eau

Ouverture de remplissage d'eau

Bouchon du réservoir d'eau

Bouton de déverrouillage
du réservoir deau

Assemblage de la serpilliére

Zone de fixationde la o
serpilliere

Support de la Serpilliere
serpilliere



Retrait des revétements protecteurs

Avant d'utiliser le robot aspirateur, retirez les bandes de protection des deux
cotés.

Installation de la brosse latérale

Installez la brosse latérale sur le clip situé au bas de I'aspirateur robot.

Brosse latérale a °
clipser

Branchez-la sur une prise électrique.

Placez le socle de charge a proximité d’une prise électrique dans une zone
disposant d'une bonne couverture Wi-Fi. Puis connectez le socle de charge a la
prise électrique.

Remarque : Ne placez aucun objet dans un rayon de 0,5 m de chaque c6té ou de 1,5 m devant le
socle de charge.

Placez le robot aspirateur.

Placez manuellement le robot aspirateur sur la station de vidage automatique
et le robot aspirateur s'allumera automatiquement et commencera a charger.
Apres 10 minutes de charge, le voyant séteint. Chargez entierement la batterie
du robot aspirateur, lors de la premiére utilisation.

Remarque : Assurez-vous que les contacts de charge du robot aspirateur et de la station sont
parfaitement alignés.
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Utilisation

Connexion avec l'application Mi Home/Xiaomi Home

Ce produit fonctionne avec I'application Mi Home/Xiaomi Home*. Utilisez
I'application Mi Home/Xiaomi Home pour contrdler votre appareil et pour
interagir avec d'autres appareils intelligents dans votre maison.

Scannez le code QR pour télécharger et installer
l'application. Vous serez redirigé vers la page de
configuration si I'application est déja installée. Sinon,
recherchez « Mi Home/Xiaomi Home » dans I'App Store
pour la télécharger et l'installer.

Ouvrez 'application Mi Home/Xiaomi Home, touchez
l'icéne @ en haut a droite et suivez les invites pour
ajouter votre appareil.

5812D4E4

* Cette application est appelée l'application Xiaomi Home en Europe (sauf en
Russie). Le nom de l'application qui s'affiche sur votre appareil devrait étre utilisé
comme nom par défaut.

Remarques:

- Ce robot aspirateur fonctionne avec I'application Mi Home/Xiaomi Home, et prend en charge
Android 44 et i0S 10.0 ou les versions ultérieures.

- Seuls les réseaux Wi-Fi de 24 GHz sont pris en charge.

- La version de l'application a été mise a jour. Suivez les instructions basées sur la version actuelle
de l'application.

Réinitialiser le Wi-Fi

En cas de perte de connexion entre votre téléphone et le robot aspirateur en raison de
la reconfiguration du routeur, d'un mauvais mot de passe ou autre, veuillez suivre les
étapes ci-dessous:

1. Veuillez ouvrir le couvercle du robot aspirateur afin de voir le voyant du Wi-Fi.

2. Appuyez simultanément sur les boutons () et (> et maintenez-les enfoncés jusqu'a
ce que vous entendiez une voix vous indiquant que le robot aspirateur est prét pour la
configuration du réseau.

3.Sile voyant Wi-Fi clignote, cela signifie que la connexion Wi-Fi a été réinitialisée.
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Commencer le nettoyage

Appuyez sur le bouton () du robot aspirateur ou tapez sur le bouton () dans
I'application et le robot aspirateur nettoiera toutes les zones en commengant
par les bords et les murs, puis en dessinant un S. Une fois le nettoyage terminé, le
robot aspirateur retourne automatiquement au socle de charge pour charger.
Méthode 1: Appuyez sur le bouton () sur le robot aspirateur pour commencer le

nettoyage.
©)

Méthode 2 : Appuyez sur le bouton () dans I'application pour commencer le
nettoyage. (= =)

Remarques:

- Avant une tache de nettoyage, assurez-vous que le robot aspirateur est sur le socle de charge et
completement chargé. Ne déplacez pas le robot aspirateur pendant le nettoyage.

- Lorsque vous utilisez le robot aspirateur pour la premiére fois, il est recommandé de le suivre et de
supprimer tout obstacle au sol. Au cas oU le robot aspirateur risquerait de se coincer ou de rayer la
surface des meubles dans certaines zones, vous pouvez définir des zones restreintes dans l'application
pour lempécher dy pénétrer.



Utilisez la fonction aspirateur et serpillére
1. Humidifiez d'abord la serpillére et essorez I'excés d'eau. Ensuite, installez et fixez 3. Appuyez le bouton (1) sur le robot aspirateur ou utilisez fapplication pour que le

la serpilliére sur le support de la serpillére en place. Enfin, installez lensemble de robot aspirateur effectue la tache daspirateur et de serpilliére.
la serpilliére sur le fond du robot aspirateur.

2" =
i Z
%

2. Ouvrez le couvercle du robot aspirateur et sortez le réservoir deau. Remplissez le 4. Lorsque le robot aspirateur finit une tache et retourne au socle de charge, retirez
réservoir avec de l'eau du robinet puis réinstallez le réservoir. I'assemblage de la serpilliere et lavez la serpilliére a temps.

&

3‘\
N:
ATTENTIONS:
- N'ajoutez pas deau chaude dans le réservoir deau, car cela pourrait le déformer. . ) B ) )
- Pour éviter une obstruction, n'ajoutez aucun agent de nettoyage ou désinfectant dans le réservoir Remarque: Si le robot aspirateur niest pas utilisé pendant une période prolongée, retirez le
deau. réservoir deau et videz-le pour éviter les odeurs et les moisissures.
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Reprendre le nettoyage

Sile niveau de la batterie devient faible pendant le nettoyage, le robot aspirateur
revient automatiquement au socle de charge pour charger et il reprend le
nettoyage |a ot il sest arrété une fois qu'il est suffisamment chargé.

Pause

Sile robot aspirateur est en fonctionnement, appuyez sur n‘importe quel bouton
pour le mettre en pause, puis sur () pour reprendre le nettoyage. Appuyez sur

le bouton OO pour terminer la tache de nettoyage en cours et renvoyer le robot
aspirateur a la station de charge.

Remarque : Ne soulevez pas et ne déplacez pas le robot aspirateur lorsqu'il est en pause, sous
peine dentrainer des erreurs de navigation qui pourraient lempécher de retourner a la station de
charge ou endommager la carte.

Mode Veille

Le robot aspirateur passe automatiquement en veille aprés une pause de
10 minutes et son voyant séteint. Pour le réactiver, appuyez sur nimporte quel
bouton de I'aspirateur.

Remarque: Sile temps de veille dépasse 12 heures, le robot aspirateur séteindra
automatiquement.
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Mise a jour du micrologiciel

Vous pouvez mettre a jour le micrologiciel via I'application. Avant de procéder
alamise a jour, assurez-vous que le robot aspirateur est placé sur le socle de
charge et dispose d'au moins 15 % de batterie.

Redémarrage du robot aspirateur

Si le robot aspirateur ne répond plus ou s'il est impossible de I'éteindre, maintenez
le bouton () enfoncé pendant 15 secondes pour forcer la mise hors tension. Aprés
cela, maintenez le bouton () enfoncé pendant 3 secondes pour rallumer le robot
aspirateur.

Restauration des paramétres d'usine

Si le robot aspirateur ne fonctionne pas correctement aprés avoir été redémarré,
vous pouvez utiliser une épingle pour appuyer sur le bouton de réinitialisation
jusqu'a ce que vous entendiez une voix indiquant que le robot aspirateur rétablit
les parametres d'usine. Les parametres par défaut d'usine du robot aspirateur
seront alors réinitialisés.




Entretien et maintenance

Capteurs et contacts de chargement® Il est recommandé de les
nettoyer régulierement.

Utilisez un chiffon doux pour nettoyer tous les capteurs et les contacts de
chargement du robot aspirateur :

- Les capteurs de chocs et les contacts de charge en bas du robot aspirateur.
- Le capteur laser LDS sur le dessus du robot aspirateur.
- Le pare-chocs et le capteur laser de ligne a I'avant du robot aspirateur.

Capteur laser LDS

o Pare-chocs

Capteur de laser ligne

—————— Détecteur de vide

Contacts de charge

Brosse* Il est recommandé de la nettoyer toutes les deux semaines.

1. Retournez le robot aspirateur et pincez les clips pour retirer le couvercle de
brosse.

2. Retirez la brosse du robot aspirateur en la soulevant, puis nettoyez ses
roulements.

3. Utilisez l'outil de nettoyage inclus pour couper les poils emmélés sur la brosse
et les retirer.

4.Réinstallez la brosse et le couvercle et assurez-vous qu'ils sont bien en place.

Remarque : Il est recommandé de remplacer la brosse tous les 6 a 12 mois pour un nettoyage
optimal.

o Couvercle de brosse

Clip
ﬂ%%ﬂ;o Brosse
Roulements de brosse

o

A A

ATTENTION : Si trop de cheveux sont emmélés dans la brosse, ou sils sont trés emmélés, ne
tirez pas dessus trop fort, car cela pourrait endommager la brosse.

7 C_ 7 <
-—%ﬁ;
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Brosse latérale* Il est recommandeé de la nettoyer toutes les deux semaines. Compartiment a pOUSSié re* Il est recommandé de le nettoyer toutes les
quatre semaines.
1. Retournez le robot aspirateur et tirez sur la brosse latérale pour la sortir et la 1. Ouvrez le couvercle du robot aspirateur et appuyez sur le clip du compartiment
nettoyer. a poussiere pour le retirer vers le haut.
2. Réinstallez la brosse latérale sur le robot aspirateur.

Remarque: Il est recommandé de remplacer la brosse latérale tous les 3 a 6 mois pour un
nettoyage optimal.

Roue omnidirectionnelle* Nettoyez si nécessaire.

1. Retournez le robot aspirateur et retirez la roue Roue
omnidirectionnelle.

2. Enlevez les cheveux, la saleté et tout autre
débris sur la roue et I'axe.

3. Remettez la roue en place et appuyez dessus
fermement pour bien la fixer. Remarque : Pour éviter que le filtre ne se bouche, tapotez légerement le compartiment a
poussiére lorsque vous videz son contenu.

Axe

Remarques:

- Un petit tournevis ou un autre outil faisant office de levier peut étre utilisé pour sortir doucement
et retirer la roue.

- Laroue peut étre nettoyée a l'eau, puis remise en place une fois séche.



Filtre* Il est recommandé de le nettoyer toutes les deux semaines.

1. Retirez le filtre du clip du filtre comme illustré.

2. Rincez le filtre et tapotez Iégérement a plusieurs reprises sur les bords pour
retirer la poussiére et les débris jusqu'a ce qu'il soit propre.

Remarque : Nessayez pas de nettoyer le filtre avec une brosse ou vos doigts.

3. Ouvrez le couvercle du compartiment a poussiére, remplissez-le d'eau propre et fermez-le.
Secouez le compartiment a poussiére d'un coté a I'autre, puis versez I'eau sale.

ATTENTION : Utilisez uniquement de leau propre pour nettoyer le filtre. N'utilisez pas de
détergent.

4. Mettez le compartiment a poussiére et le filtre de c6té pour qu'ils séchent
avant de les réutiliser.

WM,
~ .

Remarque : Séchez soigneusement le compartiment a poussiere et le filtre avant de les
remettre en place.
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Se rpi”iére* Un nettoyage est recommandé apres chaque utilisation. Socle de Charge* Nettoyez si nécessaire.

1. Retirez |a serpilliere du réservoir d'eau. Nettoyez les contacts de charge et le conduit de vidage automatique avec un
chiffon doux et sec.

2. Nettoyez la serpilliére, puis séchez-la
Batterie

Le robot aspirateur contient une batterie lithium-ion haute performance. Veuillez
vous assurer qu'il reste bien chargé pendant I'utilisation quotidienne pour
garantir une performance optimale de |a batterie.

Remarque : Si le robot aspirateur nest pas utilisé une pendant période prolongée, éteignez-le et
rangez-le. Afin qu'il ne soit pas endommagé en raison d'une décharge excessive, le robot aspirateur
doit étre rechargé au moins une fois tous les trois mois.

Remarque: Il est recommandé de remplacer la serpillére tous les 3 & 6 mois pour un nettoyage
optimal.

54



Dépannage

Probléme

Cause possible et solution

Que dois-je faire si le robot aspirateur ne
sallume pas ?

Le niveau de la batterie est faible. Chargez complétement le robot aspirateur, puis réessayez.
La température ambiante est inférieure a 0 °C ou supérieur a 40 °C. Assurez-vous que vous utilisez le robot
aspirateur entre 0 °C et 40 °C.

Que dois-je faire si le robot aspirateur ne
charge pas ?

Vérifiez que le cordon d'alimentation est correctement branché dans le socle de charge ainsi qua la prise
d’alimentation, et veillez a ce que les contacts de charge soient propres. Si ce n'est pas le cas, nettoyez-les sur le
socle et sur le robot aspirateur avec un tissu sec.

Pourquoi le robot aspirateur ne retourne-t-
il pas au socle pour charger ?

Vérifiez qu'il n'y a pas trop d'obstacles autour du socle de charge, placez le socle dans un endroit sans obstacle. Veillez
ace qu'il n'y ait rien sur 40 cm des deux c6tés, ni sur 1,5 m a l'avant du socleVeuillez nettoyer la zone démission de
signal du socle.

Que dois-je faire si le robot aspirateur ne
fonctionne pas correctement ?

Eteignez-le, puis rallumez-le.

Le robot aspirateur émet un bruit étrange

Un objet étranger peut étre coincé dans la brosse, la brosse latérale ou la roue gauche/droite. Eteignez le robot
aspirateur et enlevez les débris.

Pourquoi le robot aspirateur ne nettoie-t-il
plus aussi efficacement ou laisse-t-il de la
poussiére ?

Vérifiez que le compartiment a poussiére n'est pas plein. Si c'est le cas, videz-le. De plus, vérifiez le filtre et
nettoyez-le si nécessaire. Vérifiez aussi que rien n'est enroulé autour des brosses.

Fautes de configuration de réseau.

Le mot de passe Wi-Fi est incorrect. veillez a ce que le mot de passe coincide.

Basculez a un systéme de réseau 2,4 GHz, car les réseaux 5 GHz et les routeurs d'entreprise ne sont pas pris en
charge actuellement.

Assurez-vous que le robot aspirateur est installée dans une zone ot le signal Wi-Fi est bon.

Il se peut que le robot aspirateur ne soit pas en état d'attente de connexion. Quittez et rouvrez I'application,
puis suivez les étapes correctes pour essayer de configurer a nouveau le réseau.
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Probléme

Cause possible et solution

Pourquoi le robot aspirateur n'effectue-t-il
pas le nettoyage planifié ?

Vérifiez que le niveau de batterie est suffisant. Le niveau de la batterie du robot aspirateur doit étre supérieur a
15 % pour démarrer un nettoyage planifié.

La serpilliere n'est pas assez mouillée.

Vérifiez si l'eau contenue dans le réservoir d'eau est suffisante.

Humidifiez d'abord la serpillére et essorez I'excés d'eau avant le lavage.
Suivez les instructions du manuel d'utilisation pour installer correctement la serpilliere.

La serpilliere est tres humide.

Humidifiez d'abord la serpillére et assurez-vous d'essorer l'excés d'eau.
Assurez-vous que le bouchon du réservoir d'eau est correctement serré.

Le robot aspirateur consomme-t-il de
I'¢lectricité lorsqu'il reste sur le socle alors
qu'il est complétement chargé ?

Lorsque le robot aspirateur reste sur le socle, il consommera une faible quantité d'électricité pour permettre a la
batterie de conserver un niveau de performances optimal en mode Veille.

Pourquoi le robot aspirateur ne reprend-il
pas le nettoyage apres avoir chargé ?

Le robot aspirateur ne reprend pas le nettoyage en mode Ne pas déranger, ou aprés avoir été replacé
manuellement sur le socle de charge.

Le robot aspirateur ne retourne pas au socle
de charge apres avoir été déplacé

Le déplacement du robot aspirateur peut l'obliger a se repositionner ou & cartographier a nouveau ses environs.
Sile robot aspirateur est trop éloigné du socle de charge, il ne pourra pas y retourner automatiquement. Vous
devrez alors le placer manuellement sur le socle de charge.

La serpilliére ne peut pas tourner.

Il se peut que la serpilliére soit bloquée par des objets étrangers. Veuillez retirer les objets étrangers et réessayer.




Spécifications

Robot aspirateur

Socle de charge

Nom

Robot aspirateur

Modéle

B105

Dimensions du produit

350 = 350 x 97 mm

Batterie

4800 mAh (Capacité de fonctionnement)

Temps de charge

Environ 6 heures

Poids net (Robot aspirateur)

38kg

Poids net (avec Accessoires)

4,6 kg

Compatible avec

Android 4.4/i0S 10.0 ou version ultérieure

Connectivité sans fil

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n, 24 GHz,

Bluetooth 4.2
Tension nominale 144V —=
Puissance nominale 55W

Fréquence de
fonctionnement

2400-2483,5 MHz

Puissance maximale en sortie

<20dBm

Modele CDz2101

Dimensions du produit 130 x 126 x 93 mm

Entrée nominale 100240V ~50/60 Hz 0,5 A

Sortie nominale 19,8V—1A

Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit étre maintenu a
une distance d'au moins 20 cm entre I'antenne et le corps de I'utilisateur.

. A DEPOSER A DEPOSER
Cet appareil, EN MAGASIN  EN DECHETERIE

ses accessoires,

piles et cordons
se recyclent

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Informations sur la réglementation DEEE sur la mise au rebut et le recyclage

pas étre mélangés aux déchets ménagers non triés. Vous devez contribuer a la protection de l'environnement et de la santé humaine en apportant 'équipement usagé a

E Tous les produits portant ce symbole deviennent des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE dans la Directive européenne 2012/19/UE) qui ne doivent

un point de collecte dédié au recyclage des équipements électriques et électroniques, agréé par le gouvernement ou les autorités locales. Le recyclage et la destruction
BN appropriés permettront d'éviter tout impact potentiellement négatif sur l'environnement et la santé humaine. Contactez l'installateur ou les autorités locales pour obtenir
plus d'informations concernant 'emplacement ainsi que les conditions d'utilisation de ce type de point de collecte.
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Informazioni di sicurezza

Leggere attentamente il presente manuale prima dell'uso del dispositivo e conservarlo per ogni
riferimento futuro.

Restrizioni per l'utilizzo

- Questo prodotto deve essere usato solo per pulire i pavimenti di casa. Non va usato all'esterno, su

superfici diverse dai pavimenti o in ambito commerciale o industriale.

- Il dispositivo puo essere utilizzato da bambini di eta superiore agli 8 anni e da persone con capacita

mentali, fisiche o sensoriali ridotte oppure da persone prive di esperienza o conoscenza del dispositivo,
purché siano sorvegliate o siano state istruite sull'utilizzo in sicurezza del dispositivo e comprendano i
rischi che ne possono derivare. Le operazioni di pulizia e manutenzione non devono essere eseguite da
bambini, a meno che non siano sorvegliati.

- L'apparecchio deve essere utilizzato esclusivamente con I'alimentatore fornito con I'apparecchio.

- Questo prodotto contiene batterie che possono essere sostituite soltanto da tecnici qualificati odal

servizio di assistenza post-vendita.

- Non consentire ai bambini di giocare con questo prodotto. Assicurarsi che bambini e animali domestici

siano a distanza di sicurezza dall' aspirapolvere robot mentre & in funzione.

- Se il cavo di alimentazione € danneggiato, deve essere sostituito da un cavo speciale o da uno speciale

sistema di cavi disponibile presso il produttore o un responsabile dell'assistenza.

- Non utilizzare I'aspirapolvere robot in un ambiente sospeso soprail livello del suolo senza una barriera protettiva.



- Non capovolgere I'aspirapolvere robot. Non spostare I'aspirapolvere robot utilizzando il coperchio del
sensore laser LDS, il coperchio o il paraurti come impugnatura.

- Non usare l'aspirapolvere robot a una temperatura ambiente oltre i 40 °C o al di sotto di 0 °C, nemmeno su
pavimenti dove sono presenti liquidi o sostanze appiccicose.

- Non installare, caricare o utilizzare I'aspirapolvere robot all'aperto, in stanze da bagno o vicino a una
piscina.

- Se I'apparecchio passa sopra il cavo di alimentazione potrebbe causare un pericolo.
- Spostare dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che I'aspirapolvere robot li urti e li danneggi.
- Tenere lo strumento per la pulizia lontano dalla portata dei bambini.

- Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto in cima I'aspirapolvere robot, sia
qguando e fermo, sia quando € in movimento.

- Tenere lontani capelli, dita e altre parti del corpo dalla boccola di aspirazione dell'aspirapolvere robot.
- Non usare |'aspirapolvere robot per pulire eventuali sostanze infiammabili.
- Non usare |'aspirapolvere su oggetti duri e taglienti.

- La spina deve essere rimossa dalla presa di corrente prima di effettuare la pulizia o la manutenzione
dell'apparecchio

- Non pulire I'aspirapolvere robot o la stazione di ricarica con un panno umido né sciacquarli con qualsiasi
liquido. Dopo aver pulito le parti lavabili, asciugarle completamente prima di reinstallarle e utilizzarle.
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- Accertarsi che l'aspirapolvere robot sia spento durante il trasporto e conservarlo nella sua confezione

originale, se possibile.

- Utilizzare il prodotto seguendo le istruzioni fornite nel manuale utente. Gli utilizzatori sono responsabili di
eventuali perdite o danni derivanti dall'uso improprio dell'apparecchio.

Batterie e ricariche
AVVERTENZE:

- Non utilizzare batterie, cavi di alimentazione o stazioni di ricarica non originali. L'aspirapolvere robot puo
essere utilizzato solo con la stazione di ricarica modello CDZ2101.

- Nessuna azione € necessaria da parte degli utenti per commutare la stazione di ricarica tra 50 Hz e 60 Hz,
il prodotto si adatta in automatico sia ai 50 Hz che ai 60 Hz.

- Non tentare di smontare, riparare o modificare la batteria o la stazione di ricarica da soli.
- Non posizionare la stazione di ricarica vicino a fonti di calore.
- Non usare panni umidi o mani bagnate per strofinare o pulire i contatti della stazione di ricarica.

- Se l'aspirapolvere robot non viene utilizzato per diverso tempo, ricaricarlo completamente, quindi
spegnerlo e conservarlo in un posto fresco e asciutto. Ricaricare |'aspirapolvere robot almeno una volta
ogni 3 mesi per evitare uno scaricamento eccessivo della batteria.

- La batteria agli ioni di litio contiene sostanze pericolose per I'ambiente. Prima di gettare via I'aspirapolvere
robot, rimuovere la batteria, quindi smaltirla o riciclarla in conformita alle leggi e alle normative locali del



Paese o dell'area in cui viene utilizzata.

- Prima di rimuovere le batterie, verificare che siano esaurite e che il prodotto sia scollegato
dall'alimentazione.
1). Svitare la vite nella parte inferiore e rimuovere il coperchio.
2). Scollegare il connettore delle batterie e rimuovere queste ultime. Non danneggiare il portabatterie per
evitare il rischio di lesioni.
3). Conferire le batterie presso le aziende autorizzate al riciclo.

Informazioni di sicurezza sul laser

- Il radar laser del prodotto soddisfa lo standard IEC 60825-1:2014 per la sicurezza dei prodotti laser di classe
| e non genera radiazioni laser pericolose per il corpo umano.

Dichiarazione di conformita europea

c Con la presente, Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. dichiara che I'apparecchiatura radio di tipo B105 & conforme alla Direttiva
2014/53/UE. Il testo completo della dichiarazione di conformita UE & disponibile al seguente indirizzo Internet:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Ilmanuale elettronico dettagliato € disponibile all'indirizzo www.mi.com/global/service/userguide
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Panoramica prodotto

Accessori

Accessori preinstallati

Spazzola

Altri accessori

Coperchio della Scomparto

spazzola

raccogli polvere

Serbatoio dell'acqua

~d

Spazzola laterale

Aspirapolvere robot

Nota: le illustrazioni del prodotto, degli accessori

e dell'interfaccia utente nel manuale utente sono

esclusivamente a scopo di riferimento. Il prodotto effettivo e

le relative funzioni possono variare a causa dei miglioramenti ~ Panno lavapavimenti x 2
apportati al prodotto stesso. (preinstallati)

= A

Strumento di pulizia

Supporto per panno
lavapavimenti x 2

.

Cavo di alimentazione

Stazione di ricarica



Aspirapolvere robot

© d) Pulsante di accensione/pulizia

Accensione/spegnimento: tenere premuto per 3 secondi
"Pulizia: premere questo tasto per iniziare a pulire dopo I'accensione
dell'aspirapolvere robot"

O Pulsante della stazione

Premere per far tornare I'aspirapolvere robot alla stazione di ricarica
Abilita/Disabilita la funzione di blocco bambini: tenere premuto per 3
secondi

o Spia
-Luce bianca: pulizia/pulizia completata/carica completa
-Luce bianca lampeggiante: Ritorno alla stazione per ricarica/

Riposizionamento/Aggiornamento firmware/
In attesa di connessione/Connessione al Wi-Fi

-Bianco a "effetto respiro": ricarica
-Luce arancione lampeggiante: errore
- Arancione: Wi-Fi non connesso

Nota: quando l'aspirapolvere robot esegue la pulizia o ritorna alla stazione per ricaricarsi, premere
un pulsante qualsiasi per metterlo in pausa.
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Aspirapolvere robot e sensori

Sensori di dislivello

I
Coperchio del sensore laser
LDS o
o =) S +——— Rotella omnidirezionale
Sensore laser LDS Spazzola laterale o—= Contatti di ricarica
o Paraurti Spazzola = == Coperchio della spazzola
) LE[[@ 8 Sgend J Q\\

7 Fermo coperchio spazzola

o

Sensore alinea laser :}
Rotella principale ° m

Rotella principale

Foro di montaggio del
supporto per panno
lavapavimenti

o Coperchio

o Pulsante direset
Tenere premuto per 3 secondi per ripristinare le impostazioni di fabbrica

Spia Wi-Fi

- Accesa: Wi-Fi connesso

- Spento: Wi-Fi non connesso

-Lampeggiante: in attesa di connessione/connessione

Scomparto raccogli polvere °

Serbatoio dell'acqua ©

Presa d'aria/altoparlante -



Stazione diricarica

Area di segnalazione

Contatti diricarica

f— Porta di alimentazione

Scomparto raccogli polvere

Fermo scomparto raccogli polvere °

Fermo coperchio °
scomparto raccogli polvere

Coperchio scomparto raccogli
polvere

Fermo filtro

Serbatoio dell'acqua

Apertura riempimento
dell'acqua

Tappo del serbatoio
dell'acqua

Pulsante di rilascio del
serbatoio dell'acqua

Gruppo lavapavimenti

Area di fissaggio del panno o
per lavare

Supporto Panno per
per panno lavare
lavapavimenti
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Installazione

Rimuovere i rivestimenti protettivi

Prima di utilizzare I'aspirapolvere robot, rimuovere le strisce protettive da
entrambi i lati.

Installare la spazzola laterale

Installare la spazzola laterale sul fermo nella parte inferiore dell'aspirapolvere
robot.

Clip della spazzola °
laterale
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Collegare a una presa elettrica

Posizionare la stazione di ricarica vicino a una presa elettrica in un'area con
un adeguato segnale Wi-Fi. Quindi collegare la stazione di ricarica alla presa di
corrente.

Nota: non collocare alcun oggetto a una distanza inferiore a 0,5 m su entrambi i lati o inferiore a
1,5 m di fronte alla stazione di ricarica.

Posizionare l'aspirapolvere robot

Posizionare |'aspirapolvere robot sulla stazione di ricarica e |'aspirapolvere robot
si accendera automaticamente e iniziera a ricaricarsi. Dopo 10 minuti di carica,
l'indicatore si spegnera. Caricare completamente I'aspirapolvere robot prima di
utilizzarlo per la prima volta.

Nota: assicurarsi che i contatti di ricarica sull'aspirapolvere robot e sulla stazione di ricarica siano
completamente allineati.



Modalita d'utilizzo

Connessione con l'app Mi Home/Xiaomi Home

Questo prodotto funziona con I'app Mi Home/Xiaomi Home*. Utilizzare l'app
Mi Home/Xiaomi Home per controllare il dispositivo e per interagire con altri
dispositivi smart home.

Eseguire la scansione del codice QR per scaricare e
installare I'app. Se I'app € gia installata, si verra indirizzati
alla pagina di configurazione della connessione. In
alternativa, cercare I'app "Mi Home/Xiaomi Home"
nell’App Store per scaricarla e installarla.

Aprire I'app Mi Home/Xiaomi Home, toccare il simbolo @
nell'angolo in alto a destra e seguire le istruzioni fornite
per aggiungere il dispositivo.

*In Europa, eccetto che in Russia, I'app si chiama Xiaomi Home. Si consiglia di

5812D4E4

tenere per impostazione predefinita il nome dell’app visualizzato sul dispositivo.

Note:

- 'aspirapolvere robot funziona con I'app Mi Home/Xiaomi Home e supporta Android 44 e iOS
10.0 o versioni successive.

- Sono supportate esclusivamente reti Wi-Fi a 24 GHz.

- Poiché la versione dell'app potrebbe essere stata aggiornata, seguire le istruzioni della versione
dell'app corrente.

Ripristino della connessione Wi-Fi

Se viene persa la connessione tra il cellulare e I'aspirapolvere robot a causa della

riconfigurazione del router, di una password sbagliata e cosi via, procedere come

indicato di seguito:

1. Di una password sbagliata e cosi via, aprire il coperchio dell'aspirapolvere
robot in modo da poter vedere la spia del Wi Fi.

2. Premere e tenere premuti contemporaneamente i pulsanti () e (O finché non
si sente un messaggio vocale che indica che I'aspirapolvere robot ¢ in attesa

della configurazione di rete.
3. Se la spia del Wi-Fi lampeggia, la connessione Wi-Fi € stata ripristinata.

Avvio della pulizia

Premere il pulsante () sull'aspirapolvere robot o il pulsante () nell'app e
I'aspirapolvere robot iniziera la pulizia di tutte le aree partendo dai bordi e dalle
pareti per poi proseguire con uno schema a S. Una volta completata la pulizia,
I'aspirapolvere robot tornera automaticamente alla stazione di ricarica per
ricaricarsi.

Metodo 1: Premere il pulsante () sull'aspirapolvere robot per avviare la pulizia.

Metodo 2: Premere il pulsante d) nell'app per avviare la pulizia.

@

Note:

- Prima di un‘attivita di pulizia, accertarsi che |'aspirapolvere robot si trovi sulla stazione di ricarica e sia
completamente carico. Non spostare l'aspirapolvere robot durante la pulizia.

- Quando si utilizza 'aspirapolvere robot per la prima volta, si consiglia di seguire 'aspirapolvere robot e rimuovere
eventuali ostacoli a terra. Se 'aspirapolvere robot si blocca o graffia la superficie dei mobili in alcune aree, &
possibile impostare aree riservate nell'app per impedire all'aspirapolvere robot di entrare in quelle aree.
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Usare la funzione Aspirazione e lavaggio

3. Premere il pulsante () sul robot aspirapolvere o usare I'app per indicare al robot

1. Innanzitutto, inumidire il panno lavapavimenti e strizzare I'acqua in eccesso.
Successivamente, installare e fissare il panno lavapavimenti sul supporto aspirapolvere diiniziare I'attivita di aspirazione e lavaggio.
per panno lavapavimenti. Infine, installare il gruppo lavapavimenti sul fondo
dell'aspirapolvere robot.

2. Aprireil coperchio dell'aspirapolvere robot ed estrarre il serbatoio dell'acqua. 4. Quando l'aspirapolvere robot termina un‘attivita e ritorna alla stazione di
Riempire il serbatoio dell'acqua con acqua di rubinetto e quindi reinstallare il ricarica, rimuovere il gruppo lavapavimenti e lavare i panni lavapavimenti
serbatoio. tempestivamente.

ST
®

ATTENZIONE:
- Non aggiungere acqua calda al serbatoio dell'acqua per evitare di deformare il serbatoio. Nota: se non si usa |'aspirapolvere robot per un periodo prolungato, rimuovere il serbatoio

- Per evitare intasamenti, non aggiungere detergenti o disinfettanti al serbatoio dell'acqua. dell'acqua e svuotarlo per prevenire la formazione di odori e muffe
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Ripresa della pulizia

Quando la batteria dell'aspirapolvere robot inizia a scaricarsi durante una fase di
pulizia, I'apparecchio ritornera automaticamente verso la stazione di ricarica per
ricaricarsi per poi riprendere la pulizia dal punto in cui l'aveva interrotta.

In pausa

Quando l'aspirapolvere robot & in funzione, premere qualsiasi pulsante per
metterlo in pausa, quindi premere il pulsante () per riprendere la pulizia.

La pressione del pulsante (O termina I'attivita di pulizia corrente e rinvia
I'aspirapolvere robot alla stazione di ricarica.

Nota: non sollevare o spostare |'aspirapolvere robot mentre & in pausa per evitare errori di
navigazione che potrebbero impedire il ritorno dell'aspirapolvere robot alla stazione di ricarica o
causare la perdita della mappa.

Modalita Risparmio energia

L'aspirapolvere robot entrera automaticamente in modalita di sospensione dopo
una pausa di 10 minuti e la spia si spegnera. Per riattivarlo, premere qualsiasi
pulsante su di esso.

Nota: se resta inattivo per piti di 12 ore, I'aspirapolvere robot si spegne automaticamente.

Aggiornamento del firmware

E possibile aggiornare il firmware tramite |'app. Prima di aggiornarlo, accertarsi
che I'aspirapolvere robot sia sulla stazione di ricarica e abbia almeno un 15% di
batteria rimanente.

Riavviare |'aspirapolvere robot

Se l'aspirapolvere robot smette di rispondere o non pud essere spento, tenere
premuto il tasto() per 15 secondi per forzarne lo spegnimento. Quindi tenere
premuto il tasto() per 3 secondi per accendere |'aspirapolvere robot.

Ripristino impostazioni di fabbrica

Se l'aspirapolvere robot non funziona correttamente dopo il riavvio, utilizzare
uno spinotto per tenere premuto il pulsante di ripristino fino a quando non si
sentira un messaggio vocale che indica che I'apparecchio sta ripristinando le
impostazioni di fabbrica. In questo modo I'aspirapolvere robot verra ripristinato
alle impostazioni di fabbrica originali.
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Cura e manutenzione

Sensori e linguette di ricarica* siraccomanda di pulirlo ogni mese.

Usare un panno morbido per pulire tutti i sensori e le linguette di ricarica
dell'aspirapolvere robot:

- Sensori di dislivello e i contatti di ricarica nella parte inferiore dell'aspirapolvere
robot.

-Sensore laser LDS nella parte superiore dell' aspirapolvere robot.

- Il sensore del paraurti e il sensore a linea laser nella parte anteriore
dell'aspirapolvere robot.

Sensore laser LDS

Paraurti

Sensore alinea laser

— Sensori di dislivello

Contatti di ricarica
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Spazzola* Si raccomanda di pulire con regolarita.

1. Rovesciare |'aspirapolvere robot e premere sui fermi per rimuovere il coperchio
della spazzola.

2. Sollevare ed estrarre la spazzola dall'aspirapolvere robot, quindi pulirne i
cuscinetti.

3. Utilizzare lo strumento di pulizia incluso per tagliare e rimuovere capelli e altri
detriti aggrovigliati nella spazzola.

4. Reinstallare la spazzola e il relativo coperchio assicurandosi che siano
saldamente in posizione.

Nota: si consiglia di sostituire la spazzola ogni 6-12 mesi per prestazioni di pulizia ottimali.

o Coperchio della spazzola

Fermo
== T Spazzola

Cuscinetti della spazzola

o

A A

ATTENZIONE: per evitare danni alla spazzola, non tirare con forza eventuali capelli rimasti
impigliati se la quantita di capelli & eccessiva o il groviglio & molto stretto.
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Spazzola |ate ra|e* Siraccomanda di pulire con regolarita.

1. Capovolgere |'aspirapolvere robot e rimuovere la spazzola laterale verso I'alto
per pulirla.Reinstallare la spazzola laterale sull'aspirapolvere robot.
2. Reinstallare la spazzola laterale sull'aspirapolvere robot.

T BT
3

c—a

Nota: si consiglia di sostituire la spazzola laterale ogni 3-6 mesi per un'efficacia ottimale di pulizia.

ROte“a Omnidirezionale* Pulire secondo necessita.

1. Rovesciare I'aspirapolvere robot ed estrarre la
rotella omnidirezionale.

2. Rimuovere capelli, sporcizia e qualsiasi altro
residuo si trovi sulla rotella e sull'asse.

3. Inserire nuovamente la rotella e premere su di
essa con forza finché non scatta in posizione.

Ruota

Asse

Note:

- Per estrarre delicatamente la rotella utilizzare un piccolo cacciavite o un altro attrezzo con cui
fare leva.

- E possibile pulire la rotella con acqua e reinstallarla una volta asciutta.

Scom parto raCCOgli polve re* Siraccomanda di pulire tutte le settimane.

1. Aprire il coperchio superiore dell'aspirapolvere robot, quindi premere il fermo
dello scomparto raccogli polvere per rimuovere questultimo verso l'alto.

Nota: per evitare che il filtro si intasi, battere delicatamente sul contenitore della polvere quando
lo si svuota.
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Filtro* siraccomanda di pulire con regolarita.

1. Rimuovere il filtro dal fermo del filtro come illustrato.

2. Sciacquare il filtro e battere delicatamente sui bordi per rimuovere polvere e
detriti finché non risulta pulito.

Nota: non tentare di pulire il filtro con una spazzola o con le dita.

3. Aprire il coperchio dello scomparto raccogli polvere, riempire quest'ultimo con
acqua pulita e chiudere il coperchio. Scuotere lo scomparto raccogli polvere
da un lato all'altro e versare fuori I'acqua sporca.

ATTENZIONE: utilizzare soltanto acqua pulita per pulire il filtro. Non usare detergenti.

4. Lasciare asciugare il vano polvere e il filtro prima di reinserirli.

UL
~ ’

Nota: asciugare con cura lo scomparto raccogli polvere e il filtro prima di inserirli nuovamente.



Panno per |ava|’e* Si consiglia la pulizia dopo ogni utilizzo. Stazione d| ricarica* Pulire secondo necessita.

Pulire i contatti di ricarica e I'area di segnalazione della stazione di ricarica con

1. Rimuovere il panno lavapavimenti dal suo supporto.
un panno morbido e asciutto.

2. Pulire e far asciugare il panno per lavare.
Batteria

L'aspirapolvere robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni.
Assicurarsi che I'apparecchio resti carico durante I'utilizzo quotidiano per
mantenere le prestazioni ottimali della batteria.

Nota: se I'aspirapolvere robot non viene utilizzato per diverso tempo, spegnerlo e metterlo via. Per
evitare danni da scaricamento eccessivo, ricaricare il robot aspirapolvere almeno una volta ogni tre
mesi.

Nota: si consiglia di sostituire il panno lavapavimenti ogni 3-6 mesi per prestazioni di pulizia ottimali.

73



Risoluzione dei problemi

Problema

Possibile causa e soluzione

Cosa devo fare quando il robot
aspirapolvere non si accende?

La batteria & scarica. Ricaricare completamente I'aspirapolvere robot e riprovare.
La temperatura ambiente & inferiore a 0 °C o superiore a 40 °C. Assicurarsi di utilizzare I'aspirapolvere robot
all'interno di un intervallo di temperatura compreso tra0 °C e 40 °C.

Cosa devo fare quando il robot
aspirapolvere non si carica?

Controllare se il cavo di alimentazione é collegato correttamente sia alla base di ricarica che alla presa di
corrente e assicurarsi che i contatti di ricarica siano puliti. In caso contrario, pulire i contatti di ricarica sia sulla
base di ricarica che sull'aspirapolvere robot.

Perché I'aspirapolvere robot non torna alla
base per la carica?

Controllare che non ci siano troppi ostacoli intorno alla base di ricarica e porla la base di ricarica in una posizione
libera da ostacoli. Assicurarsi che non ci siano ostacoli entro 0,5 metri da entrambi i lati, né entro 1,5 metri davanti alla
base diricarica. Pulire I'area di segnalazione della stazione di ricarica.

Cosa devo fare quando |'aspirapolvere
robot non funziona come previsto?

Spegnere I'aspirapolvere robot e riaccenderlo.

L'aspirapolvere robot fa uno strano rumore.

Potrebbe essersi incastrato un corpo estraneo nella spazzola principale, nella spazzola laterale o in una delle
rotelle principali. Arrestare |'aspirapolvere robot e rimuovere eventuali detriti.

Perché I'aspirapolvere robot non pulisce
con la stessa efficienza di prima o lascia
polvere dietro di sé?

Controllare se il vano polvere & pieno e svuotarlo, se necessario. Inoltre, controllare il filtro e, se necessario,
pulirlo e controllare se c'¢ qualcosa di avvolto intorno alle spazzole.

Configurazione della rete non riuscita.

La password Wi-Fi non é corretta. Assicurarsi che la password inserita sia corretta.

Passare a unarete a 2,4 GHz, poiché le reti a 5 GHz e i router aziendali non sono attualmente supportati.
Assicurarsi che |'aspirapolvere robot rimanga in un'area con un buon segnale Wi-Fi.

L'aspirapolvere robot potrebbe non essere nello stato In attesa di connessione. Uscire e riaprire I'applicazione e
seguire i passaggi corretti per provare a eseguire nuovamente la configurazione della rete.
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Problema

Possibile causa e soluzione

Perché I'aspirapolvere robot non avvia la
pulizia programmata?

Controllare se il livello della batteria & sufficiente. Per avviare una pulizia programmata, I'aspirapolvere robot
deve avere un livello di carica della batteria pari o superiore al 15%.

Il panno lavapavimenti non é abbastanza
bagnato.

Verificare se I'acqua nel serbatoio dell'acqua é sufficiente.
Inumidire il panno lavapavimenti e strizzare I'acqua in eccesso prima di lavare il pavimento.
Seguire le istruzioni del manuale utente per installare correttamente i panni lavapavimenti.

Il panno lavapavimenti e troppo bagnato.

Inumidire il panno lavapavimenti e assicurarsi di strizzare l'acqua in eccesso.
Verificare che il tappo del serbatoio dell'acqua sia serrato correttamente.

L'aspirapolvere robot consuma energia
elettrica quando viene lasciato agganciato
dopo essere stato completamente caricato?

Quando l'aspirapolvere robot viene lasciato agganciato, consuma una piccola quantita di elettricita per
consentire alla batteria di mantenere prestazioni ottimali in modalita Risparmio energia.

Perché I'aspirapolvere robot non riprende la
pulizia dopo la carica?

L'aspirapolvere robot non riprende la pulizia in modalita “non disturbare” (DND), o dopo essere stato riportato
manualmente alla base per laricarica.

L'aspirapolvere robot non ritorna sulla
stazione di ricarica dopo essere stato
spostato.

Lo spostamento dell'aspirapolvere robot puo portare quest'ultimo a posizionarsi altrove o a ridefinire cio che gli
sta intorno. Se I'aspirapolvere robot & troppo lontano dalla stazione di ricarica, potrebbe non riuscire a tornare
automaticamente alla stazione di ricarica da solo, nel qual caso sara necessario posizionarlo manualmente su di
essa.

Il panno lavapavimenti non ruota.

Il panno lavapavimenti potrebbe essere bloccato da un oggetto estraneo. Rimuovere I'oggetto estraneo e
riprovare.
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Specifiche tecniche

Aspirapolvere robot Stazione diricarica
Nome Aspirapolvere robot Modello CDz2101
Modello B105 Dimensioni articolo 130 x 126 x 93 mm
Dimensioni articolo 350 » 350 » 97 mm Ingresso nominale | 100-240V ~50/60 Hz 0,5 A
Batteria 4800 mAh (Capacita effettiva) Uscita nominale 19.8V—1A
Tempo diricarica Circa 6 ore
Peso netto (Aspirapolvere robot) 3,8kg In condizioni d'uso normali, questa apparecchiatura deve essere tenuta a una
- distanza minima di 20 cm tra I'antenna e il corpo dell'utente.
Peso netto (con Accessori) 4,6 kg

c tibil Android 4.4 e i0S 10.0 o versioni

ompatibile con successive Borsa Maniglia | Pellicola
Commattivita wirel Wi-Fi IEEE 8021 b/g/n 24 GHz,
onnettivita wireless Blustooth 4.2 pap20 | pap21 | pap22 | cpe7 |pespps] pps |

Potenza nominale W RACCOLTA DIFFERENZIATA

Frequenza d'esercizio 2400-2483,5 MHz

Tensione nominale 144V —=

Verifica le disposizioni del tuo Comune.
Potenza in uscita massima <20dBm Separa le componenti e conferiscile in modo corretto.

Informazioni sullo smaltimento e sul riciclaggio dei RAEE

devono essere smaltiti assieme a rifiuti domestici non differenziati. Al contrario, & necessario proteggere I'ambiente e la salute umana consegnando i rifiuti

a un punto di raccolta autorizzato al riciclaggio di rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, predisposto dalla pubblica amministrazione o dalle
BN ,utorita locali. Lo smaltimento e il riciclaggio corretti aiutano a prevenire conseguenze potenzialmente negative per I'ambiente e la salute umana. Contattare

I'installatore o le autorita locali per ulteriori informazioni sulla sede e per i termini e le condizioni di tali punti di raccolta.

E Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE in base alla direttiva 2012/19/UE) che non



NHdopmauma no TexHnke 6€30nacHOCTM

MNepea ncnonb3zoBaHeM BHUMATEIbHO NPOYTUTE 3TO PYKOBOACTBO. CoXxpaHUTe ero — OHO MOXKeT
noHaao6mTbCA BaM B AaJibHelweM.

OFpaHVILIEHI/Iﬂ Ha 3Kcnayarauunto

- 3T0 yCTpOICTBO NpeAHa3HaYeHo AsiA y6opKN CKNOUYNTENBHO AoMa. He ncnonb3yiiTe ero Ha ynuue, B
KOMMepPYECKUX NIV NPOMBILWIEHHbIX MOMELLEHUSIX, @ TAKXKE He Ha Nony.

- OTVMM yCTPONCTBOM MOTYT NOJIb30BAaTbCA AETU B BO3pACTe OT 8 JIeT, a TakXKe n1ua ¢ orpaHNYeHHbIMK
dUN3NYECKMMUN, CEHCOPHBIMU NN YMCTBEHHbBIMW CNOCOBHOCTAMU AN HEAOCTATOYHbIM OMbITOM
N 3HAHWAMM, ECJIN OHW HAXOAATCA NOA NPUCMOTPOM MAW MPOLLAN MHCTPYKTaX Mo 6e3onacHoMy
NCNOJIb30BAHMIO YCTPOMCTBOM M MOHMMAIOT CBA3AHHbIE C HAM OMacHOCTW. [leTn He AONXKHbI UrpaTh C
yCTponcTBOM. He pa3peluanTe AeTAM YACTUTb YCTPONCTBO M BbINMOJIHATL ApYrie MeponpuaTnA no yxoay 3a
HMUM 6€3 NpMcMoTpa B3POCbIX.

: yCTpOIZCTBO JONXHO MCMONb30BaTbCA TOJIbKO C 6/IOKOM NUTAHWSA, NOCTABAAEMbIM C yCTpOVICTBOM.

- OT0 yCTPOICTBO OCHALLEHO aKKyMynATOPHbIM 61OKOM, KOTOPbIN AOMKHbI 3aMEHATb TONIbKO
KBaNMPunLUMpOBaHHbIE TEXHNYECKNE CNEeLMannCTbl NI CNeLmanmcTbl OTAeNa NOCNENPOAAXHOIO
ob6cnyxnBaHums.

: ﬂ,eTFIM He cnepyet nrpatb C 3TUM yCTpOI7ICTBOM. Y6epuTtecsh, 4TO AETU U XVBOTHbIE HAXOAATCA Ha
6e3onacHom pacCcTtoaHNn OT po60Ta-nb|necoca BO BpeMA pa60TbI.

- Ecnn LWHYP NTaHNA NOBPEXAEH, 3aMeHNTe ero cneunaibHbiM LWWHYPOM NN KOMMNJIEKTOM, ﬂpl/IO6peTeHHbIM
Yy npounssognTenAa nnn B COOTBETCTBYHOLWEM CEPBMCHOM LIEHTpPE.

- He ncnonbayiite poboT-nbiiecoc B 061acTAX, pacnonoXeHHbIX Haj nosioMm, 6e3 3awmnTHoro 6apbepa.
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- He nepeBopauvBalite poboT-nbiiecoc BBepX AHOM. Bo Bpemsa nepemelLeHns poboTta-nbinecoca He

MNCNonb3yliTe KPbILWKY C la3epHbIM JaTYMKOM PACCTOAHUS, BEPXHIO KPbILWKY MM 6amnep B KayecTse
PYYKW.

- He ncnonb3syiite poboT-nbinecoc B cpefax c TemnepaTtypoi okpyxatowein cpenbl Boiwe 40°C nnn Huxke 0°C,

a TaKXXe Ha nojy C XXNAKOCTAMU NN NTNNMKNMW BelwecTBaMn.

- He ycTtaHaBnmBamTe, He 3apsainte 1 He UCNOJb3yliTe pOOOT-NbIIECOC HA YNNLE, B BAHHbIX KOMHATax U1

pAnoM c baccemHoMm.

- Ecnn npnbop HaepeT Ha WHYp SN1eKTPONUTaHNSA, MOXET BO3HMKHYTb yrpo3a 6e3onacHocTu.

- Y6epuTe c nona xpynkue n mesikue npegmeTbl, 4To6bl po6OT-NbINECOC He Bpe3ascs B HUX 1 He NoBpean.
- XpaHnTe MHCTPYMEHT AN YACTKN B HEAOCTYNHOM A5 AeTel MecTe.

- He pasmewarite Ha ABUXYLEMCA NN OCTAHOBNEHHOM PO6OTE-MbINECOCE AETEN, YXMBOTHbIX 1 Kake-1nobo

npegmMmeTbl.

- He )J,OI'IyCKB.I?ITG nonagaHnA BOJIOC, najibLueB 1 APYTrmnx yacTen Tena B oTBEpCTHNE po60Ta-nbmecoca,

npegHasHa4yeHHOe AnAa ecacbiBaHUA.

- He ncnonbsyinte pobot-nbinecoc ana ybopkm nerkoBocniameHaoWwmnxXca XnaKocTen.
- He ncnonb3syiite poboT-nbinecoc anA ybopku TBEpPAbIX M OCTPbIX NPEAMETOB.
- Mpexnae yem NpUCTynaTb K OYNCTKE N TEXHMYECKOMY 06CNyXNBaHWUIO Npnbopa, HE0OXOAMMO BbiHYTb BUKY

npnbopa 13 po3eTku.

- He BbITMpaiiTe po60T-NblIeCOC UK 3apsSAHYI0 IOK-CTAHLMIO BNAXKHOW TKaHblo, a Takxe nsberarirte



nonagaHna Ha HUX XXnaKocTtun. llocne ouncTKM getanen, KOTOpPbl€ MOXXHO MbITb, NOJIHOCTbIO BbICYLUUTE KX,
npexne 4em yctaHaBnmBaTb Ha MeCTO 1 UCMOJIb30BaTb.

- MNepep TpaHCcnopTMpPOBKON y6eanTech, 4TO POHOT-NbINECOC BbIKJIOYEH, U MO BO3MOXHOCTW XpaHUTe ero B
OpUrMHaNbHOW yraKoBKe.

- MNpnmeHAnTe 9TO YCTPOMCTBO COMNMacHO pyKOBOACTBY nonb3oBartens. [lonb3osatenn HecyT
OTBETCTBEHHOCTb 3a YObITKU 1 ywwep6, KOTOpble BO3HMKIIN U3-3a HECOBNIOAEHNA NHCTPYKLUNIA.

AkkymynsaTop n 3apsigka
NPEOYTPEXXOEHNA.

- He ncnonb3yinte CTOPOHHUI aKKYMYNATOP, LWHYP NUTAHUA AKX 3apAAHYI0 AOK-CTaHUMI0. [JaHHbIN poboT-
MblJIECOC MOXHO MCNOMb30BaTh TONbKO C 3apAAHON A0K-CTaHumen mogenn CDZ2101.

- OT nonb3oBatenen He TpebyeTCA HUKaKNX AENCTBUI ANA NEPEKNIOYEHNA YAaCTOThbl 3apAAHYI0 JOK-CTaHLMIO
¢ 50 Ny Ha 60 ly. Mprbop moxeT agantnposaTbea kKak ansa 50 My, Tak v gna 60 M.

- He pa3bupalite, He peMOHTUPYTE N He MOANDULMPYIATE aKKYMYNATOP UK LOK-CTAHLUMIO 418 3apAAKN
CaMOCTOATENbHO.

- He yctaHaBnvBarite BOK-CTaHLMIO AN1A 3apAAKM PASOM C UICTOYHUKOM Tenna.
- He BbITpanTe 1 He ounwanTe 3apAaHble KOHTaKTbl BNAXXHOW TKaHbIO MW BAAXHbLIMU pyKamMu.

- Ecnun poboT-nbinecoc He 6yaeT MCMNob30BaTbCS B TEYEHWE AJNTENIbHOO Nepuoaa, MOSHOCTLIO 3apaamnTe
€ro, OTK/I0YMTE 1N XpaHMTe B CYXOM NpoxaagHoM MecTe. Bo nsbexaHune ypeamepHoin paspaaku
aKKyMyNiATOpa 3apsiaiTe poboT-MNblNecoc He pexke ofHOro pa3a B 3 mecsAua.
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- JINTUN-MOHHBIN aKKYMYNATOP COAEPXUT BELLECTBA, MPeACcTaBaAioLWmMe 0nacHOCTb ANA OKpYyXatloLlwen cpeapbl.
Mepen yTunnsaumen poboTa-nbinecoca ¢ GyHKUMEN BNAXXHOM YOOPKN CHavana n3BneknTe akkymynatop
N YTUAN3UPYNTE NNV cAanTe ero Ha nepepaboTKy B COOTBETCTBMM C MECTHbIMM 3aKOHaMW 1 NpaBuiamm
CTPaHbl NN pernoHa aKcnayaTaunm.

- Nepep n3BnevyeHnem 6aTape pekomeHayem paspAanTb NX 1 ybeanTbCA, YTO YCTPOMCTBO OTKJIIOYEHO OT
NCTOYHMKA NMUTaHWUSA.
1) BbIKpyTUTE BUHT BHM3Y, 3aTEM CHUMMTE KPbILKY.
2) OTcoeanHnTe pa3beM, 3aTeM M3BNeknTe baTtapen. byabTe akkypaTHbl, 4TOObI HE MOBPEANTbL KOPMYC

6atapei 1 He NONYYUTb TPaBMY.
3) Cnarite 6atapen B opraHM3aunio no ytuamsaummn.

TexHuka 6€30NacHOCTU NPV UCNONb30BaHUN lazepa

- JlazepHbI aTymk 3TOro yCTPOMCTBa COOTBETCTBYET TPe6OBAHMAM K Na3epHbIM n3gennam knacca 1,
npeaycmoTpeHHbiM ctaHgapTom |[EC 60825-1:2014, n He co3paeTt onacHOro 1a3epHoOro n3nyvyeHus.

LI,eKnapau,MH O COOTBETCTBUN HOPMATUBHbIM Tpe6OBaHI/IFIM EC

c HacTtosawwum komnanmsa Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. 3asBnser, yto Tvin pagnoo6opynosarus B105 cootBeTcTBYET
TpeboBaHmsam Oupektvebl 2014/53/EU. MonHbI TEKCT Aeknapauum o COOTBETCTBUM HOPMAaTUBHbIM TpeboBaHuaM EC gocTyneH no cnegyiowemy
appecy: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
MNoppo6Hoe anekTpOHHOEe pyKOBOACTBO CM. M0 agpecy www.mi.com/global/service/userguide
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O630p ycTpolicTBa

Akceccyapbl

I'Ipe,qBaleTeano yCTaHOB/IEHHbIE aKkceccyapbl

Lletka Kpblwwka weTtkn KoHTeiiHep ans Pesepsyap ans
nbln BOAbI
Jpyrvie akceccyapbl
bokosas wetka VHCTpyMeHT unctkmn LWHyp
aneKTponuTaHus

Po6oTt-nbinecoc ¢ dyHkumen
BIAXXHON y60pKN

I'IplnmellaHVIe. V]nmocrpauwm n3aenvia, KOMNAeKTyLWyX 1
nonb30BaTeNbCKoro WHTep¢eMCa B PYKOBOZCTBE MoJib3oBatena
NpeAcTaBneHbl NCKMOYUTENBHO B 03HAKOMUTENbHbIX LieNiAaX.

daKTUecKe xapakTepucTVKi NPBopa 1 ero GyHKUMN MOryT [y6ka ansa BnaxHowm
OTANYATLCA B CBA3Y C Yy4lWEHUAMY NPOAyKTA. y6opku x 2
(NpepycTaHOBNEHbI)

[epxatenb ryoku x 2

3apsaHan fok-cTaHumA
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Po6oT-nbinecoc ¢ pyHKLMEN BNAXHON yOOPKN

©° d) KHonka nutaHms/y6opku

BkntoueHvie nam BbIKNOYEHVE MUTAHUA: HAXMUTE U yAepXnBaiTe B
TeyeHve 3 cekyHA

Y6opka: nocne BkloUeHNA poboTa-nbliecoca HaxMuTe, 4Tobbl HavaTb
y6opky

O‘ KHonka fgok-ctaHunm

HaxmuTe, 4To6bl 0OTNPaBMTL pObOTa-MNblecoc 06paTHO Ha 3apAAHYI0
LIOK-CTaHLMI0

BkntoueHvie/BbikouEHVIE DYHKLUM GIOKNPOBKU OT IeTei: HaXMUTE 1
yAepXvBainTe B TeyeHne 3 CeKyH[,

WNHpnkaTop

- Benblii: npet ybopka nnv ybopka 3aBeplieHa

(aKKyMynsTOp NOMHOCTbIO 3aPSXKEH)

-Mwraet 6enbim: BO3BpalleHvie Ha AoK-CTaHLuIo A1 3apAaaku /

cMeHa nosuumm / obHoBneHme BctpoeHHoro MO /
oxugaHve nogknodeHns / noaknioueHme Kk Wi-Fi

-YacTo muraet 6enbiM: 3apsaaka
-Mwuraet opaHxeBbiM: olnbKa
- OpaHxesblii: ceTb Wi-Fi He nogknoueHa

MpumeyaHune. Korna po6oT-nbinecoc youpaeT Unm BO3BpaLLaeTCsA Ha JOK-CTaHLVIIO
LU1R1 3aPALKY, HOKMUTE NI0BYI0 KHOMKY, 4TOBbI OCTAHOBWTb €r0.



Pob6oT-nbinecoc n gatumkm

Jatynk nageHua

Kpblilwka nasepHoro
[laTumKa paccToAaHmnA

Bokosag o— ——— BceHanpasieHHOe Koieco

JNasepHblii gatumk etka = 3apafHble KOHTaKTbI

paccToaHua
- bamnep

LLleTka \\ Kpbilwka weTtkn

3axum KPbILWKWN WEeTKN
OcHOBHOE Koneco

i

OcHoBHOE Koneco

JlazepHbiit paTumk

OTBepcTrie 41s KperieHus
nepxarens ryoku

o Kpbiwka

o KHonka cbpoca
HaxxmwTe 1 yaepxuaiite B TeueHmne 3 ceKkyHA AN BOCCTAaHOBAEHWSA
3aBO/ICKVX HACTPOEK

NHawnkatop Wi-Fi
- Bkn.: nopkntoueH k Wi-Fi.
- Boikn.: cetb Wi-Fi He noaknoueHa
-MuiraHve: oxxugaHvie NoAKIYEHUA/NOLKIIOYEHNE

KoHTeliHep ona nbinn o—

Pesepsyap ans Bogpl o—

BospyxoBbinyckHoe oTBepcTue/
AVHaMKK
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3apsapHas fok-cTaHuus Pesepsyap Ans BOAb

OtBepcTye oA
3anonHeHns BOAON
0O6nacTb curHana Kpbiwka pesepsyapa ana

‘ BOAbI
3apsAaHble KOHTaKTbI

KHonka cHAaTuA
f——— [opT nuTaHua pesepsyapa 14 BOAbI

KoHTeHep ans noinn Bnok Hacagku ons BnaxHowm ybopku

MecTo kpenneHus rybkmn o
ANA BNAXHON y60pKun

3aXnM KOHTeHepa AN Nbian

3aXNM KpbILWKN KOHTEHEpa

AnA Mycopa
o PunbTp
Kpbilwka KoHTeiHepa Ans nbiin 3axum punstpa
Jepxatenb ly6ka ansa
ryokm BNQXHOM
y6opku



NHCTpyKumMmn no yctaHoOBKe

CHATNe 3alnTHbIX KpblWeK MogknioyeHne K po3eTke

MNepea ncnonb3oBaHMeM poboTa-nbliecoca CHUMKTE 3aMTHbIE NMONOCKUN C MocTaBbTe 3apAAHYIO0 AOK-CTAHLMIO PAAOM C 3NEKTPUYECKOW PO3ETKOIN B MecTe

06eux CTOpoH. ¢ xopowwnm curHanom Wi-Fi. 3atem noakniounTe 3apagHyto AOK-CTaHLVIO K CETN
3N1EKTPONUTAHNA.

YctaHoBKa GOKOBOW LWETKN

MpumeuaHwme. He pacnonaraiite Hukakvie 06bekTbl Ha paccTosHuM 4o 0,5 M no 6okam ot

YcTaHoBYTe 6OKOBYIO WETKY Ha 3aX1M B HVDKHEN YacTy poboTa-nbiiecoca. 38PARHOI A0K-CTaHLMI 11 40 1,5 M Nepen Heil.

PasmeuweHne po60Ta—n blyiecoca
MomecTute po60T-NbINECOC Ha 3apAAHYI0 IOK-CTAHLIMIO, U OH aBTOMAaTUYECKK

BKJIOYNTCA 1N HAYHET 3apsAXXaTbCA. CI'IyCTFI 10 MWHYT 3apA0KN NHOMKATop
BblK/IlOUMTCA. [lONHOCTBIO 3apAaguTe nbolfiecoc nepep nepebiM NCMob30BaHNEM.

3awenka ©
60KOBOW WETKN

npl/lMe'-IaHMe. Y6epuntecs, 4to 3apAfAHbIe KOHTaKTbl po()oTa—nbmecoca W LOK-CTaHUMWM NONHOCTbIO
COBMajarT.
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NHcTpykumna

MopkntoueHre K npunoxeHunto Mi Home / Xiaomi
Home

MponykT paboTaeT c noMoubio npunoxeHns Mi Home nnn Xiaomi Home*.
Mcnonbayiite npunoxenvie Mi Home / Xiaomi Home, 4to6bl ynpasnats
YCTPOWNCTBOM M B3aMMOAENCTBOBATb C APYrMMM YCTPOCTBAMU YMHOMO AoMa.

OrtckaHupyiite QR-KOA, 4TO6ObI CKa4aTh 1 YyCTaHOBUTH
npunoxexve. Bol 6yaete nepeHanpasneHbl Ha CTpaHULYy
HaCTPOIKM NOAK/IIOYEHNA, €CNN MPUNOXKEHNE YXKe
yctaHoBneHo. Vinv BeinonHuTte novck no 3anpocy «Mi
Home/Xiaomi Home» B App Store, 4to6bl ckayatb 1
YCTaHOBWTb MPUIOXKEHME.

Ortkpoiite npunoxeHne Mi Home / Xiaomi Home,
HaxxmuTe @ B NPaBOM BepXHeM yriy v cnefyiite
VNHCTPYKLMAM no Ao6asneHnto ycTpoincTea.

5812D4E4

* B EBpone npunoxeHne Ha3biBaetcs «Xiaomi Home» (kpome Poccun).

HasBaHue npunoxeHus, KOTopoe 0To6paxaeTcs Ha BalleM yCTPONCTBe, LOMKHO

6bITb MPUHATO MO YMONYAHMIO.

Mpumeyanuna.

- 910T poboT-nbinecoc pabotaer ¢ npunoxeHrem Mi Home / Xiaomi Home u noaaepxvisaet
Android 44 1 i0S 10.0 unn 6onee nosaHen Bepcuu.

- MNoanepxwusatotcs Tonbko cetn Wi-Fi ¢ yactotoin 24 M.

- Bepcus npunoxeHrvia morna 06HoBuTLCA. Cnefyiite MHCTPYKUMAM ANA Tekylielil Bepcum
NPUNOXEHNA.

Cépoc Wi-Fi

Mpu noTepe coeanHeHns mexay Balwnm TenedoHOM 1 pobOTOM-NbINIECOCOM 13-3a

CMeHbl HACTPOEK poyTepa, HEBEPHOTO MaposIs U T. 4. BbINONHWTE JeCTBUA HIKE.

1. OTKpoWiTe KpbIlKy poboTa-nbinecoca, 4tobbl yenaetb nHankatop Wi-Fi.

2. OgHOBpEMEHHO HaxxmMuTe 1 yaepxusaiite kHonku (D n (Y, noka He ycnblwnTe
coobLLeHne 0 TOM, YTO PO6OT-MbINIECOC OXMAAET HACTPOVKN CETU.

3. Korpa nHaukatop Wi-Fi saamuraert, noakntoueHwve k cett Wi-Fi ycnewHo
cbpolueHo.

Hauano y6opkwm

Haxmure kHorky () Ha po6oTe-nbinecoce nam HaxmuTe () B npuaoxeHnn, n oH
HayHeT y6opKy Bcex 30H. CHayana oH NpoieTca BAOb YI/IOB U Y CTEH, a NOTOM
HayHeT ABuUratbcs No S-o6pasHoli TpaekTopuu. Mo 3aBeplueHny y6opku poboT-
nbllecoc aBTOMaTU4YeCKn BepHETCA Ha AOK-CTaHLMIO ANA 3apAaKYL.

Crioco6 1 Haxwmute kHorky () Ha po6oTe-nbinecoce ans Hadana ybopku.

MpumevaHus.

- I'Iepe/:( Havanom yﬁopKM yéeIZlMTeCh, yTo pOéOT*I'lbIﬂeCOC HaxoanTcs Boane SBDH,CLHOM AOK-CTaHunm n
NONHOCTbIO 3apskeH. He nepemelyaiite poboT-nbinecoc Bo Bpems y6opKu.

- |_|DM nepBoM MCNOb30BaHUN pOﬁOTa*I'lbIl'leCOCa pexkomeHayeTca cnefosarb 3a pOﬁOTOM*HhmeCOCOM 14
YCTPaHATL BCE NPENATCTBUA Ha NoJy. Ecan pOﬁOT MOXET 3aCTpATb UK nNouapanartb NOBepPXHOCTb Meﬁe]’ll/l,
Bbl MOXeETe 3aaTb 3anpeTHbIe 30Hbl B MPUNIOXEHNN, YTO6bI poﬁo'r—nhmecoc He BXOAWN B laHHble 30Hbl.



YuncTka nbliecocom v BRaxHas ybopka

1. CHauyana yBnaxHu1Te HaknaaKy Afist BNaxHoN y6opKn 1 yaanmte N3nuLLHI0 3. Haxxmute kHorky () Ha po6oTe-nbinecoce Mam BOCMO/b3yNTECh MPUNOKEHMEM,
Bnary. 3atem nomecTuTe rybky B iepxarensb rybkun. HakoHeu, yctaHoBWTe 610K 4TOG6bI 3aMyCTUTL MPOrPaMMy YACTKUN NN BNAXKHON YOOPKU.
[LNA BNAXKHOW YBOPKIM B H/XKHEN YacTu poboTa-nibinecoca.

2. OTKpoIiTe KpbILKY po6oTa-Nbinecoca 1 BbiHbTe pe3epByap A5 BoAbl. HanonHute 4.Tlocne Toro, Kak po6oT-NblNecoc 3aBepLUnT NPorpamMmmy 1 BepHETCA Ha 3apsAaHYHo
pesepByap s BOAbI POTOYHOI BOAOW V1 BEPHUTE €10 Ha MECTO. [OK-CTaHLWI0, BbIHBTE BI0K HACAAKM ANsA BAAXHON YBOPKY 1 CBOEBPEMEHHO
npononockarite ryoku.

A

T
N:
BHMMAHUE!
- He 3anwBaiite B pe3epByap ropsuyto BOAY, Tak Kak 3T0 MOXET NPUBECTY K ero iledopmaLiu. MpumeyaHwme. Ecnv po6oT-nbinecoc He GyAeT NCnoNbaoBaTbCA NPOAOMKUTENBHOE BPEMS,
- Bo nsbexanne 3acopeHnsa He ,ElOﬁaBﬂFIVITe B pesepsyap A14 BOAbI Kakne-nmbo YUCTAWME nnn BbIHbTE pe3epByap AN1A BOAbI 1 OMyCToWwWTe ero, 4TO6bI HE A0onyCTnTb OﬁpaSOBaHV\R HenpuAaTHoro
u,esvmd)mumpylou.tme CpeacTea. 3anaxa v nneceHu.
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Bo3obHoBneHne ybopku

Ecnu Bo Bpems y6opku y poboTa-nbliecoca paspAaAnTCA akkyMynaTop, oH
aBTOMATVYECKM BEPHETCA Ha JOK-CTaHLMI0 ANA 3apAAKU. 3apsAnBLINCH, OH
BEPHETCA 1 NPOJOMKNT YBOPKY C TOro MecTa, rie OCTaHOBUICA.

CocTosiHMe nay3bl

Bo Bpems pa6oTbl po6oTa-nbiiecoca HaXMUTE o6yt KHOMKY Ha npubope,
4TO6bI MPUOCTAHOBUTL PABOTY, NOTOM HaMuTe KHOMKY (D, 4To6bl BO306HOBNTL
y60pKy. lMocne Haxatns KHOMKM () BbINONHEHWE TeKyLLeit y6opKn npekpaTuTcs,
pO6OT-NbINECOC BEPHETCS Ha 3apsAAHYI0 AOK-CTAHLMIO.

MNMpymeyaHune. He noaHvmaiiTe 1 He nepemellaiiTe POGOT-MBINECOC BO BPEMS NPHOCTAHOBKM

paboTbl. ST0 MOXET NPUBECTY K HABMIALMOHHBIM OLVBOKaM, B PE3y/bTare Yero OH He CMOXET
BEPHYTbCA Ha 3aPAAHYIO JOK-CTAHLIVIO 1AW NOTEPAET KapTy.

Cnawmi pexxmm

Po6oT-nbinecoc aBTomMaTnyeckmn nepeknioyaeTcs B peXunm cHa nocne
npurocTaHoBKy paboTbl 6onee yem Ha 10 MUHYT. Mpwv 3TOM VHAKKATOP
BbIK/IlOYaeTcA. [1nA BbiBoa poboTa-nbinecoca 13 pexvma cHa HeobxoaMMo
HaxaTb N06YI0 KHOMKY Ha HEM.

MpumeyaHwme. Ecnv Bpeva B pexume CHa npesbilaeT 12 4acoB, poboT-Nbinecoc aBToMaTnyecku
BbIK/IIOYAETCA.

O6HoBneHne BcTpoeHHoro MO

BctpoeHHoe MO MoxHO 06HOBWTbL C MOMOLLbI0 NpuoxeHus. MNepep,
06HOB/IEHVEM Y6eamnTeCh, YTO POBOT-MbIIECOC HAXOAMTCA Ha JOK-CTaHLUMK, &
YypoBeHb 3apaja akkymynsaTopa coctaBniser He MeHee 15 %.

Mepe3anyck po6oTta-nbinecoca

Ecnu po6oT-nibinecoc nepecraeT oTBeUaTh U HE BbIK/IOYAETCS, BLIK/IIOYUTE €ro
npUHYANTENbHO, yaepkusas kHonky (DB TeueHmne 15 cekyHa. 3aTem HaxmuTe 1
ynepxugaiite kHonky (OB TeueHve 3 cekyHz, 4TOBbI BKIIOUNTB ero.

BoccraHoBneHme 3aBoaCKmNxX HaCTpOeK

Ecnun po6oT-nbinecoc He paboTtaet Haanexallm o6pa3om noce nepesanycka,
C nomolbto BynaBKu HAXXMUTE KHOMKY cbpoca 1 yaepXunBaiiTe ee, noka He
YCNbIWWTE FONOCOBOE cO0bLEHME 0 cOpoce HacTpoek. Takm obpasom byayT
BOCCTaHOB/IEHbI 3aBOJICKME HACTPOIiKMN poboTa-nbinecoca.




Yxop4 1 TexHnyeckoe o6CcnyxmpaHne

ﬂ,aT‘-I VKW N KOHTAKTbl 3aPAAKIN* PekomerayeTcs 4ncuTh exemecsiuHo.

MCHOHb3yI}’ITe MATKYI0 TKaHb AJ1A O4NCTKWM BCEX AATYMKOB M KOHTAKTOB 3apAaKu
po60Ta—nblnecoca:

. D.aTLII/IKI/I najeHnsa 1 3apAaaHble KOHTaKTbl PacnosioXeHbl CHU3Y poﬁoTa—nblnecoca.

- JlazepHblii AaTumK paccToAHNA Ha BepXHE CTOPOHe poboTa-nblnecoca.

- Bamnep 1 nasepHble AaTYVKY 1 PACMONOXKeHbI Ha NepeaHel CTopoHe poboTa-
nbliecoca.

JlazepHbIii paTumk
paccTosHus

bamnep

JlazepHblii jaTumk

’—0 ,U,aTLWIK nageHnsa

3ap,<u1Hb|e KOHTaKTbI

Ll_LeTKa* PekoMeHayeTCs UNCTUTb KX able ABE HeAenu.

1. MepeBepHUTE POBOT-NbINECOC 1 CAABUTE 3AXKVIMbI, 4TOBbI CHATH KPbILLKY
LWeTKN.

2. BoiTawmte weTtky 13 poboTa-nblaecoca, a 3aTeM 04YNCTUTE MOAWMNMHUKMN LWETKN.

3. Vicnonbayiite BXOAALWMIA B KOMMIEKTALMIO MHCTPYMEHT AJ1A YNCTKU, 4TOObI
obpesartb 3anyTaHHble WETUHKN Ha LWeTKe, 1 yAanunTe co WeTKV BONOCHI 1
Jpyroi mycop.

4.YcTaHoBWTE WETKY 1 KPbILLKY WeTKV Ha MecTo, ybeAnTeCh, 4TO OHN
yCTaHOB/NEHbl HaAEXHO.

MpumeyaHme. PekomeHayeTca MeHATb WETKy kax/able 6-12 MecALeB ANA NOAAeP)aHA
ONTMAaNbHOTO KayecTsa y6opKu.

Kpbliwwka wweTtkn

3axumm

LleTka
MoAWNNHNKN WeTKn

o
x

©

N
»

BHUMAHMWE! Ec/vi B weTke 3acTpsno CAULWKOM MHOTO BOJIOC VN OHU CHJIBHO CryTaNvCh, HE
TAHWTE VX C YCUIVEM, TaK KaK 3TO MOXET NOBPEAMTS LWETKY.
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BokoBas LLLETKQ" PeKOMEHAYETCA YNCTUT KaXAbIE ABE HEAeNN.

1. MepeBepHNTe pobOT-NbINECOC 1 YAANNTe HOKOBYIO WETKY, YTOObI €8 O4NCTUTD.
2. YcTaHOBWTe HOKOBYIO WETKY HA MECTO.

nPVIMellaHVIe. PeKOMeHﬂyETCH MEHATb GOKOByDO WeTKY Kaxxzable 3-6 mecAues ana nopaepxaHns
onTMMasbHOro KayecTea y60pKI/I.

BceHaI'IpaBneH HOe KONeCcOo* Yvctute no Mmepe HEOBXOAMMOCTH.

1. MepeBepHMTE PO6OT-MbINECOC 1 BbITALUTE Koneco
BCEHanpasfeHHoe KOJeco.

2. OumncTnTe BONOCHI, FPA3b 1 APYro Mycop,
HaMOTaBLINIACS HA KOIECO 1 OCb.

3. BepHuTe Koneco Ha MecTo U HaXXMUTe, 4TObbI
3aKpenuTh ero.

Ocb

MpumeyaHus.

-C NOMOLLbO HEOONbLIOW OTBEPTKW MK APYroro pblyara MOXXHO akKypaTHO NOALEenuTb N CHATb
Koneco.

- Koneco MOXHO NombITh BO,C(OM N BEPHYTb Ha MeCTO, KOrfia OHO BbICOXHET.

KoHTen HEeP ANA MbITNA® PEKOMEHAYETCA YNCTUTb EXEHEASNBHO.

1. OTKpoWiTe BEPXHIOI KPbILKY PO60TA-MbIIECOCA, HAXMUTE Ha 3aXKNM
KOHTENHEPa ANs Mycopa v NOTAHUTE ero BBEPX, YTOObI BbIHYTb.

nPVIMelvlaHVIe. Bo n3bexaHve 3acopeHus ¢Mﬂpra nerko I'IOCTyKVIBaVITe Mo OTCeKy AnA nbinn
Npn ero onopoXXHeHnn.



q)|/|J1 pr* PekomeHayeTca 4ncTuTh Kaxxable 1Be Heaenu.

1. PazomkHWTE 32XK1M PpunbTpa 1 BbiHBTE GUALTP Kak NOKa3aHO Ha PUCYHKe.

2. MpomolriTe GpUNLTP 1 NEerko MOCTy4MTE MO ero Kpasm, YTo6bl BLITPAXHYTH 13
Hero nblifib v PYroit Mycop.

MpymMeyaHune. He nbitaiitech YCTUTE GUALTP WETKON UK NabLAMU.

3. OTKpoWiTe KOHTENHEP ANA MyCcOpa, HANONHMTE €ro YACTON BOAON 1 3aKpoiTe.
BcTpsAxXHWTE KOHTEHEpP ANA Mycopa 13 CTOPOHbI B CTOPOHY, a 3aTeM crelite
rpA3sHYto BOAY.

BHUMAHMWE. [1ns ouncTkv GunbTpa cnefyet NCrnonb3oBaTh TOMbKO YKCTYI0 BOAY. He npriveHsiiTe
MotoLne cpeacTea.

4. Mepep ycTaHOBKOW JOXAUTECH, KOFAA OTCEK ANA NblAN U GUBTP BbICOXHYT.

Wy,
. .

MpumeyaHwme. TiiatensHo BbiCylWUTE KOHTEHEP ANA Mycopa v GUALTP Nepep Tem, kak
yCTaHaBnMBaTh UX 06paTHo.
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ry6}(a anAa BAXXHOWN y6opKV|* PekoMeHayeTcs YNCTUTb NOCTE KaKAOTO 3ap;|p.Ha;| LOOK-CTaHLMA* Yvctute no mepe HeobxoanmocTu.

MCNonb3oBaHUA.

1. CHMmuUTe ry6Ky AnsA BnaxHow ybopku ¢ fiepxartens. OuncTuTte 3apaaHblE KOHTAKTbl M MHAMKATOPbI 3apAAHON A0K-CTAHLUN MATKOM
CYXOWi TKaHbl0.

2. BbimoiiTe 1 BbicywmnTe ry6Ky AnA BNaXHOWN y6opKu.
AKKymynaTop

Po6oT-nbinecoc Bknoyaet B cebs BbICOKO3IDDEKTUBHBINA TNTUIA-
VNOHHbI aKKyMYNATOPHbIA 610K. OH OMKEH BbiTh XOPOLLO 3apsAXeH BO
BPEMA eXe[JHEBHOr0 UCMONb30BaHNA 418 NOAAEPXaHNA ONTUMaNbHON
NPON3BOAUTENBHOCTY aKKyMynaTopa.

WV,
KN

MpurmeyaHwme. Ecnv poboT-nbinecoc He UCNobayeTca B TeYeHe J0Nroro nepuoaa BpemeHm,
oTKNouUTe 1 y6epuTe ero. Ytobsl n36exaTb NoBpexaeHNsA OT YpeaMepHOI paspsaakm, poboT-
nblfiecoc HeobxoaAMMO 3apAXaTh He pexe Of|HOro pasa B TpU MecALja.

MpurmeyaHme. PekomeHayeTca MeHATb ryoKy kaxable 3-6 MecALes ANA noafepxaHua
ONTUMaNbHOro KayecTsa y6opKy.



yCTpaHeHI/Ie Henoslagok

Mpobnema

BoamoxHan npuynHa v peleHne

Yro penartb, ecnv poboT-nbinecoc ¢ GyHKUMen
BI@XXHOW y6OpKYM He BKloyaeTca?

Huskunii ypoBeHb 3apsga akkymynatopa. [MoaHOCTbio 3apsAnTe po6OT-NbINECOC U MOBTOPUTE MOMbITKY.
Temnepatypa B nomewweHun Hmxe 0°C nnu Boiwe 40°C. Y6eamTecs, 4To pobOoT-NblIecoc NCnonbayeTca npu
Temnepartype ot 0°C no 40°C.

Yto penartb, ecnv poboT-nbinecoc ¢ GyHKUven
BNXHOI yOOPKYM He 3apsxaeTcs?

I'IpOBepre, MOAKNKYEH NN WHYP 3IEKTPONUTAHUA AOHKHbBIM o6pasoM nK SHPHAHOIZ AOK-CTaHUWUW, N K pO3eTKe.
Y6enmtecs, 4To 3apAfAHble KOHTaKTbl YACTble. ECiv Ha HUX BCe e eCTb Mblb U IPA3b, MPOTPUTE NX CyXOI7I
TKaHbIO B ABYX MeCTaX: CO CTOPOHbI JOK-CTaHLVWN N CO CTOPOHbI po60Ta—nb|J1ecoca.

MNMoyemy po6oT-nbinecoc He Bo3BpalLaeTcs
CaMOoCTOATeNbHO Ha AOK-CTaHLMIO ANA
3apAnKn?

[poBepebTe, HET NI BOKPYT 3apAAHON IOK-CTaHLIMIN MHOXECTBA Nperpaxjalolwmx Aopory npeamvertos. Ee cnepyer
pacnonaratb B MecTe ¢ 6ecnpenAaTCTBeHHbIM NoAbe3oM. Y6eamnTeCh, 4To No 06e CTOPOHbI OT JOK-CTaHLUW HET
HVKaKmx 06bekToB Ha paccToAHuM 0,5 M, a NpoCTpPaHCTBO nepes Hel cBoboAHO Ha paccTosHM 1,5 m.OunctuTe
obnacTb cUrHana AoK-CTaHLmu.

Yto penartb, ecnv poboT-nbinecoc ¢ GyHKUMen
BNXHOIN yOOPKYM He paboTaeT AOMKHbIM
obpazom?

BobiknitounTe poboT-nbinecoc ¢ GyHKUMeR BNaXHOW YOOPKU 1 CHOBA BKIIIOYMTE.

Pob6oT-nbinecoc n3paer CTpaHHbIv WyMm.

B weTky, 60KOBYIO WETKY VI OAHO 13 OCHOBHbIX KOJIEC MOT MOMACTb MOCTOPOHHMIA npeamet. OctaHoBUTE
po6oT-nbiiecoc 1 yaanute mycop.

Yto penatb, ecnv poboT-nbinecoc ¢
dyHKUMeit BnaxkHo y6opKM y6rpaeT He Tak
3 EKTNBHO, KaK paHbLUE, UV OCTaBnseT
nbiib?

Y6epnutechb, 4TO OTCEK ANA NblY He nepenonHeH. Ecan aTo Tak, BeiGpocKTe U3 HEro Nbib 1 rpsasb. Cnepyet
TaKkXKe NPoBepuTb GUILTP 1 OYNCTUTb Ero NPU HEOGXOAMMOCTU. KpoMe Toro, NOCMOTpUTE, HAYErO I He
HaMOTanoChb BOKPYT LETOK.

Co6oli koHdurypauum cetu.

Maponb k cetnt Wi-Fi ykasaH HeBepHo. BBeauTe npaBusibHbI Naponb.

MNepekntountech Ha ceTb 2,4 'L, Tak Kak ceTn 5 Iy 1 kopnopaTVBHbIe PoyTepbl HA AHHbIi MOMEHT He
nopAepXuBatoTcA.

Y6epuntech, 4To pobOT-NblIECOC YCTAHOBNEH B 30HE C CUbHbIM curHanom Wi-Fi.

Po6oT-nbinecoc Mor He nepeiTy B oXvAaHne NoakNloueHns. BbliianTte N3 npunoxeHus u nepesanyctuTe ero, a
3aTeM MpaBWIbHO BbIMOJHUTE Waru 19 NOBTOPHOI HACTPOWKMN CeTU.
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Mpobnema

BoamoxHan npuynHa n peweHne

Mouemy poboT-nbinecoc ¢ GyHKUVEN
BNIaXXHOWN YBOPKM He BbINOJHAET NIaHOBYI0
y6opky?

Y6enmtech, YTo akKyMynAaTOp AOCTATOYHO 3apsxeH. [N 3anycka nnaHoBoi y6opky ypoBeHb 3apsaa poboTa-
nbinecoca AoMKeH 6biTb He Huxke 15 %.

[y6ka anA BnaxHow ybopkn Hef,ocTaToO4HO
BIAXKHas.

Y6epwnTecs, 4To B pesepByape AOCTAaTOYHO BOABbI.
Mepepn BnaxHow y6opKor cMounTe rybky 1 BbDKMUTE ee.
CnepnyiTte MHCTPYKLMAM B PyKOBOACTBE NO/b30BaTENA, YTOObI MPaBMIbHO YCTAHOBUTL MyOKM.

[ybka ana BnaxHow ybopku CANLKOM
MOKpas.

YBnaxHuTe rybky ans BnaxHon y6opKu 1 0TOXMUTE INLLHIOK BOAY.
Y6enmtecs, 4To Kpblllka pe3epByapa Al BOAbl KPEMKo 3aKpbiTa.

MoTpebnsaeT v poboT-nbinecoc
3/1eKTPUYECTBO, EC/IV OCTABUTbL €r0 Ha JOK-
CTaHLMW nocne NonHol 3apaakn?

Koraa po6oT-nbifiecoc HaxoAMTCA Ha 3apAAHOI LOK-CTAHLMI, OH NOTPeBnseT He6obLLIOe KOMYEeCTBO
3IEKTPO3HEPT N ANA NOAAEPXKAHNA ONTMMAJIbHOM NPOVN3BOANTENBHOCTY aKKYMYNATOPa B CMALWEM PeXxXnMe.

Mouemy poboT-nbinecoc ¢ pyHKUVEN
BIQXKHOI yOOPKM He BO306HOBNAET paboTy
nocne 3apagkn?

Po6oT-nbinecoc ¢ dyHkumnen BnaxxHoi ybopky He BO306HOBNAET y60opKy B pexknme "He 6ecnokonTs" vav nocne
TOro, KaK ero Bpy4Hyt BepHyN Ha AOK-CTaHLMIO ANs 3apAAKK.

Pob6oT-nbinecoc He Bo3BpaliaeTca Ha JOK-
CTaHUMto nocrne nepemMelleHns.

MepemelleHne po6oTa-nbliecoca MOXET CTaTb MPUYNHON N3MEHEHUNA ero NONOXEHNA WM CMEHbI KApTbl ero
OKpYXXatolero npocTpaHcTBa. Eciim po6oT-nbiiecoc HaXoANTCA CAVLIKOM AaNeKo OT 3apsSAHON AOK-CTaHLMK,
OH He CMOXeT aBTOMaTUYeCKUN BEPHYTLCA Ha HEE CaMOCTOATENbHO. B Takom criy4yae Bam npuaetca Bpy4YHyto
NocTaBMTb Ha Hee PoboT-Mbliecoc.

y6ka Ansa BNaxHow ybopKku He BpaLlaeTcs.

B 610Ke ans BNaxHoin ybopky Mor 3aCcTpATb NOCTOPOHHWIA NPeAMET. YaanuTe NOCTOPOHHWI NpeaMeT v
nonpoo6yiiTe ewie pas.




TexHnyeckune XapaKTepUCTNKN

Po6oT-nbinecoc ¢ pyHkLmen BnaxxHom ybopku

3apagHan foK-CTaHumA

HasBaHuve

Po6oTt-nbinecoc

Mogaenb

B105

Mogaenb

CDZ2101

Pasmepbl n3genvsa

350 = 350 x 97 mm

Pa3mepbl n3genvsa

130 = 126 x 93 Mmm

HomwuHanbHbI BXOA

100-240 B~ 50/60 1,0,5 A

AKKymynaTop 4800 MA u (PeanbHas eMKoCTb)
Bpems 3apsaaku Okono 64
Bec HeTTO (Po6oT-nbINECOC C
. . 3,8 «r
dyHKUMelt BnaxHol ybopku)
Bec HeTTO (C akceccyapamun) 4,6 Kr

Android 44 n iOS 10.0 nnn 6onee nosgHen

CoBMecTMMOCTb
BEpCUmn
BecnpoBogHoe Wi-Fi IEEE 80211 b/g/n, 24 TTu,
noak/yeHne Bluetooth 4.2
HomwuHanbHoe HanpsxeHve 144B-—
HomunHanbHaa MOWHOCTb 55BT

Pa6ounin granasoH 4yacTtoT

2400-2483,5 MTy

MakcumanbHas BbIxogHas
MOLWHOCTb

<20 nbm

HomuHanbHbIN BbIXOA,

198B—=—=1A

I'Ipvl 06bIYHbIX YCNOBUAX NCMONIb30BaAHUNA MexXay aHTEHHOI 3TOro 060py.ElOBaHVIFI
n TenoM nonb3oBaresia JOHKHO COXPaHATbCA pacCToAHMNE He MeHee 20 cm.

NHbopmaumsa 06 yTunmsaumm n nepepaboTke 0TXOLOB 3/1EKTPUYECKOTO 1 3NEKTPOHHOIO 060pyA0BaHUS

X

Bce nspenus, o603HayeHHble CUMBOIOM pasfenbHOro cbopa oTpaboTaHHOro aN1eKTPUYecKkoro 1 anekTpoHHoro obopynosarus (WEEE, nupektusa
2012/19/EU), cnepyet yTvanM3npoBaTb OTAE/bHO OT HECOPTUPYEMbIX 6bITOBbIX OTXOA0B. C Liefblo OXpaHbl 300POBbA U 3aLLMTbl OKPYXKaloWweli cpeap!
Takoe 06opyoBaHNe HeOOXOAMMO caaBaTh Ha NepepaboTKy B crneumnanbHble NyHKTbl Nprema 31eKTpUYeckoro NafeKTPOHHOro 060pyfoBaHus,
onpefeneHHble NPaBUTeNbCTBOM VMM MECTHBIMU opraHamu Bnactu. MpaBunbHas yTunusaums n nepepaboTtka noMoryT NnpefoTBpaTuTb BO3MOXHbIE

HeraTvBHble MOCNeACTBUA /1A OKpY>atolei cpeabl 1 300poBbs YenoBeka. YTobbl y3HaTh, rae HaxoAATCA Takue NyHKTbl c6opa 1 kak oHu paboTatoT, obpaTuTech
B KOMMNaHWI0, 3aHNMaloLLYyCA YCTAaHOBKOV 060PYA0BaHUA, V1N B MECTHbIE OPraHbl BNacTu.
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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Przed rozpoczeciem korzystania z produktu nalezy doktadnie zapoznaé si¢ z niniejsza instrukcja i
zachowagé ja na przysztoscé.

Ograniczenia w uzytkowaniu

- Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtég w srodowisku domowym. Nie nalezy
uzywac go na zewnatrz, na powierzchniach innych niz podtogi oraz w pomieszczeniach komercyjnych lub
przemystowych.

- Ten produkt moze by¢ uzywany przez dzieci w wieku powyzej 8 lat oraz osoby o ograniczonych
zdolnosciach ruchowych, postrzegania lub umystowych, a takze przez osoby bez do$wiadczenia ze
sprzetem badz z brakiem wiedzy na jego temat, jesli odbywa sie to pod nadzorem lub zgodnie z instrukcja
uzytkowania sprzetu w bezpieczny sposob i ze zrozumieniem wystepujacych zagrozen. Dzieci nie powinny
bawi¢ sie urzagdzeniem. Czyszczenie i konserwacja nie moga byé przeprowadzane przez dzieci bez nadzoru.

- Urzadzenie nalezy stosowa¢ wytacznie z zasilaczem zawartym w zestawie.
- To urzadzenie zawiera akumulator, ktéry moze by¢é wymieniany jedynie przez wykwalifikowane osoby.

- Dzieci nie mogg bawi¢ sie tym produktem. Nalezy upewni¢ sig, ze dzieci i zwierzeta domowe przebywajg w
bezpiecznej odlegtosci od odkurzacza podczas jego pracy.

- W razie uszkodzenia kabla nalezy go wymieni¢ na oryginalny lub na caty zestaw dostepny u producenta lub
w punkcie serwisowym.

- Odkurzacza nie nalezy uzywa¢ na obszarze zawieszonym nad ziemig bez uprzedniego zastosowania bariery



ochronnej.

- Nie nalezy ktas¢ odkurzacza do géry nogami. Nie nalezy przenosié odkurzacza, trzymajac za pokrywe
czujnika laserowego LDS, pokrywe czy zderzak.

- Nie nalezy uzywa¢ odkurzacza w temperaturze powyzej 40°C lub ponizej 0°C, a takze na podtogach z
ptynami lub lepkimi substancjami.

- Nie nalezy montowac¢, tadowa¢é ani uzywac¢ odkurzacza na zewnatrz, w tazienkach lub w poblizu basenu.
- Przejechanie urzagdzeniem przewodu zasilajgcego moze grozi¢ niebezpieczenstwem.

- Usuna¢ z podtogi wszelkie delikatne lub mate przedmioty, aby zapobiec ich uszkodzeniu w przypadku
zderzenia.

- Trzymac przyrzad do czyszczenia poza zasiegiem dzieci.

- Nie wolno umieszcza¢ dzieci, zwierzagt domowych ani zadnych przedmiotéw na odkurzaczu, niezaleznie od
tego, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

- Trzymac wtosy, palce i inne czeséci ciata z dala od otworu ssgcego odkurzacza.

- Nie uzywac odkurzacza do czyszczenia jakichkolwiek palnych substancji.

- Nie wcigga¢ do odkurzacza zadnych twardych ani ostrych przedmiotéw.

- Przed przystgpieniem do czyszczenia lub konserwacji urzagdzenia nalezy wyja¢ wtyk z gniazda zasilania.

- Nie wyciera¢ odkurzacza ani stacji tadujgcej wilgotng szmatka ani nie sptukiwac¢ ich ptynami. Po
oczyszczeniu czesci zmywalnych nalezy catkowicie wysuszy¢ czesci przed ponowng instalacjg i ich uzyciem.
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- Na czas transportu nalezy upewnic sie, ze odkurzacz jest wytgczony oraz, w miare mozliwosci, znajduje sie
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w oryginalnym opakowaniu.

- Produktu nalezy uzywac zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukcji obstugi. Uzytkownicy ponosza

odpowiedzialno$¢ za wszelkie straty lub szkody wynikajgce z niewtasciwego uzytkowania tego produktu.
Akumulator i tadowanie
OSTRZEZENIA:

- Nie uzywac¢ zamiennikow akumulatora, kabla zasilania ani stacji tadujgcej. Odkurzacza mozna uzywac tylko
ze stacjg tadujgcg model CDZ2101.

- Uzytkownik nie musi wykonywa¢ zadnych czynnosci, aby zmieni¢ czestotliwo$¢ napiecia z 50 Hz na 60 Hz
lub odwrotnie. Produkt dostosowuje sie do obu czestotliwosci.

- Nie podejmowac¢ samodzielnych préb rozbierania, naprawy lub modyfikowania akumulatora lub stacji
tadujace;j.

- Nie stawia¢ stacji tadujgcej obok zrodta ciepta.
- Nie uzywac¢ mokrej szmatki ani $ciereczki z ptynem do wycierania stykéw tadowania stacji tadujace;.

- Jezeli odkurzacz nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy natadowac¢ go do petna, a nastepnie
wytgczy¢ i przechowywaé w chtodnym i suchym miejscu. tadowa¢ odkurzacz co najmniejraz na 3
miesigce, aby unikng¢ nadmiernego roztadowania akumulatora.

- Akumulator litowo-jonowy zawiera substancje niebezpieczne dla srodowiska. Przed utylizacjg odkurzacza



nalezy najpierw wyja¢ akumulator, a nastepnie zutylizowa¢ go lub poddac¢ recyklingowi zgodnie z lokalnymi
przepisami i regulacjami prawnymi kraju lub regionu, w ktorym jest uzywany.

- Podczas wyjmowania baterii produkt powinien by¢ odtaczony od zasilania.
1) Odkreci¢ srube u dotu i zdjg¢ pokrywe.
2) Odtaczy¢ ztacze baterii i wyja¢ baterie. Aby unikng¢ obrazen, nalezy uwaza¢, aby nie uszkodzi¢ komory
baterii.
3) Baterie nalezy oddawac¢ do utylizacji firmie zajmujacej sie recyklingiem odpadéw.

Wazne informacje dotyczace bezpieczenstwa

- Czujnik laserowy tego produktu jest zgodny z normg IEC 60825-1:2014 dotyczaca bezpieczenstwa
produktéw laserowych klasy | i nie wytwarza promieniowania laserowego szkodliwego dla organizmu
ludzkiego.

Deklaracja zgodnosci UE

c Niniejszym firma Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. oéwiadcza, ze urzadzenie radiowe typu B105 jest zgodne z dyrektywa 2014/53/
UE. Petny tekst deklaracji zgodnoéci UE jest dostepny na nastepujacej stronie internetowe;j:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Szczegbtowa elektroniczng instrukcje obstugi mozna znalez¢ na stronie www.mi.com/global/service/userguide
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Przeglad produktu

Akcesoria

Wstepnie zainstalowane akcesoria

Szczotka gtéwna Pokrywa szczotki Pojemnik na kurz Zbiornik na wode

Inne akcesoria

~d E —

Szczotka boczna Przyrzad do czyszczenia Kabel zasilania

Odkurzacz

Uwaga: llustracje produktu, akcesoriéw i interfejsu
uzytkownika przedstawione w niniejszej instrukeji obstugi
stuzg jedynie jako odniesienie. Rzeczywisty produkt i
funkcje moga réznié sie od przedstawionych w zwigzku z Wktad myjacy x 2 Uchwyt wktadu myjacego x 2 Stacja tadujgca
ulepszeniami produktu. (zainstalowany fabrycznie)
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Odkurzacz

© d) Przycisk zasilania/czyszczenia

Wtaczanie/wytaczanie: Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy
Czyszczenie: Nacisnij i przytrzymaj po wtgczeniu odkurzacza, aby
rozpoczaé czyszczenie

o O Przycisk dokowania

Nacisénij, aby odesta¢ odkurzacz do stacji tadujacej
Wtaczanie/wytaczanie funkcji blokady rodzicielskiej: Naci$nij i
przytrzymaj przez 3 sekundy

Wskaznik

-Swiatto biate: Czyszczenie, czyszczenie zakoficzone, tadowanie

zakonczone

-Migajace $wiatto biate: Powrdt do stacji w celu natadowania, zmiana

potozenia, aktualizowanie oprogramowania
uktadowego, oczekiwanie na potaczenie lub
taczenie z Wi-Fi

-Migajace wolno $wiatto biate: tadowanie
-Migajace $wiatto pomaranczowe: Btad
-Pomaranczowe: Brak potaczenia z siecig Wi-Fi

a: Sprzatanie lub powrét do stacji w celu natadowania mozna wstrzymac, naciskajac
ny przycisk.
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Odkurzacz Mi Robot — czujniki

Pokrywa czujnika laserowego LDS

Liniowy czujnik laserowy

Pojemnik na kurz o

Zbiornik nawode ©

Wylot powietrza/gtosnik

Gtéwny naped ° M

Czujnik upadku

I
o @ & —— Koto wielokierunkowe
Czujnik laserowy LDS Szczotkaboczna o—= Styki tadowania

o Zderzak Szczotka gtéwna S = Pokrywa szczotki

Zatrzask pokrywy szczotki

o
—

Gtéwny naped

Otwor montazowy
uchwytu wktadu
myjacego

o Pokrywa viaces
o Przycisk resetowania
Nacisna¢ i przytrzymac przez 3 sekundy, aby przywréci¢ ustawienia fabryczne

Wskaznik Wi-Fi
-Wtaczony: Potgczono z Wi-Fi
-Wytaczone: Brak potaczenia z siecig Wi-Fi
-Miga: Oczekiwanie na potaczenie/taczenie



Stacja tadujaca Zbiornik na wode

Otwor do napetniania
woda
Korek zbiornika na wode

Strefa sygnatowa
| Styki tadowania

Przycisk zwalniania
fy— Port zasilania zbiornika na wode

Pojemnik na kurz Zesp6t mopa

Obszar mocowania o
wktadu myjacego

Zacisk pojemnika na kurz °

Zatrzask pokrywy ©
pojemnika na kurz

Zatrzask filtra

Pokrywa pojemnika na kurz
Uchwyt wktadu Wktad

myjacego myjacy

103



Montaz

Zdejmowanie oston ochronnych

Przed uzyciem odkurzacza usun paski ochronne z obu stron.

Montaz szczotki bocznej

Zat6z szczotke boczng na zatrzask na spodzie odkurzacza.

Zacisk szczotki
bocznej
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Podtgczanie do gniazdka elektrycznego

Umies$¢ stacje fadujaca w poblizu gniazdka elektrycznego, w obszarze z dobrym
zasiegiem sygnatu Wi-Fi. Nastepnie podtacz stacje tadujaca do gniazda zasilania.

%

S

.)))

Uwaga: Nie umieszczaj zadnych przedmiotéw w odlegtoéci do 0,5 m po bokach anido 1,5 m
przed stacja fadujaca.

Umieszczanie odkurzacza
Umies¢ odkurzacz na stacji tadujacej. Odkurzacz wtaczy sie automatycznie

i zacznie sie tadowacé. Po 10 minutach tadowania wskaznik zgasnie. Przed
pierwszym uzyciem odkurzacza nalezy go w petni natadowac.

Uwaga: Sprawdz, czy styki fadowania na odkurzaczu i stacji sa doktadnie wyréwnane.



Uzytkowanie

taczenie z aplikacjg Mi Home/Xiaomi Home

Ten produkt obstuguje aplikacje Mi Home/Xiaomi Home*. Uzywaj aplikacji Mi
Home/Xiaomi Home do sterowania urzgdzeniem i obstugi innych inteligentnych
urzadzerr domowych.

Zeskanuj kod QR, aby pobra¢ i zainstalowac aplikacje.
Jesli aplikacja jest juz zainstalowana, nastapi
przekierowanie do strony konfiguracji potgczenia. Aby
pobrac¢ i zainstalowac¢ aplikacje, mozesz tez wyszukaé
nazwe ,Mi Home/Xiaomi Home" w sklepie z aplikacjami.

Otworz aplikacje Mi Home/Xiaomi Home, nacisnij
przycisk @ w gérnym prawym rogu ekranu i wykonaj 5812D4E4
polecenia, aby doda¢ urzadzenie.

* Nazwa aplikacji Xiaomi Home obowigzuje w Europie (za wyjatkiem Rosji).

Nazwa aplikacji wyswietlana w urzagdzeniu uzytkownika jest obowigzujaca.

Uwagi:

- Ten odkurzacz dziata z aplikacjg Mi Home / Xiaomi Home i obstuguje systemy operacyjne
Android 44 oraz i0S 10.0 i ich nowsze wersje.

- Obstugiwane sg wytgcznie sieci Wi-Fi 24 GHz.

- Wersja aplikacji mogta zosta¢ uaktualniona. Wykonuj instrukcje biezacej wersji aplikacji.

Resetowanie potaczenia Wi-Fi

W razie zerwania potaczenia miedzy telefonem a odkurzaczem wskutek zmiany

konfiguracji routera, wprowadzenia btednego hasta itp. nalezy wykona¢ nastepujace

czynnosci:

1. Nalezy otworzy¢ pokrywe odkurzacza , aby zobaczy¢ wskaznik Wi-Fi.

2. Naci$nij jednoczesnie i przytrzymaj przyciski () oraz (3, az ustyszysz
komunikat gtosowy o oczekiwaniu na konfiguracje sieciowa.

3. Migajacy wskaznik Wi-Fi oznacza, ze resetowanie potaczenia Wi-Fi zakoriczyto
sie pomysinie.

Rozpoczynanie czyszczenia

Naciénij przycisk (Ona odkurzaczu lub dotknij przycisku(b w aplikacji, po czym
odkurzacz oczysci wszystkie obszary, najpierw sprzatajac wzdtuz krawedzi

i Scian, a nastgpnie po trasach w ksztatcie litery S. Po zakoriczeniu czyszczenia
odkurzacz automatycznie powrdci do stacji tadujgcej w celu natadowania.

Metoda 1: Naciénij przycisk (hna odkurzaczu, aby rozpoczaé sprzatanie.

Uwagi:

- Przed rozpoczeciem czyszczenia nalezy upewnic sig, ze odkurzacz znajduje sie w stacji tadujacej i jest w
petni natadowany. Nie przeno$ odkurzacza podczas czyszczenia.

- Przy pierwszym uzyciu robota sprzatajacego warto na biezaco $ledzi¢ jego ruch i usuwaé mu z drogi
przeszkody. Jesli sa miejsca, w ktdrych robot moze utkna¢ lub zadrapa¢ powierzchni¢ mebla, mozna
zdefiniowa¢ w aplikacji obszary zabronione, aby robot tych miejsc unikat.
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Uzywanie funkcji odkurzania i mycia
1. Najpierw zwilz wktad myjacy i usuri nadmiar wody. Nastepnie zat6z wktad 3. Naciénij przycisk () na odkurzaczu lub uzyj aplikacji, aby odkurzacz rozpoczat

myjacy na uchwyt wktadu myjacego. Na koniec zainstaluj zespét mopa na odkurzanie i mycie.
spodzie odkurzacza.

=N

2. Otworz pokrywe odkurzacza i wyjmij zbiornik na wode. Napetnij zbiornik wodg 4. Kiedy odkurzacz zakonczy zadanie i powrdci do stacji tadujacej, wyjmij zespot
z kranu i wtéz go ponownie do odkurzacza. mopa i umyj niezwtocznie wktady myjace.

ST
S

g

AN

UWAGI:

- Nie nalezy wlewa¢ goracej wody do zbiornika na wode, poniewaz moze to spowodowac jego
odksztafcenie.

- Aby unikna¢ zatkania, nie nalezy dodawac do zbiornika na wode zadnych $rodkéw czyszczacych Uwaga: Jezeli odkurzacz nie bedzie uzywany przez diuzszy czas, wyjmij zbiornik na wode i oproznij
ani dezynfekujacych. go, aby zapobiec powstawaniu zapachéw i plesni.
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Wznoéw czyszczenie

Jezeli odkurzacz zacznie sie roztadowywaé podczas czyszczenia, automatycznie
powréci do stacji tadujgcej w celu natadowania. Po wystarczajgcym natadowaniu
odkurzacz wznowi prace w miejscu, w ktérym ja przerwat.

Wstrzymywanie

Podczas pracy odkurzacza naci$nij dowolny przycisk na odkurzaczu, aby go
wstrzymac, a nastepnie przycisk (), aby wznowié czyszczenie. Naciénigcie
przycisku (> spowoduje zakoriczenie biezagcego zadania czyszczenia i odestanie
odkurzacza z powrotem do stacji tadujace;j.

Uwaga: Nie nalezy podnosi¢ ani przesuwac¢ odkurzacza, gdy jest wstrzymany, aby unikna¢
btedéw nawigacyjnych, ktére mogtyby uniemozliwi¢ powrdt odkurzacza do stacji tadujacej lub
spowodowac utrate mapy.

Tryb uépienia

Odkurzacz automatycznie przejdzie w tryb u$pienia po wstrzymaniu na 10 minut,
a jego wskaznik sie wytgczy. Aby go wybudzi¢, naci$nij dowolny przycisk na
odkurzaczu .

Uwaga: Jezeli czas uspienia przekroczy 12 godzin, odkurzacz zostanie automatycznie wytaczony.

Aktualizacja oprogramowania uktadowego

Oprogramowanie uktadowe mozna aktualizowa¢ za po$rednictwem aplikacji.
Przed aktualizacjg nalezy upewni¢ sig, ze odkurzacz znajduje sie w stacji
tadujacej, a poziom natadowania jego akumulatora wynosi co najmniej 15%.

Ponowne uruchamianie odkurzacza

Jesli odkurzacz przestanie reagowac lub nie bedzie mozna go wytaczyé¢, nalezy
przytrzymaé przycisk() przez 15 sekund, aby wytaczy¢ urzadzenie. Nastepnie
nalezy nacisna¢ i przytrzymacé przycisk (Hprzez 3 sekundy, aby wtgczy¢ odkurzacz.

Przywracanie ustawien fabrycznych

Jezeli po ponownym uruchomieniu odkurzacz nie dziata prawidtowo, nalezy
nacisna¢ szpilka przycisk resetowania i przytrzymac go do ustyszenia komunikatu
gtosowego o przywracaniu ustawien fabrycznych odkurzacza. Spowoduje to
przywrdcenie ustawien fabrycznych robota.
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Dbanie o urzadzenie i konserwacja

Czujniki | Stykl I'adowania* Zaleca sig czyszczenie go co miesigc.

Uzywaé miekkiej tkaniny do czyszczenia czujnikéw i stykoéw tadowania w
odkurzaczu:
- Czujniki upadku i styki tadowania na spodzie odkurzacza.

- Laserowy czujnik LDS odkurzacza
- Zderzak i liniowe czujniki laserowe z przodu odkurzacza.

Czujnik laserowy LDS
o Zderzak

Liniowy czujnik laserowy

—— Czujnik upadku

Styki fadowania
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Szczotka g{'éwna* Zaleca sig czyszczenie co dwa tygodnie.

1. Zaleca sie czyszczenie co dwa tygodnie.

2. Wyjmij szczotke z odkurzacza, a nastepnie wyczys¢ jej tozyska.

3. Uzy¢ dotgczonego narzedzia do czyszczenia, aby wycigé¢ splatane wtosy na
szczotce i usungé wlosy i inne zanieczyszczenia ze szczotki.

4. Zainstalowa¢ ponownie szczotke i pokrywe szczotki i upewnic sig, ze sg one
bezpiecznie zamontowane.

Uwaga: Zaleca si¢ wymiang szczotki co 6-12 miesiecy, aby zapewni¢ optymalne sprzatanie.

o Pokrywa szczotki

Zacisk

Szczotka gtéwna
tozyska szczotki

o

A A

UWAGA: Jesli na szczotce jest zbyt duzo wiosdw lub jesli sg one ciasno splatane, nie nalezy
ciagna¢ ich na site, poniewaz moze to spowodowac¢ uszkodzenie szczotki.




Szczotka boczna* zaleca sie czyszczenie co dwa tygodnie. Poje mnik na kurz* zaleca sig czyszczenie co dwa tygodnie.

1. Odwré¢ odkurzacz i zdjgé szczotke boczng do gory, aby jg wyczyscic. 1. Otwoérz pokrywe odkurzacza i naciénij zatrzask pojemnika na kurz, aby wyjaé
2. Ponownie zainstaluj szczotke boczng do odkurzacza . pojemnik na kurz do géry.

Uwaga: Zaleca si¢ wymiang szczotki bocznej co 3-6 miesiecy, aby zapewni¢ optymalne sprzatanie.

Koto wielokierunkowe* Wyczysci¢ w razie potrzeby.

1. Odwré¢ odkurzacz i wyciggnaé koto Koto
wielokierunkowe.

2. Usun witosy, kurz i inne zabrudzenia z kota i osi.

3. Ponownie w6z koto i mocno wciénij je na

miejsce. Uwaga: Aby zapobiec zapychaniu sie filtra, nalezy lekko postuka¢ w pojemnik na kurz podczas
oprdzniania jego zawartosci.

0%

Uwagi:

- Do delikatnego wysuniecia i zdjecia kota mozna uzy¢ matego $rubokreta lub innego narzedzia,
ktdre nadaje sig do podwazania.

- Koto mozna wyczysci¢ woda i zamontowa¢ ponownie po wyschnigciu.
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Filtr* zaleca sie czyszczenie co dwa tygodnie.

1. Wyjmij filtr z zatrzasku filtra, jak pokazano to na ilustracji.

2. Optucz filtr i lekko postukaj w jego krawedzie, aby usuna¢ kurz i wszystkie inne
zanieczyszczenia.

Uwaga: Nie nalezy czyscic filtra szczotka ani palcem.
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3. Otworz pokrywe pojemnika na kurz, nalej czystej wody do zbiornika i zamknij
pokrywe. Potrza$nij pojemnikiem na kurz na boki, a nastepnie wylej z niego
brudna wode.

UWAGA: Do czyszczenia filtra nalezy uzywac wytacznie czystej wody. Nie stosowac detergentdw.

4. Przed ponownym zamontowaniem odt6z pojemnik na kurz i pozostaw go do
wyschniecia.

AL
~ ,

Uwaga: Doktadnie wysusz pojemnik na kurz oraz filtr przed wtozeniem ich z powrotem.



Wktad myjqcy* Zaleca sig czyszczenie po kazdym uzyciu. Stacja tad ujqca* Wyczysci¢ w razie potrzeby.

1. Zdejmij wktad myjacy z uchwytu. Oczys$¢ styki tadowania i obszar sygnalizacyjny stacji tadujgcej miekka, suchg
szmatka.

2. Wyczyscic i osuszy¢ wktad myjacy.
Akumulator

Odkurzacz wyposazono w wysokiej jakosci akumulator litowo-jonowy. Nalezy
upewnic sig, ze pozostaje on natadowany w duzym stopniu podczas codziennego
uzytkowania, aby utrzymacé jego optymalng wydajno$¢.

‘\ll,
RN

Uwaga: Jesli odkurzacz nie jest uzywany przez dtuzszy czas, nalezy go wytgczy¢ i odtozy¢. Aby
zapobiec uszkodzeniom spowodowanym nadmiernym roztadowaniem, odkurzacz nalezy tadowac¢
co najmniej raz na trzy miesigce.

Uwaga: Zaleca si¢ wymiang wktadu myjacego co 3-6 miesigcy, aby zapewni¢ optymalne sprzatanie.
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Rozwigzywanie probleméw

Problem

Mozliwa przyczyna i rozwigzanie

Co nalezy zrobi¢, gdy odkurzacz nie daje sig
wytaczy¢?

Poziom natadowania akumulatora jest niski. Nataduj catkowicie odkurzacz, a nastgpnie sprobuj ponownie.
Temperatura otoczenia jest nizsza niz 0°C lub wyzsza niz 40°C. Odkurzacza nalezy uzywac tylko w temperaturze
od 0°C do 40°C.

Co nalezy zrobi¢, gdy odkurzacza nie mozna
natadowac?

Nalezy sprawdzi¢, czy przewdd zasilajacy jest prawidtowo podtaczony zaréwno do stacji tadowania, jak i do
gniazdka sieciowego. Nastepnie upewnic¢ sig, ze styki fadowania sg czyste. Jesli nie, nalezy je wytrze¢ suchg
szmatkg — zaréwno w stacji dokowania, jak i w odkurzaczu.

Dlaczego odkurzacz nie wraca do stacji
tadowania?

Nalezy sprawdzi¢, czy wokét stacji tadowania nie ma zadnych przeszkod. Umiescié stacje dokowania w miejscu, w
ktorym nie ma przeszkéd. Upewnic¢ sig, ze w odlegtosci 0,5 metra po obu stronach stacji ani w odlegtosci 1,5 metra
przed nig nie wystepuja przeszkody. Oczys¢ strefe sygnatowa stacji tadujace;j.

Co nalezy zrobi¢, gdy odkurzacz nie dziata
zgodnie z oczekiwaniami?

Wytgczy¢ odkurzacz i wtgczy¢ go ponownie.

Odkurzacz wydaje dziwny dzwiek

W szczotke, szczotke boczna lub jedno z kétek gtéwnych mogto zaplata¢ sie ciato obce. Zatrzymaj odkurzacz i
usun wszelkie zanieczyszczenia.

Dlaczego odkurzacz nie sprzata tak
wydajnie jak wczeéniej lub zostawia za
sobg kurz?

Nalezy sprawdzi¢, czy pojemnik na kurz jest petny. Jesli tak, oproznij go. Ponadto nalezy sprawdzic¢ filtr i w razie
potrzeby go wyczyscié, a takze sprawdzié, czy nic sie nie owineto wokot szczotek.

Konfiguracja sieci nie powiodta sie.

Hasto do sieci Wi-Fi jest nieprawidtowe. Wprowadz prawidtowe hasto do sieci Wi-Fi.

Przetacz na sie¢ dziatajgcg w pasmie 2,4 GHz, poniewaz sieci dziatajagce w pasmie 5 GHz i routery dla firm nie sa
obecnie obstugiwane.

Odkurzacz musi znajdowac sie w obszarze z dobrym zasiegiem sygnatu sieci Wi-Fi.

Odkurzacz moze nie by¢ w stanie oczekiwania na potaczenie. Zamknij aplikacje i otwdrz jg ponownie,

a nastepnie wykonaj odpowiednie czynnoéci w celu ponownej konfiguraciji sieci.
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Problem

Mozliwa przyczyna i rozwigzanie

Dlaczego odkurzacz nie wykonuje
zaplanowanego sprzatania?

Nalezy sprawdzi¢, czy poziom natadowania akumulatora jest wystarczajgcy. Aby rozpoczaé zaplanowane
sprzatanie, odkurzacz musi mie¢ akumulator natadowany w co najmniej 15%.

Wktad myjacy nie jest dostatecznie mokry.

Sprawdz, czy w zbiorniku na wodeg jest wystarczajaca ilo$¢ wody.
Przed przystapieniem do mycia zwilz wktad myjacy i, wyzymajac go, usurt nadmiar wody.
Zat6z wktady myjace prawidtowo, zgodnie z instrukcja obstugi.

Wktad myjacy jest zbyt mokry.

Zwilz wktad myjacy i, wyzymajac go, usuri nadmiar wody.
Korek zbiornika na wode musi by¢ szczelnie wtozony.

Czy odkurzacz zuzywa energie elektryczna,
gdy jest pozostawiony w stacji dokowania po
petnym natadowaniu?

Jesli odkurzacz zostanie pozostawiony w stacji dokowania, zuzywa niewielka ilo$¢ energii elektrycznej, aby
zapewni¢ akumulatorowi utrzymanie optymalnej wydajnosci w trybie uspienia.

Dlaczego odkurzacz nie wznawia sprzgtania
po natadowaniu?

Odkurzacz nie wznawia sprzatania, jesli jest w trybie ,nie przeszkadzac¢” (DND) lub po recznym powrocie do stacji
dokowania w celu natadowania akumulatora.

Odkurzacz nie wraca do stacji tadujacej po
jego przeniesieniu

Przeniesienie odkurzacza moze spowodowaé zmiane jego pozycji lub ponowne zeskanowanie otoczenia. Jesli
odkurzacz jest za daleko od stacji tadujacej, moze nie by¢ w stanie automatycznie do niej powrécic. W takim
przypadku nalezy recznie umiesci¢ go w stacji tadujace;.

Wktad myjacy nie moze si¢ obracac.

Wktad myjacy moégt zostaé zablokowany przez ciato obce. Usuri ciato obce i sprobuj ponownie.
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Dane techniczne

Odkurzacz Stacja tadujaca
Nazwa Automatyczny odkurzacz Model CDZ2101
Model B105

Wymiary produktu

350 = 350 x 97 mm

Wymiary produktu

130 x 126 x 93 mm

Wejscie
znamionowe

100-240V ~50/60Hz 0,5 A

Akumulator 4800 mAh (Pojemnos$¢ nominalna)
Wyjscie o
Czas tadowania Ok. 6 godzin znamionowe 19,8V-—=—=1A
Masa netto (Odkurzacz) 3,8kg
W normalnych warunkach uzytkowania to urzadzenie powinno znajdowac sig¢ w
Masa netto (z akcesoriami) 4,6 kg odlegtosci 20 cm od anteny i ciata uzytkownika.

Zgodno$¢ z systemem

Android 44ii0S 10.0 lub nowszy

tacznos¢ bezprzewodowa

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz,
Bluetooth 4.2

Napiecie znamionowe

144V —

Moc znamionowa

55W

Czestotliwo$¢ robocza

2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc wyj$ciowa

<20dBm

X

114

Informacje dotyczace utylizacji i recyklingu WEEE

Wszystkie produkty oznaczone tym symbolem sg uznane za odpady sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE zgodnie z
Dyrektywa 2012/19/UE) i nie moga by¢ wyrzucane po zakoriczeniu okresu uzytkowania wraz z innymi odpadami. W celu ochrony zdrowia ludzi oraz $rodowiska
naturalnego nalezy przekazac¢ zuzyty sprzet do wyznaczonego punktu utylizacji wyznaczonego przez instytucje rzadowe lub lokalne. Prawidtowe usuniecie

mmmm  zuzytego produktu pomaga w zapobieganiu potencjalnym negatywnym skutkom oddziatywania na $rodowisko naturalne i zdrowie ludzi. Wigcej informacji
mozna uzyska¢ w urzedzie lokalnym lub od instalatora.




Sicherheitsinformationen

Lesen Sie dieses Handbuch vor der Verwendung sorgfiltig und bewahren Sie es auf, um zukiinftig die
Informationen nachlesen zu kénnen.

Nutzungseinschrankungen

- Dieses Produkt ist nur fiir die Bodenreinigung in einer hduslichen Umgebung bestimmt. Benutzen Sie es
nicht im Freien, auf anderen Oberflachen als dem Boden oder in einer kommerziellen oder industriellen
Umgebung.

- Dieses Gerat ist fiir Kinder ab einem Alter von 8 Jahren und Personen geeignet, die kdrperlich, sensorisch
oder geistig behindert sind oder nicht tiber ausreichend Erfahrung oder Kenntnisse verfiigen, wenn sie
eine Beaufsichtigung oder Anweisung zur sicheren Nutzung des Geriéts erhalten haben und wissen,
welche Gefahren auftreten kdnnen. Kinder diirfen nicht mit dem Gerét spielen. Die Reinigung und
Benutzerwartung diirfen nicht von Kindern ohne Aufsicht durchgefiihrt werden.

- Das Gerat darf nur mit dem zum Gerat mitgelieferten Netzteil verwendet werden.
- Dieses Produkt enthalt Akkus, die nur von qualifizierten Personen ausgewechselt werden diirfen.

- Kinder diirfen nicht mit diesem Produkt spielen. Sorgen Sie dafiir, dass Kinder und Haustiere wahrend des
Betriebs des Roboterstaubsaugers in einem sicheren Abstand zum Gerat gehalten werden.

- Wenn das Stromkabel beschéadigt ist, schalten Sie das Gerat sofort aus und wenden Sie sich an den
Kundendienst.

- Verwenden Sie den Roboterstaubsauger nicht in einem Bereich, der sich (iber dem Bodenniveau befindet
und der nicht durch eine Schutzbarriere begrenzt wird.

15



- Der Roboterstaubsauger darf nicht auf den Kopf gestellt werden. Sie diirfen die Abdeckung des

LDS-Lasersensors, die obere Abdeckung oder den Stol3fanger niemals als Griff benutzen, um den
Roboterstaubsauger zu bewegen.

- Benutzen Sie den Roboterstaubsauger nicht in Umgebungen, in denen die Temperaturen tiber 40 °C oder

unter 0 °C liegen, und auch nicht auf Béden mit Fliissigkeiten oder klebrigen Substanzen.

- Der Roboterstaubsauger darf nicht im Freien, in Badezimmern oder in der Ndhe eines Schwimmbeckens

benutzt, installiert oder geladen werden.

- Es konnen Gefahren entstehen, wenn das Gerat liber das Netzkabel fahrt.

- Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um zu verhindern, dass der

Roboterstaubsauger sie ansto3t und beschadigt.

- Bitte halten Sie das Reinigungswerkzeug von Kindern fern.

- Kinder, Haustiere oder andere Gegenstédnde diirfen weder auf dem stillstehenden noch dem sich

bewegenden Roboterstaubsauger positioniert werden.

- Halten Sie Haare, Finger und andere Korperteile von der Saugéffnung des Roboterstaubsaugers fern.

- Benutzen Sie den Roboterstaubsauger nicht zum Entfernen brennender Substanzen.

- Benutzen Sie den Roboterstaubsauger nicht zum Aufwischen oder Aufsaugen brennender Substanzen.

- Vor der Reinigung oder Wartung des Gerats muss der Stecker aus der Steckdose gezogen werden.

- Der Roboterstaubsauger und die Ladestation diirfen nicht mit einem feuchten Tuch abgewischt oder mit
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Flissigkeiten abgesplilt werden. Trocknen Sie abwaschbare Teile nach der Reinigung vollstandig, bevor Sie



diese erneut installieren und verwenden.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboterstaubsauger beim Transport ausgeschaltet ist und moglichst in der
Originalverpackung beférdert wird.

- Bitte verwenden Sie das Produkt gemal3 den Anweisungen im Benutzerhandbuch. Der Benutzer ist fiir

jeglichen Verlust oder Schaden verantwortlich, der aufgrund inkorrekter Verwendung dieses Produkts
entsteht.

Akkus und Ladung
WARNUNGEN:

- Verwenden Sie keine Akkus, Stromkabel oder Ladestationen von Drittanbietern. Der Roboterstaubsauger
kann nur mit der Ladestation CDZ2101 verwendet werden.

- Der Anwender braucht die Ladestation nicht zwischen 50 Hz und 60 Hz umzuschalten, das Produkt passt
sich sowohl an 50 Hz als auch an 60 Hz an.

- Sie diirfen den Akku und die Ladestation nicht zerlegen, reparieren oder modifizieren.
- Platzieren Sie die Ladestation nicht nahe an Warmequellen.
- Benutzen Sie keinen nassen Stoff oder nasse Hande, um die Ladekontakte der Ladestation zu reinigen.

- Wenn der Roboterstaubsauger fiir eine langere Zeit nicht benutzt werden soll, laden Sie ihn voll auf,
schalten ihn aus und lagern ihn an einem kiihlen und trockenen Ort. Laden Sie den Roboterstaubsauger
mindestens alle 3 Monate auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

- Der Lithium-lonen-Akku enthalt umweltgefahrdende Stoffe. Bevor der Roboterstaubsauger entsorgt
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wird, muss zunichst der Akku entfernt werden, anschlieBend muss in Ubereinstimmung mit den lokalen
Gesetzen und Vorschriften des Landes oder der Region, in dem er benutzt wurde, eine Entsorgung oder
Wiederverwertung stattfinden.

- Esist besser, den Akku erst aus dem Produkt zu entnehmen, wenn er aufgebraucht ist. Dabei muss
sichergestellt werden, dass Ihr Produkt von der Spannungsversorgung getrennt ist.
1). Entfernen Sie die Schraube an der Unterseite und nehmen Sie die Abdeckung ab.
2). Ziehen Sie den Akkuanschluss ab und nehmen Sie anschlieBend den Akku heraus. Beschadigen Sie den
Akku nicht, um Verletzungen vorzubeugen.
3). Geben Sie den Akku an eine Recyclingstelle zurtick.

Lasersicherheitsinformationen

- Der Laserradar dieses Produkts erfiillt die Anforderungen der Sicherheitsnorm IEC 60825-1:2014 fiir ein
Laserprodukt der Klasse 1und erzeugt keine die menschliche Gesundheit gefihrdende Laserstrahlung.

EU-Konformitatserklarung

C Hiermit bestétigt Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd., dass das Funkgerat des Typs B105 mit der Verordnung 2014/53/EU in Einklang
steht. Der vollstdndige Wortlaut der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Ein detailliertes elektronisches Handbuch finden Sie unter www.mi.com/global/service/userguide
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Produktiibersicht

Zubehor

Vorinstallierte Zubehérteile

Biirste

Sonstiges Zubehor

Biirstenabdeckung Staubbehilter

Wassertank

~L

Seitenbiirste
Roboterstaubsauger

Hinweis: Abbildungen des Produkts, des Zubehérs und der

Benutzeroberflache im Benutzerhandbuch dienen nur als

Referenz. Die tatséchlichen Produkte und Funktionen kénnen Wischer-Pad = 2
aufgrund von Produktverbesserungen variieren. (vormontiert)

= A

Reinigungswerkzeug

Wischer-Pad-Halter x 2

—

Stromkabel

Ladestation
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Roboterstaubsauger

120

©° d) Ein-/Aus- und Reinigungstaste

Ein-/Ausschalten: Driicken und 3 Sekunden lang gedriickt halten
Reinigen: Driicken, um die Reinigung nach dem Einschalten des
Roboterstaubsaugers zu starten

o ‘O‘ Anlegetaste

Driicken, um den Roboterstaubsauger zur Ladestation zuriickzufahren
Kindersicherungsfunktion aktivieren / deaktivieren: 3 Sekunden lang
gedriickt halten

° Anzeige
-WeiB: Reinigung / Reinigung abgeschlossen / Voll geladen
-WeiB blinkend: Riickkehr zur Station zum Aufladen /

zur Neupositionierung / zur Firmware-Aktualisierung /
zum Warten auf Verbindung / zur Verbindung mit WLAN

- Pulsierendes WeiB3: Ladevorgang lauft
- Orangefarbenes Blinken: Fehler
-Orange: WLAN-Verbindung nicht hergestellt

Hinweis: Wenn der Roboterstaubsauger reinigt oder zum Aufladen zur Station zuriickkehrt,
konnen Sie eine beliebige Taste driicken, um ihn anzuhalten.



Roboterstaubsauger und Sensoren

Klippensensor

Abdeckung des LDS-

Lasersensors
+—— Steuerrad

Ladekontakte

LDS (Laserdistanzsensor) Seitenbliirste ——

o StoBdampfer Biirste

\\ Biirstenabdeckung

7 Clip der Biirstenabdeckung

Linien-Laser-Sensor :%T
Hauptsteuer o m o Hauptsteuer
@ @ Befestigungsloch fiir
°© Wischer-Pad-Halter

o Abdeckung

o Reset-Taste
3 Sekunden lang gedriickt halten, um das Geréat auf die Werkseinstellungen
zuriickzusetzen

WLAN-Anzeige
- An: WLAN verbunden
- Aus: WLAN-Verbindung nicht hergestellt
- Blinkt: Wartet auf Verbindung/Verbindung wird hergestellt

Staubbehélter o—

Wassertank o—

Luftauslass/Lautsprecher o
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Ladestation Wassertank
Offnung zur Wasserbefiillung

Wassertankverschluss

Signalbereich
\
Ladekontakte Entriegelungstaste fiir
#—— Netzanschluss Wasserbehilter
Staubbehilter Wischer-Baugruppe

Befestigungsbereich fiir o

Staubbehalter-Clip © o s tuch
as Wischtuc

Clip der Staubbehélterabdeckung

Staubbehalter-Abdeckung

Filter-Clip
Wischerhalter Wischer
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Installation

Schutzabdeckung abnehmen

Entfernen Sie vor der Verwendung des Roboterstaubsaugers die Schutzstreifen
von beiden Seiten.

Die Seitenbiirste montieren

Stecken Sie die Seitenbiirste auf den Clip, der sich unten am Roboterstaubsauger
befindet.

Clipder °
Seitenblirste

Anschluss an eine Steckdose

Stellen Sie die Ladestation in die N&dhe einer Steckdose in einem Bereich mit
gutem WLAN-Signal auf. SchlieBen Sie dann die Ladestation an eine Steckdose

an. %

S

Hinweis: Stellen Sie keine Gegensténde innerhalb eines Bereichs von 0,5 m seitlich oder 1,5 m vor
der Ladestation.

Platzieren des Roboterstaubsaugers

Setzen Sie den Roboterstaubsauger auf die Ladestation. Das Gerét schaltet
sich automatisch ein und beginnt mit dem Ladevorgang. Nach 10 Minuten
Ladezeit erlischt die Anzeige. Laden Sie den Roboterstaubsauger vor der ersten
Benutzung vollstdndig auf.

Hinweis: Achten Sie darauf, dass die Ladekontakte des Roboterstaubsaugers und der Station genau
aufeinander ausgerichtet sind.
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Verwendung

Verbinden mit der Mi Home/Xiaomi Home-App

Dieses Produkt funktioniert mit der Mi Home/Xiaomi Home-App*. Verwenden
Sie die Mi Home/Xiaomi Home-App fiir die Steuerung lhres Geréts und fiir die
Interaktion mit anderen Smart Home-Geraten.

Scannen Sie den QR-Code, um die App herunterzuladen
und zu installieren. Ist die App bereits installiert, werden
Sie zur Verbindungseinrichtungs-Seite weitergeleitet.

Sie kénnen aber auch im App Store nach ,Mi Home/
Xiaomi Home" suchen, um die App herunterzuladen und
zu installieren.

Offnen Sie die Mi Home-/Xiaomi Home-App, tippen Sie auf
das @ oben rechts und befolgen Sie die Anweisungen auf
dem Bildschirm, um Ihr Gerét hinzuzufiigen.

5812D4E4

* In Europa (auBBer in Russland) wird die App unter dem Namen Xiaomi
Home-App gefiihrt. Der auf lhrem Gerat angezeigte Name der App sollte

standardmafig verwendet werden.

Hinweise:

- Dieser Roboterstaubsauger funktioniert mit der Mi Home/Xiaomi Home-App*, die Android 44
und iOS 10.0 oder héher unterstiitzt.

- Es werden ausschlieBlich 24-GHz-WLAN-Netze unterstiitzt.

- Die Version der App wurde moglicherweise aktualisiert. Befolgen Sie bitte die Anweisungen zur
aktuellen App-Version.

WLAN zuriicksetzen

Sollte die Verbindung zwischen Ihrem Telefon und dem Roboterstaubsauger durch die

Routerkonfiguration, die Eingabe eines falschen Kennworts oder Ahnlichem verloren

gehen, gehen Sie wie folgt vor:

1. Offnen Sie bitte die Abdeckung des Roboterstaubsaugers, sodass Sie die
WLAN-Anzeige sehen kdnnen.

2. Halten Sie die Tasten () und O gleichzeitig gedriickt, bis Sie eine Sprachmeldung héren,
dass der Roboterstaubsauger auf die Netzwerkkonfiguration wartet.

3. Wenn der WLAN-Anzeiger blinkt, wurde die WLAN-Verbindung erfolgreich zuriickgesetzt.
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Reinigung beginnen

Wenn Sie die Taste(ham Roboterstaubsauger oder die Taste(Din der App
driicken, beginnt der Roboterstaubsauger mit der Reinigung aller Bereiche. Er
reinigt zundchst entlang der Rénder und Wande und dann in einem S-férmigen
Muster. Nach Abschluss der Reinigung kehrt der Roboterstaubsauger
automatisch zur Ladestation zurlick und wird wieder aufgeladen.

Methode 1: Driicken Sie am Roboterstaubsauger auf die Taste (), um mit der
Reinigung zu beginnen. ‘

0

Methode 2: Tippen Sie in der App auf die Taste (), um mit der Reinigung zu
beginnen. z

L ]
Hinweise:

- Vergewissern Sie sich vor einer Reinigungsaufgabe, dass sich der Roboterstaubsauger an der Ladestation befindet
und vollstandig aufgeladen ist. Bewegen Sie den Roboterstaubsauger wahrend der Reinigung nicht.

- Bei der erstmaligen Verwendung des Roboterstaubsaugers wird empfohlen, dem Roboterstaubsauger zu folgen
und etwaige Hindernisse auf dem Boden zu beseitigen. Sollte der Roboterstaubsauger stecken bleiben oder die
Oberflache von Mdbeln in bestimmten Bereichen verkratzen, kdnnen Sie in der App eingeschrankt zugéngliche
Bereiche festlegen, um zu verhindern, dass der Roboterstaubsauger in diese Bereiche gelangt.



Verwenden der Saug- und Wischfunktion

3. Driicken Sie die Taste () am Roboterstaubsauger oder verwenden Sie die App,

. Befeuchten Sie zundchst den Wischer und wringen Sie Uiberschiissiges
damit der Roboterstaubsauger mit dem Saugen und Wischen beginnt.

Wasser aus. Befestigen Sie dann das Wischer-Pad auf dem Wischer-Pad-
Halter. Stecken Sie zum Abschluss die Wischer-Baugruppe an der Unterseite
des Saugroboters ein.

=N

—_

4. Wenn der Roboterstaubsauger eine Aufgabe beendet hat und in die Ladestation
zuriickkehrt ist, entfernen Sie die Wischer-Baugruppe und waschen Sie die
Wischer-Pads zeitnah aus.

2. Offnen Sie die Abdeckung des Roboterstaubsaugers und nehmen Sie den
Wassertank heraus. Fiillen Sie den Wassertank mit Leitungswasser und setzen

Sie ihn wieder ein.

I
S

VORSICHTSHINWEISE:

- Fiillen Sie kein heiBes Wasser in den Wasserbehélter, da sich der Behalter dadurch verformen konnte.

- Um Verstopfungen zu vermeiden, geben Sie keine Reinigungs- oder Desinfektionsmittel in den Hinweis: Wenn der Roboterstaubsauger langere Zeit nicht benutzt wird, nehmen Sie den
Wasserbehalter. Wassertank heraus und leeren Sie ihn, um Geruch und Schimmel zu vermeiden.
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Reinigung fortsetzen

Wenn der Akku des Roboterstaubsaugers wahrend einer Reinigungsaufgabe
zur Neige geht, kehrt er automatisch zur Ladestation zuriick. Nachdem er
ausreichend geladen wurde, setzt er die Reinigung dort fort, wo er aufgehért hat.

Pausiert

Driicken Sie wahrend des Betriebs des Roboterstaubsaugers eine beliebige Taste
am Gerat, um ihn anzuhalten. Driicken Sie dann die Taste (), um die Reinigung
fortzusetzen. Durch Driicken der Taste () wird die aktuelle Reinigungsaufgabe
beendet und der Roboterstaubsauger kehrt zuriick zur Ladestation.

Hinweis: Heben Sie den Roboterstaubsauger nicht hoch und bewegen Sie ihn nicht, wahrend er
pausiert, um Navigationsfehler zu vermeiden. Derartige Handlungen kénnen dazu fithren, dass der
Roboterstaubsauger nicht zur Ladestation zurlickkehren kann oder seine Karte verliert.

Energiesparmodus

Der Roboterstaubsauger geht nach 10 Minuten im Pausenmodus automatisch
in den Ruhemodus, und seine Anzeige wird abgeschaltet. Betatigen Sie eine
beliebige Taste am Roboterstaubsauger, um diesen aufzuwecken.

Hinweis: Dauert der Ruhemodus langer als 12 Stunden, schaltet sich der Roboterstaubsauger
automatisch aus.
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Aktualisieren auf die neueste Firmware

Sie kdnnen die Firmware tiber die App aktualisieren. Stellen Sie vor der
Aktualisierung sicher, dass der Roboterstaubsauger auf der Ladestation steht
und noch mindestens 15 % Akkuladung hat.

Roboterstaubsauger neu starten

Wenn der Roboterstaubsauger nicht mehr reagiert oder sich nicht mehr
ausschalten lasst, driicken Sie die Taste ()15 Sekunden lang, um eine
Zwangsabschaltung durchzufiihren. Driicken und halten Sie dann die Taste()
3 Sekunden lang, um den Roboterstaubsauger einzuschalten.

Werkseinstellungen wiederherstellen

Wenn der Roboterstaubsauger nach dem Neustart nicht funktioniert, driicken
Sie die Reset-Taste mit einer Nadel, bis Sie die Sprachmeldung horen, dass
der Roboterstaubsauger die Werkseinstellungen wiederherstellt. Dadurch
wird der Roboterstaubsauger auf seine urspriinglichen Werkseinstellungen
zuriickgesetzt.




Regelmalige Wartung

Sensoren und Aufladekontakte* Es wird eine monatliche Reinigung
empfohlen.

Reinigen Sie mit einem weichen Tuch alle Sensoren und Ladekontakte des
Roboterstaubsaugers:

- Die Absturzsensoren und die Ladekontakte an der Unterseite des
Roboterstaubsaugers.

-Den LDS-Lasersensor an der Oberseite des Roboterstaubsaugers.

- Den StoRdampfer und die Linien-Laser-Sensoren an der Vorderseite des
Roboterstaubsaugers.

LDS (Laserdistanzsensor)

o StoRBdampfer

Linien-Laser-Sensor

—— Klippensensor

Ladekontakte

BUlirste* Eine Reinigung alle zwei Wochen wird empfohlen.

1. Drehen Sie den Roboterstaubsauger um und driicken Sie die Clips zusammen,
um die Biirstenabdeckung zu entfernen.

2. Heben Sie die Biirste aus dem Roboterstaubsauger heraus und reinigen Sie
dann die Biirstenlager.

3. Verwenden Sie das im Lieferumfang enthaltene Reinigungswerkzeug, um
verhedderte Haare an der Biirste abzuschneiden und die Haare und andere
Verschmutzungen aus der Biirste zu entfernen.

4. Setzen Sie die Biirste und die Biirstenabdeckung wieder ein und vergewissern
Sie sich, dass sie fest installiert sind.

Hinweis: Fiir ein optimales Reinigungsergebnis sollte die Biirste alle 6-12 Monate ausgetauscht
werden.

o Biirstenabdeckung
Clip

@o lirste
T T Biirst

Biirstenlager

VORSICHT: Wenn sich in der Biirste zu viele Haare verfangen haben oder wenn Haarknduel darin
feststecken, ziehen Sie nicht zu fest daran, da die Biirste beschadigt werden kénnte.
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Seitenbulrste* Eine Reinigung alle zwei Wochen wird empfohlen.

1. Drehen Sie den Roboterstaubsauger um und ziehen Sie die Seitenbiirste nach
oben heraus, um sie zu reinigen.
2. Bringen Sie die Seitenbiirste wieder im Roboterstaubsauger an.

T

\

Hinweis: Fiir ein optimales Reinigungsergebnis sollte die Seitenbiirste alle 3-6 Monate ausgetauscht
werden.

Steuerrad* Nach Bedarf reinigen.

1. Drehen Sie den Roboterstaubsauger um und Rad
ziehen Sie das Steuerrad heraus.

2. Entfernen Sie Haare, Dreck und andere
Verunreinigungen vom Rad und der Achse.

3. Setzen Sie das Rad wieder ein und driicken Sie
es wieder fest an seinen Platz.

Achse

Hinweise:

- Ein kleiner Schraubenschliissel oder ein anderes Hebelwerkzeug kann verwendet werden, um
das Rad vorsichtig herauszuheben und zu entfernen.

- Das Rad kann mit Wasser gereinigt und nach dem Trocknen wieder eingebaut werden.
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Staubbehalter* Es wird eine wichentliche Reinigung empfohlen.

1. Offnen Sie die Abdeckung des Roboterstaubsaugers und driicken Sie auf den
Staubbehilter-Clip, um den Behélter nach oben herauszunehmen.

Hinweis: Damit der Filter frei von Verstopfungen bleibt, klopfen Sie leicht auf den Staubbehdlter,
wenn Sie ihn leeren.



Filter* Eine Reinigung alle zwei Wochen wird empfohlen.

1. Nehmen Sie den Filter wie abgebildet vom Filter-Clip ab.

3. Offnen Sie die Abdeckung des Staubbehilters, fiillen Sie sauberes Wasser
in den Staubbehalter und schlieBen Sie die Abdeckung. Schiitteln Sie

den Staubbehalter von einer Seite zur anderen und gief3en Sie dann das
Schmutzwasser aus dem Behilter.

2. Spiilen Sie den Filter aus und klopfen Sie vorsichtig auf die Kanten, um Staub
und Schmutz zu entfernen, bis er sauber ist.

VORSICHT: Zur Reinigung des Filters sollte nur sauberes Wasser verwendet werden. Verwenden Sie
kein Reinigungsmittel.

4. Legen Sie den Staubbehalter und den Filter zum Trocknen zur Seite, bevor sie
wieder eingesetzt werden.

N
~ .

Hinweis: Versuchen Sie nicht, den Filter mit einer Biirste oder einem Finger zu reinigen.

Hinweis: Trocknen Sie das Staubfach und den Filter griindlich, bevor Sie sie wieder einsetzen.
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Wischer* Reinigung nach jeder Verwendung wird empfohlen.

1. Entfernen Sie das Wischer-Pad aus seinem Halter.

2. Reinigen und trocknen Sie das Wischer-Pad.

WV,
KN

Hinweis: Fiir ein optimales Reinigungsergebnis sollte das Wischer-Pad alle 3-6 Monate
ausgetauscht werden.
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Ladestation* Nach Bedarf reinigen.

Reinigen Sie die Ladekontakte und den Signalbereich der Ladestation mit einem
weichen, trockenen Tuch.

Akku

Der Roboterstaubsauger enthélt einen Hochleistungs-Lithium-lonen-Akku.
Bitte stellen Sie sicher, dass dieser bei téglicher Nutzung gut geladen ist, um die
optimale Akkuleistung beizubehalten.

Hinweis: Wenn der Roboterstaubsauger ldngere Zeit nicht benutzt wird, schalten Sie ihn
aus und stellen Sie ihn weg. Um Schaden durch Tiefentladung zu vermeiden, sollte der
Roboterstaubsauger mindestens einmal alle drei Monate aufgeladen werden.



Fehlerbehebung

Problem

Méogliche Ursache und Lésung

Was soll ich machen, wenn sich der
Roboterstaubsauger nicht anschalten lasst?

Der Akkustand ist niedrig. Laden Sie den Roboterstaubsauger vollstdndig auf und versuchen Sie es erneut.
Die Umgebungstemperatur ist niedriger als 0 °C oder héher als 40 °C. Stellen Sie sicher, dass Sie den
Roboterstaubsauger zwischen 0 °C und 40 °C nutzen.

Was soll ich machen, wenn sich der
Roboterstaubsauger nicht laden lasst?

Vergewissern Sie sich, dass das Stromkabel richtig in die die Ladestation und die Steckdose eingesteckt
ist, und stellen Sie sicher, dass die Ladekontakte sauber sind. Falls dem nicht so ist, dann wischen Sie die
Ladekontakte an der Station und dem Roboterstaubsauger mit einem trockenen Tuch ab.

Warum kehrt der Roboterstaubsauger nicht
zum Laden an die Station zuriick?

Priifen Sie, ob sich im Bereich der Ladestation zu viele Hindernisse befinden und platzieren Sie die Station an einem
Ort ohne Hindernisse in der Umgebung. Vergewissern Sie sich, dass sich seitlich von der Ladestation in einem
Umbkreis von 0,5 Metern und vor der Ladestation in einem Umbkreis von 1,5 Metern keine Hindernisse befinden. Bitte
reinigen Sie den Signalbereich der Ladestation.

Was soll ich machen, wenn der
Roboterstaubsauger nicht erwartungsgemaf
funktioniert?

Schalten Sie den Roboterstaubsauger aus und wieder ein.

Warum gibt der Roboterstaubsauger ein
merkwiirdiges Gerdusch ab?

Ein Fremdkorper konnte sich in der Hauptbiirste, Seitenbiirste oder einem der Rader verfangen haben.
Schalten Sie den Roboterstaubsauger aus und entfernen Sie eventuell vorhandenen Schmutz.

Warum reinigt der Roboterstaubsauger nicht
mehr so effizient oder |dsst Staub zuriick?

Bitte priifen Sie, ob das Staubfach voll ist und leeren Sie dieses, falls dem so ist. Bitte priifen Sie zudem den
Filter und reinigen Sie diesen erforderlichenfalls und priifen Sie, ob sich etwas um die Biirsten gewickelt hat.

Die Netzwerkkonfiguration ist
fehlgeschlagen.

Das WLAN-Kennwort ist falsch. Vergewissern Sie sich, dass das eingegebene Kennwort korrekt ist.
Wechseln Sie zu einem 2,4-GHz-Netzwerk, da 5-GHz-Netzwerke sowie Unternehmensrouter derzeit nicht
unterstiitzt werden.

Achten Sie darauf, dass der Roboterstaubsauger in einem Gebiet mit gutem WLAN-Signal bleibt.

Der Roboterstaubsauger befindet sich mdglicherweise nicht im Zustand ,Warten auf Verbindung”. Beenden
Sie die App, 6ffnen Sie sie erneut und fiihren Sie die richtigen Schritte durch, um das Netzwerk erneut zu
konfigurieren.
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Problem

Mdgliche Ursache und Lésung

Warum fiihrt der Roboterstaubsauger nicht
die planmé&Bige Reinigung durch?

Vergewissern Sie sich, dass der Akkustand ausreichend ist. Der Akkustand des Roboterstaubsaugers muss
mindestens 15 % betragen, damit mit einer geplanten Reinigung begonnen werden kann.

Das Wischer-Pad ist nicht nass genug.

Uberpriifen Sie, ob im Wassertank ausreichend Wasser vorhanden ist.
Befeuchten Sie vor dem Wischen zunachst das Wischer-Pad und wringen Sie tiberschiissiges Wasser aus.
Folgen Sie den Anweisungen im Benutzerhandbuch, um die Wischer-Pads korrekt zu installieren.

Das Wischer-Pad ist zu nass.

Befeuchten Sie das Wischer-Pad und achten Sie darauf, tiberschiissiges Wasser auszuwringen.
Achten Sie darauf, dass der Verschluss des Wasserbehalters fest sitzt.

Verbraucht der Roboterstaubsauger Strom,
wenn dieser nach dem vollstéandigen
Aufladen an der Ladestation bleibt?

Wenn der Roboterstaubsauger nach dem vollstédndigen Aufladen an der Ladestation bleibt, wird eine geringe
Menge Strom verbraucht, damit die Batterie im Ruhemodus weiterhin eine optimale Leistung erbringen kann.

Warum setzt der Roboterstaubsauger die
Reinigung nach dem Laden nicht fort?

Im Do Not Disturb”Modus (DND, nicht stéren) oder nach dem manuellen Zurtickstellen an die Ladestation
setzt der Roboterstaubsauger die Reinigung nicht fort.

Warum kehrt der Roboterstaubsauger nicht
zur Ladestation zurlick, nachdem er versetzt
wurde?

Das Versetzen des Roboterstaubsaugers kann dazu fiihren, dass er sich repositioniert oder fiir seine Umgebung
eine neue Karte anlegt. Falls der Roboterstaubsauger zu weit von der Ladestation entfernt ist, kann er
moglicherweise nicht alleine automatisch zuriickkehren; In diesem Fall miissen Sie ihn von Hand auf die
Ladestation stellen.

Das Wischer-Pad kann sich nicht drehen.

Das Wischer-Pad kann durch einen Fremdkérper verklemmt sein. Bitte entfernen Sie den Fremdkdrper und
versuchen Sie es erneut.
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Spezifikationen

Roboterstaubsauger Ladestation
Bezeichnung Roboter-Staubsauger Modell CDZ2101
Modell B105 ArtikelmaBe 130 = 126 x 93 mm
ArtikelmaBe 350 = 350 x 97 mm Nenneingang 100-240 V/ ~ 50/60 Hz 0,5 A
Akku 4800 mAh (Nennkapazitat) Nennausgang 19.8V—1A
Ladedauer Ca. 6 Stunden
l\ll?et:)o%ewitchtb 3,8kg Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat einen Abstand von
(Roboterstaubsauger) mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Kérper des Benutzers
Nettogewicht (mit Zubehar) 4,6 kg einhalten.
Kompatibilitét Android 44 und iOS 10.0 oder neuer

WLAN IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz,

WLAN-Verbindung Bluetooth 4.2

Nennspannung 144V —
Eingangsspannung 55W
Betriebsfrequenz 2400-2483,5 MHz
Maximale Ausgangsleistung <20dBm

WEEE-Informationen zur Entsorgung und zum Recycling

unsortiertem Haushaltsmdill vermischt werden. Schiitzen Sie stattdessen Ihre Mitmenschen und die Umwelt, indem Sie Ihre zu entsorgenden Gerate an eine

dafiir vorgesehene, von der Regierung oder einer lokalen Behdrde eingerichtete Sammelstelle zum Recycling von Elektroschrott und Elektrogeréten bringen. Eine
mmmm ordnungsgeméBe Entsorgung und Recycling helfen, negative Auswirkungen auf die Gesundheit von Umwelt und Menschen zu vermeiden. Wenden Sie sich bitte an

den Installateur oder lokale Behdrden, um Informationen zum Standort und den allgemeinen Geschéftsbedingungen solcher Sammelstellen zu erhalten.

E Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte sind Elektroschrott und Elektrogerate (WEEE entsprechend EU-Richtlinie 2012/19/EU) und diirfen nicht mit
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Guvenlik Bilgileri

Uriinii kullanmadan 6nce bu kilavuzu dikkatlice okuyun ve ileride bagsvurmak iizere saklayin.
Kullanim Kisitlamalari

- Bu Uiriin yalnizca ev ortaminda zemin temizligi igin kullanilir. Uriinii dis mekanlarda, zemin olmayan
ylzeylerde veya ticari ya da endustriyel ortamlarda kullanmayin.

- Bu cihaz, gozetim altinda olmalari veya kendilerine cihazin glivenli bir sekilde kullanilmasina ve ilgili
tehlikelerin anlasiimasina yonelik talimatlar verilmis olmasi durumunda 8 yas ve lizeri gocuklar ve
fiziksel, duyusal veya zihinsel yetileri azalmis ya da deneyim ve bilgi eksikligi olan kisiler tarafindan
kullanilabilir. Cocuklar cihaz ile oynamamalidir. Temizlik ve kullanici bakimi, gézetimsiz ¢ocuklar tarafindan
yapilmamahdir.

- Cihaz, yalnizca cihazla birlikte verilen gili¢ kaynagi Ginitesi ile birlikte kullaniimahdir.
- Bu Uirlin yalnizca nitelikli teknisyenler ve satis sonrasi servis ekibi tarafindan degistirilebilen piller icerir.

- Cocuklar Grtinle oynamamalidir. Temizlik robotu ¢alisirken ¢ocuklarin ve evcil hayvanlarin giivenli bir
mesafede bulundugundan emin olun.

- Gug¢ kablosu hasar goriirse, Ureticiden veya servis acentesinden temin edilebilen 6zel bir kablo veya
tertibatla degistirilmelidir.

- Temizlik robotunu koruyucu bariyerleri olmayan yerden yliksek alanlarda kullanmayin.

- Temizlik robotunu ters gevirerek yere koymayin. Temizlik robotunu LDS lazer sensor kapagindan,
kapagindan veya tampon kismindan tutarak hareket ettirmeyin.
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- Temizlik robotunu 40 °C'den yiiksek veya 0 °C'den dustik ortam sicakliklarinda ya da sivi veya yapiskan
maddeler bulunan zeminlerde kullanmayin.

- Bu temizlik robotunu banyo veya havuz kenari gibi dis mekanlarda kurmayin, sarj etmeyin veya
kullanmayin.

- Cihaz gui¢ kablosunun tzerinden gececek olursa tehlikeli olabilir.

- Temizlik robotunun garpmasini ve zarar vermesini 6nlemek igcin zeminde bulunan kirilabilir veya kiiglik
esyalari kaldirin.

- Temizlik aletini cocuklarin erisemeyecegi yerlerde saklayin.

- Sabitken veya hareket ederken temizlik robotunun tizerine gocuk, evcil hayvan ya da herhangi bir esya
koymayin.

- Sacinizi, parmaklarinizi ve viicudunuzun diger bélimlerini temizlik robotunun emme acikligina
yaklastirmayin.

- Yanici maddeleri temizlemek igin temizlik robotunu kullanmayin.
- Sert veya keskin cisimleri suptrge ile gektirmeyin.
- Cihazin temizlenmesi veya bakimi 6ncesinde fisin prizden ¢ekilmesi gerekir.

- Temizlik robotunu veya sarj standini islak bezle silmeyin veya herhangi bir siviyla durulamayin. Yikanabilir
parcalari temizledikten sonra pargalar yeniden takmadan ve kullanmadan 6nce tamamen kurulayin.



- Temizlik robotunun tasinirken kapali oldugundan ve mimkiinse orijinal ambalajinda tutuldugundan emin
olun.

- Liitfen bu {iriinii Kullanim Kilavuzu'nda bulunan talimatlara uygun sekilde kullanin. Uriiniin yanlis
kullanimindan kaynaklanabilecek herhangi bir kayip veya hasardan kullanicilar sorumludur.

Piller ve Sarj
UYARILAR

- Herhangi tiirde bir liglincd taraf pil, glic kablosu veya sarj standi kullanmayin. Temizlik robotu yalnizca
CDZ2101 model sarj standi ile kullanilabilir.

- Kullanicinin sarj standini 50 Hz veya 60 Hz arasinda degistirmesine gerek yoktur, irtin 50 Hz ila 60 Hz
arasinda kendisi gecis yapabilir.

- Kendi basiniza pili veya sarj standini pargalarina ayirmaya, onarmaya veya bunlar tizerinde degisiklik
yapmaya ¢alismayin.

- Sarj standini bir 1st kaynaginin yakinina yerlestirmeyin.

- Standin sarj temas ytizeylerini silmek veya temizlemek igin i1slak bez kullanmayin ya da bu boliimlere 1slak
elle dokunmayin.

- Temizlik robotu uzun sire kullanilmayacaksa cihazi tam olarak sarj edin ve kapattiktan sonra serin ve kuru
bir yerde saklayin. Pili asir bosaltmaktan kaginmak igin temizlik robotunu en az 3 ayda bir tekrar sarj edin.

- Lityum iyon pil takimi, gevre igin tehlikeli maddeler icerir. Temizlik robotunu imha etmeden 6nce litfen
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once pil takimini gikarip atin veya kullanildigi Glkenin ya da bolgenin yerel yasa ve diizenlemelerine uygun
olarak geri dontstirin.

- Piller Girlinden ¢ikarilmadan 6nce pillerin bitmis olmasi 6nerilir; ayrica trlinliniiziin gligle baglantisinin
kesildiginden emin olmaniz gerekir.
1). Alttaki viday sokiin ve kapagi kaldirin.
2). Pil konnektoriini prizden gekin ve pilleri gikarin. Yaralanma riskini 6nlemek icin, pil tertibatina hasar
vermeyin.
3). Pilleri profesyonel bir geri dontisim kurulusuna teslim edin.

Lazer Guvenlik Bilgileri

- Bu Urlintin lazerli radari Sinif | lazer Griinlerinin glivenligine iliskin IEC 60825-1:2014 Standardina uygundur
ve insan viicudu igin zararli lazer radyasyonu tretmez.

EU Uygunluk Beyani

c isbu belge ile Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd., radyo ekipmani tipi B105 iiriiniiniin 2014/53/EU sayili Direktife uygun oldugunu
beyan etmektedir. AB uygunluk beyaninin tam metnine su adresten ulasilabilir: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Ayrintil e-kilavuz igin lGtfen www.mi.com/global/service/userguide adresine gidin
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Uriine Genel Bakis

Aksesuarlar

Onceden Takili Aksesuarlar

=

Firga Firga Kapagi Toz Haznesi Su Haznesi

Diger Aksesuarlar

~d E —

Yan Firca Temizlik Aleti Giic Kablosu

Temizlik Robotu

Not: Kullanim kilavuzundaki triin, aksesuar ve kullanici
araylizii gizimleri yalnizca referans amagli olarak saglanmistir.
Uriin iyilestirmeleri nedeniyle asil {iriin ve islevler farklilik Paspas Pedi x 2 Paspas Pedi Tutucusu x 2 Sarj Standi
gsterebilir. (Onceden takilmistir)
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Temizlik Robotu

©° d) Giig/Temizlik Digmesi

Agma/kapama: Diigmeyi 3 saniye basili tutun
Temizlik: Temizlik robotu agildiktan sonra temizligi baglatmak igin
diigmeye basin

S o O Stant Digmesi

Temizlik robotunu sarj standina gondermek igin basin
Cocuk kilidini etkinlestirme/devre disi birakma: Diigmeyi 3 saniye basili
tutun

o Gostergesi

- Beyaz: Temizleniyor/Temizlik tamamlandi/Tamamen sarj oldu

-Yanip s6nen beyaz isik: Sarj igin istasyona geri doniiyor/Yeniden
konumlaniyor/Uretici yazilimi giincelleniyor/
Baglanti bekliyor/Wi-Fi'a baglaniyor

-Gok yavascga yanip sénen beyaz isik: Sarj oluyor

-Yanip s6nen turuncu isik: Hata

- Turuncu: Wi-Fi bagli degil

Not: Temizlik robotu temizlenirken veya sarj igin standa geri donerken duraklatmak igin herhangi
bir digmeye basin.
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Temizlik Robotu ve Sensorler

Ugurum Sensorii

I
LDS Lazer Sensoér Kapagi
o @ & —— Cok Yonlii Tekerlek
LDS Lazer Senséri Yan Firga o—— Sarj Temas Noktalari
o Tampon Firca — =L Firga Kapagi
0 LEC’:D =] I=Nimrymi=] J B\\

7 Firga Kapagi Kancasi

o

Hat Lazer Sensori :}
Ana Tekerlek ol ™

Ana Tekerlek

Paspas Pedi Tutucusu
Montaj Deligi

o Kapak

o Sifirlama Digmesi
Fabrika ayarlarini geri yiiklemek igin diigmeyi 3 saniye basili tutun

Wi-Fi Gostergesi

- Agik: Wi-Fi bagli

- Kapali: Wi-Fi bagh degil

- Yanip soniiyor: Baglanti bekliyor/Baglaniyor

Toz Haznesi o——

SuHaznesi o—

Hava Cikisi/Hoparlor
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Sarj Standi Su Haznesi
Su Doldurma Agikhgi

Su Haznesi Tapasi

Sinyal Alani
| .
$arj Temas Noktalan Su Haznesi Serbest
f— Gii¢ Baglanti Noktasi Birakma Diigmesi
Toz Haznesi Paspas Grubu

Toz Haznesi Kancasi © Paspas Pedi Takma Bolgesi

Toz Haznesi Kapagi Kancasi ©

Filtre Kancasi

Toz Haznesi Kapagi

Paspas Pedi Paspas Pedi
Tutucusu
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Nasil Kurulur

Koruyucu Kiliflari Cikarma

Temizlik robotunu kullanmadan énce her iki taraftaki koruyucu seritleri gikarin.

Yan Firgay! Takma

Yan firgayi temizlik robotunun altindaki klipse takin.

Yan Firga Klipsi
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Bir Elektrik Prizine Takin

Sarj standini bir prize yakin ve Wi-Fi sinyalinin gli¢lii oldugu bir alana yerlestirin.
Ardindan sarj standini prize takin.

Not: Sarj standinin yanina veya 1,5 m 6niine 0,5 m boyutlarindaki herhangi bir nesne koymayin.

Temizlik Robotunu Yerlestirme

Temizlik robotunu sarj standina yerlestirin. Temizlik robotu otomatik olarak
acilacak ve sarj olmaya baslayacaktir. 10 dakika sarj olduktan sonra gosterge
sonecektir. Temizlik robotunu ilk kez kullanmadan 6nce tamamen sarj edin.

Not: Temizlik robotunun ve standindaki sarj temas noktalarinin ayni hizada oldugundan emin olun.



Kullanim

Mi Home/Xiaomi Home Uygulamasina Baglanma

Bu iirlin Mi Home/Xiaomi Home uygulamasi* ile galisir. Cihazinizi kontrol etmek
ve diger akilli ev cihazlariyla etkilesime gegmek i¢in Mi Home/Xiaomi Home
uygulamasini kullanin.

QR kodunu tarayarak uygulamayi indirin ve yiikleyin.
Uygulama zaten yiikliiyse baglanti kurulum sayfasina
yonlendirilirsiniz. Dilerseniz uygulamayi indirip yliklemek
icin uygulama magazasinda"Mi Home/Xiaomi Home"
ifadesini arayin.

Mi Home/Xiaomi Home uygulamasini agin, sag tistteki
© simgesine dokunun ve cihazinizi eklemeye yénelik
istemleri izleyin.

5812D4E4

* Uygulamanin Avrupa'daki (Rusya harig) adi Xiaomi Home'dur. Cihazinizda
goriintlilenen uygulama adi varsayilan olarak kabul edilmelidir

Notlar:

- Bu temizlik robotu Mi Home/Xiaomi Home uygulamasi ile galisir ve Android 44 ile iOS 10.0 veya
sonraki strlimleri destekler.

- Yalnizca 24 GHz Wi-Fi aglari desteklenir.

- Uygulamanin strima gtincellestirilmis olabilir. Litfen meveut uygulama stirimiine iligkin
talimatlar uygulayin.

Wi-Fi'1 Sifirlama

Yénlendiricinin yeniden yapilandirimasi veya yanlis parola gibi bir nedenle telefonunuz

ve temizlik robotunuz arasinda bir baglanti kaybi olursa liitfen asagidaki adimlari takip

edin:

1. Wi-Fi géstergesini gorebilmek igin liitfen temizlik robotunun kapagini agin.

2. Temizlik robotunun ag yapilandirmasini bekledigini belirten bir ses duyana
kadar () ve O diigmelerini ayni anda basili tutun.

3. Wi-Fi g6stergesi yanip sonmeye basladiysa Wi-Fi basariyla sifirlanmistir.

Temizligi Baglatma

Temizlik robotunun tizerindeki () diigmesine veya uygulamadaki () diigmesine
basin. Bdylece temizlik robotu éncelikle kenarlar ve duvarlar boyunca, ardindan S
seklinde olmak lizere tiim alanlari temizleyecektir. Temizlik robotu temizlik islemi
tamamlandiginda sarj olmak igin otomatik olarak sarj standina déner.

1. Yéntem: Temizlige baslamak igin temizlik robotundaki(hdiigmesine basin.

2. Yontem: Temizligi baglatmak i¢in uygulamadakiydiigmesine basin.

@

Notlar:

- Temizlik igin galistirmadan 6nce temizlik robotunun sarj standinda oldugundan ve tamamen sarj
oldugundan emin olun. Temizlik sirasinda temizlik robotunu hareket ettirmeyin.

- Robot stipirgeyi ilk kez kullanirken robot stipiirgeyi takip etmeniz ve yerdeki engelleri kaldirmaniz 6nerilir.
Robot siiplirge bazi alanlarda takilirsa veya mobilyalarin yiizeyini gizerse robot stiptirgenin bu alanlara
girmesini 6nlemek icin uygulamada kisitl alanlar belirleyebilirsiniz.
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Stiplirme ve Paspaslama Islevini Kullanma
1. Once paspas pedini islatin ve fazla suyunu sikin. Ardindan paspas pedini 3. Robot siipiirgedeki () diigmesine basarak veya uygulamay: kullanarak robot

paspas pedi tutucusuna yerlestirip tutturun. Son olarak paspas grubunu robot siiptirgenin siiplirme ve paspaslama gérevlerini yerine getirmesini saglayin.
slipiirgenin altina takin.

=N

2. Robot siiptirgenin kapagini agin ve su haznesini disari gikarin. Su haznesini 4. Robot stiplirge bir gérevi tamamladiginda ve sarj standina geri dondiigiinde
musluk suyu ile doldurun ve hazneyi yeniden yerlestirin. paspas grubunu sokiin ve paspas pedlerini uygun zamanda yikayin.

aﬂ\

\5
DiKKAT:
- Su haznesine sicak su eklemeyin. Bu, tankin deforme olmasina neden olabilir. Not: Robot stiptirge uzun stire kullaniimayacaksa koku ve rutubet olugsmasini dnlemek igin su
- Tikanmayi 6nlemek igin, su haznesine herhangi bir temizlik maddesi veya arindirict eklemeyin. haznesini sékiip bosaltin.
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Temizlige Devam Etme

Bir temizlik gorevi sirasinda sarjinin azalmaya baslamasi durumunda temizlik
robotu, sarj olmak igin otomatik olarak sarj standina déner; yeterince sarj
olduktan sonra kaldigi yerden temizlige devam eder.

Duraklatma

Temizlik robotu galisirken robotu durdurmak igin herhangi bir diigmeye basin.
Temizlige devam etmek i¢in () diigmesine basin. () diigmesine basildiginda
gecerli temizlik gérevi sonlanir ve temizlik robotu sarj standina doner.

Not: Temizlik robotunun sarj standina donmesini engelleyebilecek veya haritanin kaybolmasina
neden olabilecek navigasyon hatalarindan kaginmak igin temizlik robotunu duraklatildiginda
kaldirmayin veya hareket ettirmeyin.

Uyku Modu

Temizlik robotu duraklatildiktan 10 dakika sonra otomatik olarak uyku moduna
girer ve gostergesi kapanir. Uyandirmak igin temizlik robotunun tizerindeki
herhangi bir diigmeye basin.

Not: Uyku siiresi 12 saati gegerse temizlik robotu otomatik olarak kapanir.

Yazilimi Giincellestirme
Yazilimi uygulama Uizerinden giincellestirebilirsiniz. Glincellestirmeden 6nce

temizlik robotunun sarj standinda oldugundan ve pil diizeyinin en az %15
oldugundan emin olun.

Temizlik Robotunu Yeniden Baslatma

Temizlik robotu yanit vermeyi durdurursa veya kapatilamiyorsa() diigmesini 15

saniye basili tutarak cihazi kapanmaya zorlayin. Ardindan temizlik robotunu agmak

icin(hdiigmesini 3 saniye basili tutun.

Fabrika Ayarlarini Geri Yiikleme

Temizlik robotu yeniden baslatildiktan sonra diizgiin calismazsa temizlik
robotunun fabrika ayarlari geri yiiklendigini belirten sesi duyana kadar sifirlama
diigmesini bir igne yardimiyla basili tutun. Bu islem temizlik robotunu orijinal
fabrika ayarlarina sifirlar.
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Bakim

Sensﬁrler ve Sarj Temas Y[jzeyleri* Her ay temizlemeniz 6nerilir. F||'Qa* Iki haftada bir temizlemeniz énerilir.
Temizlik robotundaki tiim sensorleri ve sarj temas ylizeylerini temizlemek igin 1. Temizlik robotunu ters gevirin ve firga kapagini ¢ikarmak igin kancalari sikistirin.
yumusak bir bez kullanin ve asagidakileri yapin: 2. Firgayi kaldirarak temizlik robotundan gikarin ve firga yuvalarini temizleyin.

3. Firgaya dolanan saglari kesmek icin diriinle birlikte gelen temizleme aletini
kullanin ve firgadaki saglari ve diger birikintileri temizleyin.
4. Firgay ve firga kapagini yeniden takin ve diizgtin takildiklarindan emin olun.

- Robot siipiirgenin altindaki ugurum sensérleri ve sarj temas noktalari.

- Temizlik robotunun st kisminda bulunan LDS lazer sensérii.

- Temizlik robotunun 6n kisminda bulunan tampon ve hat lazer sensorleri.
Not: ideal temizlik performansi iin firganin her 6-12 ayda bir degistiriimesi 6nerilir.

o Firga Kapagi

al
R SRl
(Ul

Kanca

LDS Lazer Sensorii

Firga
Firga Yuvalari

o Tampon

Hat Lazer Sensori

———— Ugurum Sensorii

Sarj Temas Noktalari

DIKKAT: Fircaya ok fazla miktarda veya ok siki bir sekilde sag dolastiysa saglari zorla gekmeyin.
Bu, firgaya zarar verebilir.
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Yan Flrga* iki haftada bir temizlemeniz énerilir. Toz Haznesi* Haftada bir kez temizlemeniz 6nerilir.

1. Temizlik robotunu ters gevirin ve temizlemek igin yan firgayi yukari dogru 1. Temizlik robotunun kapagini agin ve toz haznesini yukari dogru gikarmak igin
ctkarin. toz haznesi kancasina bastirin.
2. Yan firgayi temizlik robotuna yeniden takin.

Not: ideal temizlik performansi igin yan firganin her 3-6 ayda bir degistirilmesi &nerilir.

COk YonlU Tekerlek* Gerektikge temizleyin.

1. Temizlik robotunu ters gevirin ve gok yonli Tekerlek
tekerlegi cekerek gikarin.

2. Tekerlek ve aksta bulunan sag, kir ve diger
birikintileri temizleyin.

3. Tekerlegi geri takin ve yerine oturana kadar
bastirin. Not: Filtrenin tikanmasini 6nlemek igin, igindekileri bosaltirken toz haznesine hafifce vurun.

Aks

Notlar:

- Tekerlegi nazik bir sekilde yuvasindan ve temizlik robotundan gikarmak igin kiigiik bir tornavida
veya bagka sokme aletleri kullanilabilir.

- Tekerlek suyla temizlenip kuruduktan sonra tekrar takilabilir.
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Filtre* ikihaftada bir temizlemeniz énerilir.

1. Gosterildigi sekilde filtreyi filtre kancasindan ayirin. 3. Toz haznesi kapagini agin, toz haznesini temiz suyla doldurun ve toz haznesi
kapagini kapatin. Toz haznesini saga sola sallayin ve kirli suyu hazneden
bosaltin.

2. Durulayin ve toz ile zerrecikleri gidermek igin temizlenene kadar filtrenin
kenarina yavasga vurun.

DIKKAT: Filtreyi temizlemek igin yalnizca temiz su kullanilmalidir. Deterjan kullanmayin.

4. Tekrar takmadan 6nce toz haznesini ve filtreyi kurumaya birakin.

AL
~ ,

Not: Filtreyi firca veya parmaklarinizi kullanarak temizlemeyi denemeyin.

Not: Toz haznesini ve filtreyi yerlestirmeden 6nce iyice kurulayin.
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Paspas Pedi* Her kullanimdan sonra temizlenmesi nerilir. $arj Standi* Gerektikge temizleyin.

Sarj temas noktalari ve sarj standinin sinyal alanini yumusak, kuru bir bezle

1. Paspas pedini tutucusundan gikarin.
temizleyin.

2. Paspasi temizleyin ve kurutun.

Pil

Temizlik robotu yiiksek performanshi lityum iyon pil takimi igerir. En iyi pil
performansini korumak igin giinliik kullanimda yeterince sarj oldugundan emin

olun.

‘\ll,
RN

Not: Temizlik robotu uzun siire kullanilmayacaksa kapatin ve kaldirin. Pilin asir bosalmasini
engellemek igin temizlik robotu en az ti¢ ayda bir tekrar sarj edilmelidir.

Not: ideal temizlik performanst igin paspas pedinin her 3-6 ayda bir degistirilmesi nerilir.
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Sorun Giderme

Sorun

Olasi Neden ve Goziim

Temizlik robotu agilmazsa ne yapmam
gerekir?

Pil seviyesi diisiik. Temizlik robotunu tamamen sarj edin ve tekrar deneyin.
Ortam sicakhigi 0 °C'den diisiik veya 40 *C'den yiiksek. Robot stiptirgenin 0 °C ila 40 °C arasinda oldugundan
emin olun.

Temizlik robotu sarj olmazsa ne yapmam
gerekir?

Giic kablosunun, sarj standina ve prize diizgiin bir sekilde takili olup olmadigini kontrol edin ve sarj temas
yiizeylerinin temiz oldugundan emin olun. Aksi halde llitfen hem sarj standinin hem temizlik robotunun
lizerindeki sarj temas yiizeylerini kuru bir bezle silin.

Temizlik robotu sarj olmak i¢in neden
standa geri donmiiyor?

Sarj standinin etrafinda gok fazla engel olup olmadigini kontrol edip standi engellerin olmadigi bir konuma yerlestirin.
Sarj standinin her iki tarafindaki 0,5 metrelik veya 6niindeki 1,5 metrelik alanda herhangi bir engel bulunmadigindan
emin olun.Liitfen standin sinyal alanini temizleyin.

Temizlik robotu beklendigi gibi calismazsa
ne yapmam gerekir?

Temizlik robotunu kapatip agin.

Temizlik robotu garip bir ses ¢ikariyor?

Firgaya, yan firgaya veya ana tekerleklerden birine yabanci bir cisim takilmis olabilir. Temizlik robotunu
duraklatin ve birikintileri temizleyin.

Temizlik robotu neden eskisi kadar etkili bir
sekilde galismiyor veya toz birakiyor?

Liitfen toz haznesinin dolulugunu kontrol edin ve doluysa hazneyi bosaltin. Ayrica filtreyi kontrol ettikten sonra
gerekirse temizleyin ve fircalardan herhangi birinin etrafina bir sey dolanip dolanmadigini kontrol edin.

Ag yapilandirmasi basarisiz oldu.

Wi-Fi parolasi yanhs. Girilen parolanin dogru oldugundan emin olun.

5 GHz aglar ve kurumsal yonlendiriciler su anda desteklenmedigi icin 2,4 GHz aga gegin.

Robot siipiirgenin, Wi-Fi sinyalinin giiclii oldugu bir alanda bulundugundan emin olun.

Robot stipiirge baglanti durumunda beklemiyor olabilir. Uygulamadan ¢ikin ve uygulamayi tekrar agin, agi tekrar
yapilandirmak igin dogru adimlari takip edin.




Sorun

Olasi Neden ve Coziim

Temizlik robotu, planlanmig temizligi neden
yapmiyor?

Pil diizeyinin yeterli olup olmadigini kontrol edin. Planlanmis temizligin baslatilabilmesi igin temizlik robotunun
pil diizeyi en az %15 olmalidir.

Paspas pedi yeterince i1slak degil.

Su haznesindeki suyun yeterli oldugundan emin olun.
Paspas pedini islatin ve paspaslama 6ncesinde fazla suyunu sikin.
Paspas pedlerini dogru takmak igin kullanim kilavuzundaki talimatlari takip edin.

Paspas pedi fazla islak.

Paspas pedini islatin ve fazla suyunu siktiginizdan emin olun.
Su haznesinin tapasinin sikica takildigindan emin olun.

Temizlik robotu tamamen sarj edildikten
sonra standin lizerinde birakilirsa elektrik
tiiketir mi?

Temizlik robotu standin tizerinde birakildiginda, pilin uyku modundayken en iyi performansini korumasina olanak
saglamak igin az miktarda elektrik tiiketir.

Temizlik robotu sarj olduktan sonra neden
temizlige devam etmiyor?

Temizlik robotu, rahatsiz etme (DND) modundayken veya sarj olmasi igin standa geri yerlestirildiginde temizlige
devam etmez.

Temizlik robotu hareket ettirildikten sonra
sarj standina donmiiyor?

Temizlik robotunun hareket ettirilmesi, kendini yeniden konumlandirmasina veya gevresindekilerin haritasini
yeniden gikarmasina neden olabilir. Temizlik robotu sarj standindan gok uzaktaysa otomatik olarak sarj standina
dénemeyebilir. Bu durumda temizlik robotunu sarj standina elle yerlestirmeniz gerekir.

Paspas pedi dénemiyor.

Paspas pedine yabanci bir nesne takilmis olabilir. Litfen yabanci maddeyi ¢ikarin ve tekrar deneyin.
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Teknik Ozellikler

Temizlik Robotu Sarj Standi
Ad Elektrikli Robot Stipiirge Model CDz2101
Model B105 Uriin Boyutlari 130 x 126 x 93 mm
Uriin Boyutlan 350 = 350 x 97 mm Nominal Giris 100-240V ~ 50/60 Hz 0,5 A
Pil 4800 mAh (Degerlendirilmis Kapasite) Nominal Gikis 19.8V—1A
Sarj Siiresi Yaklasik 6 saat
Net Agirlik (Temizlik Robotu) 38kg Normal kosullar altinda, bu ekipman igin anten ile kullanici arasinda en az 20

Net Agirlik (Aksesuarlarla) 46 kg cm'lik bir mesafe birakilmalidir.

Sunlarla uyumludur Android 4.4 ve iOS 10.0 veya sonraki

stirtimleri
Kablosuz Baglanti \é\{:ZItLEOEE 2922'11 b/g/n 24 GHz,
Nominal Voltaj 144V —
Nominal Giig 55 W
islem Frekansi 2400-2483,5 MHz
Maksimum Cikis Giicii <20dBm

WEEE imha ve Geri Déniisiim Bilgileri
ﬁ Bu sembolii tasiyan tiim {riinler, elektrikli ve elektronik ekipman atiklaridir (2012/19/EU sayih direktifte WEEE olarak belirtilmistir) ve bunlarin siniflandiriimamis
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evsel atiklarla birlikte atilmamasi gerekir. Bunun yerine ekipman atiklarinizi, elektrikli ve elektronik ekipman atiklarinin geri doniisiimi icin devlet veya yerel
makamlar tarafindan belirlenmis bir toplama noktasina teslim ederek insan sagligini ve gevreyi korumaniz gerekir. Dogru imha ve geri doniisiim, gevre ve insan

mmmm  sagli§ Uzerindeki olasi olumsuz sonuglari 6nlemeye yardimei olur. S6z konusu toplama noktalari ve bu tiir toplama noktalarinin kosul ve sartlariile ilgili daha
fazla bilgi igin liitfen kurulumcuya veya yerel makamlara bagvurun.
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InformagGes de segurancga

Leia este manual com atencao antes de utilizar o produto e guarde-o para referéncia futura.

Restrigdes de utilizagado

- Este produto destina-se a limpeza de chdao apenas num ambiente doméstico. Nao o utilize no exterior, em
superficies sem ser chdo, ou em ambientes comerciais ou industriais.

- Este aparelho pode ser utilizado por criangas a partir de 8 anos e pessoas com capacidades fisicas,
sensoriais ou mentais reduzidas ou com falta de experiéncia ou conhecimento, se as mesmas forem
corretamente supervisionadas ou instruidas sobre a utilizagao do aparelho de forma segura e se
compreenderem os riscos envolvidos. As criangas nao devem brincar com o aparelho. A limpeza e a
manutenc¢ao ndo devem ser executadas por criangas sem supervisao.

- O aparelho deve ser utilizado apenas com a fonte de alimentagao fornecida.
- O aparelho inclui baterias que apenas podem ser substituidas por pessoas capacitadas.

- As criangas ndo devem brincar com este produto. Mantenha criangas e animais de estimagdo a uma
distancia segura do aspirador rob6 durante o funcionamento.

- Se o0 cabo de alimentagdo estiver danificado, deve ser substituido por uma unidade ou um cabo especial
disponibilizado pelo fabricante ou pelo respetivo fornecedor de servigos.

- Nao utilize o aspirador robd numa area suspensa acima do chdo sem uma barreira de protegao.

- Nao vire o aspirador rob6 ao contrario. Ndo mude o aspirador rob6 de lugar utilizando a tampa do sensor a
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laser LDS, a tampa superior ou o amortecedor como pega.

- Nao utilize o aspirador rob6 com uma temperatura ambiente acima de 40 °C ou abaixo de 0 °C, nem num
piso molhado ou com substéncias pegajosas.

- Nao instale, carregue ou utilize o aspirador rob6 ao ar livre, em casas de banho ou perto de piscinas.
- Podem ocorrer danos se o aparelho passar por cima do fio de alimentacgao.

- Remova objetos frageis ou pequenos do chao para impedir o aspirador rob6 de chocar com os mesmos ou
de os danificar.

- Mantenha a ferramenta de limpeza fora do alcance das criancas.

- Ndo coloque criangas, animais de estimagdao nem quaisquer objetos em cima do aspirador rob6, quer este
estejaimoével ou em movimento.

- Mantenha o cabelo, dedos e outras partes do corpo afastadas da abertura de aspiragao do aspirador robé.
- Nao utilize o aspirador rob6 para limpar substancias em chamas.

- Nao aspire objetos rigidos ou cortantes.

- A ficha tem de ser removida da tomada antes da tarefa de limpeza ou de manutencdo do aparelho.

- Nao limpe o aspirador rob6 ou a estacédo de carregamento com um pano molhado nem lave os mesmos
com liquido. Depois de limpar as partes lavaveis, seque-as completamente antes de as instalar e utilizar
novamente.

- Certifique-se de que o aspirador rob6 esta desligado quando este é transportado e de que é mantido na
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embalagem original, se possivel.

Utilize este produto de acordo com as instru¢des no manual do utilizador. Os utilizadores sao
responsaveis por eventuais perdas ou danos que possam resultar do uso indevido deste produto.

Bateria e carregamento
AVISOS:
- Nao utilize baterias, cabos de alimentagéo ou estagdes de carregamento de terceiros. O aspirador sé pode

ser utilizado com o modelo CDZ2101 de estacao de carregamento.

- Nao é necessario ajustar manualmente a estacdo de carregamento para 50 Hz ou 60 Hz, uma vez que o

equipamento se adapta sozinho.

- Nado tente desmontar, reparar ou modificar a bateria ou a estacédo de carregamento por si.

- Nao coloque a estagao de carregamento perto de uma fonte de calor.

- Nao utilize panos ou maos himidas para limpar os pontos de contacto da estagao de carregamento.

- Se 0 aspirador rob6 néo for utilizado durante um periodo de tempo prolongado, carregue-o na totalidade,

desligue-o e guarde-o num local fresco e seco. Recarregue o aspirador robé pelo menos uma vez de trés
em trés meses para evitar uma descarga excessiva da bateria.

- A bateria de ides de litio contém substancias nocivas para o ambiente. Antes de eliminar o aspirador rob,
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remova a bateria, elimine-a ou recicle-a, de acordo com a legislacdo local do pais ou da regidao em que o
usou.



- Ao remover as baterias do produto, é melhor gastar a bateria e certificar-se de que o produto ndo esta
ligado a alimentagao elétrica.
1). Retire o parafuso na parte inferior e remova a tampa.
2). Desligue o conector da bateria e remova as baterias. Para evitar qualquer risco de ferimentos, ndo
danifique a tampa da bateria.
3). Entregue as baterias a uma entidade profissional de reciclagem.

Informacgao de segurancga sobre o laser

- O radar a laser deste produto cumpre a norma IEC 60825-1:2014 de seguranca de produtos a laser de
Classe | e ndo produz radiagao a laser perigosa para o corpo humano.

Declarac¢ao de conformidade da UE

c Pelo presente, Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. declara que o equipamento de radio do tipo B105 esta em conformidade com a
Diretiva 2014/53/UE. O texto completo da declaragado de conformidade da UE esta disponivel em:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Para consultar o manual detalhado online, visite www.mi.com/global/service/userguide
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Visao geral do produto

Acessorios

Acessorios previamente instalados

Escova Tampa da escova Compartimento do p6 Reservatério de agua

Outros acessérios

~d E —

Escova lateral Ferramenta de limpeza Cabo de alimentagao

Aspirador robd

Nota: as ilustragdes do produto, os acessorios e a interface
de utilizador no manual do utilizador sdo apenas para
referéncia. O verdadeiro produto e respetivas funcées podem Panos mopa x 2 Suportes para pano mopa x 2 Estacdo de carregamento

variar consoante os melhoramentos. (pré-instalados)
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Aspirador robo

©° d) Bot&o de Alimentagédo/Limpeza

Ligar/desligar: mantenha premido durante 3 segundos
Limpar: prima para comegar a limpar apds ligar o aspirador robd

S o O Botdo da estagdo de carregamento

Prima para enviar o aspirador rob6 para a estagdo de carregamento
Ativar/desativar a fungdo de bloqueio de criangas: mantenha premido
durante 3 segundos

o |ndicador

-Branco: limpeza/limpeza concluida/carga completa

-Luz branca intermitente: a regressar a estagao para carregar/
areposicionar/a atualizar firmware/
a aguardar ligagdo/a ligar ao Wi-Fi

-Branco intermitente: em carregamento

-Laranja a piscar: erro

-Cor de laranja: o Wi-Fi ndo esta ligado

Nota: quando o aspirador rob6 estiver a carregar ou a voltar a estagdo para carregar, prima
qualquer botdo para o colocar em pausa.
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Aspirador robd e sensores

Tampa do sensor a laser LDS

Sensor a laser LDS Escova lateral

o Amortecedor Escova

Sensor a laser de linha
Roda principal

Compartimento do p6 o——

Reservatorio de agua o———

Saida de ar/altifalante ©
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Sensor de profundidade

o @ )H S +———o Roda omnidirecional
— Pontos de contacto para

carregamento
- I I — ’—\ﬂj ﬂ\ Tampa da escova
Lgmﬂ Sene Presilha da tampa da escova

| s

o=

Roda principal

Orificio de montagem do
suporte do pano mopa

Jampa

o Botdo de reiniciar
Manter premido durante 3 segundos para restaurar as definigdes de fabrica

Indicador de Wi-Fi

- Ligado: Wi-Fi ligado
- Desligado: o Wi-Fi ndo esta ligado

A piscar: a aguardar ligagdo/a ligar



Estacdo de carregamento

Zona de sinalizagdo

Pontos de contacto para
carregamento

Porta de alimentagao

Compartimento do pé

Presilha do compartimento do pé

Presilha datampado °
compartimento do pé

Tampa do compartimento do pé

Presilha do
filtro

Reservatorio de agua

Abertura de enchimento
de agua

Tampdo do reservatério de
agua

Bot&o de desbloqueio do
reservatorio de dgua

Unidade da mopa

Area de fixagdo do pano ©
mopa

Suporte para
pano mopa

Pano mopa
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Como instalar

Remover as capas protetoras

Antes de utilizar o aspirador rob6, remova as fitas de protegdo de cada lado.

Instalar a escova lateral

Instale a escova lateral na presilha na parte inferior do aspirador robé.

Presilha da escova ©
lateral
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Ligar a um tomada elétrica

Coloque a estagdo de carregamento perto de uma fonte de corrente elétrica,
numa area com um sinal forte de Wi-Fi. Em seguida, ligue a estagdo de
carregamento a tomada elétrica.

Nota: ndo coloque quaisquer itens a 0,5 m de cada um dos lados ou a 1,5 m a frente da estagao de
carregamento.

Colocar o aspirador robo

Coloque o aspirador rob6 na estagdo de carregamento e este vai ligar
automaticamente e comecar a carregar. Apds 10 minutos a carregar, o indicador
apaga-se. Antes de utilizar o aspirador robd pela primeira vez, carregue-o
completamente.

Nota: certifique-se de que os pontos de contacto no aspirador rob6 e na estagao estdo totalmente alinhados.



Como utilizar

Ligar a Aplicagdo Mi Home/Xiaomi Home

Este produto é compativel com a aplicagdo Mi Home/Xiaomi Home*. Utilize a
aplicagdo Mi Home/Xiaomi Home para controlar o dispositivo e interagir com
outros dispositivos domésticos inteligentes.

Leia o cadigo QR para transferir e instalar a aplicagao.
A pagina de configuragdo da ligagdo sera aberta se a
aplicacdo ja estiver instalada. Também pode pesquisar
"Mi Home/Xiaomi Home" na loja de aplicagées para a
transferir e instalar.

Abra a aplicagdo Mi Home/Xiaomi Home e toque em @
no canto superior direito. De seguida, siga as instrucdes
para adicionar o dispositivo.

* Na Europa, a aplicagdo é denominada Xiaomi Home (exceto na Russia). O
nome da aplicagdo apresentado no seu dispositivo deve ser utilizado como
nome predefinido

Notas:

- Este aspirador rob6 funciona com a aplicagdo Mi Home/Xiaomi Home e é compativel com os
sistemas Android 44 e i0S 10.0 ou superior.

- Apenas sdo suportadas as redes Wi-Fi 24 GHz.

- A versdo da aplicagdo pode ter sido atualizada. Siga as instrugdes com base na versao atual da

aplicagdo.

Reiniciar Wi-Fi

Quando ocorrer uma perda de ligagdo entre o telefone e o aspirador robd devido a

reconfigurag@o do router, palavra-passe incorreta, etc., siga os passos abaixo:

1. Abra a tampa do aspirador robd para ver o indicador Wi-Fi.

2. Mantenha premidos em simultaneo os botdes () e {3 até ouvir uma voz a
indicar que o aspirador robd aguarda configuragdo da rede.

3. Quando oindicador de Wi-Fi comegar a piscar, significa que a ligagéo Wi-Fi foi
reiniciada com sucesso.

5812D4E4

Iniciar a limpeza

Prima o botdo(hno aspirador robd ou toque no botdo()na aplicagio e o
aspirador robd ird limpar todas as areas, comegando por limpar ao longo das
arestas e paredes, e limpando de seguida num padrao em forma de S. Assim
que a limpeza estiver concluida, o aspirador rob6 regressa automaticamente a
estacdo de carregamento para carregar.

Método 1: prima o bot&o () no aspirador robé para iniciar a limpeza.

Método 2: toque no botdo () na aplicagio para iniciar a limpeza.

Notas:

- Antes de iniciar uma tarefa de limpeza, certifique-se de que o aspirador robd esta na estagdo de
carregamento e estad completamente carregado. Nao mova o aspirador robé durante a limpeza.

- Na primeira utilizagdo do aspirador robg, é recomendado acompanhar o aspirador robg e retirar todos os
obstaculos do chdo. Se o aspirador robd ficar preso ou riscar a superficie de mobilia em algumas éreas,
pode definir &reas restritas na aplicagdo para impedir que o aspirador robd entre nessas areas.
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Utilizar a funcdo de aspiragdo e lavagem
1. Primeiramente, humedeca o pano mopa e esprema o excesso de 4gua. Em 3. Prima o botdo () no aspirador robé ou utilize a aplicagio para o aspirador robd

seguida, instale e fixe o pano mopa ao suporte do pano mopa. Por tltimo, executar a tarefa de aspiragdo e lavagem.
instale a unidade da mopa a parte inferior do aspirador rob6.

=N

2. Abra a tampa do aspirador robd e retire o reservatério de 4gua. Encha o 4. Quando o aspirador robd terminar uma tarefa e voltar a estagéo de carregamento,
reservatério de 4gua com agua da torneira e, em seguida, reinstale o reservatorio. remova a unidade da mopa e lave os panos mopa atempadamente.

5‘\
\
PRECAUCOES:
- Nao adicione agua quente ao reservatorio de dgua, uma vez que tal podera levar a deformag&o do
reservatorio. . o ) o
- Para evitar o entupimento, ndo adicione agentes de limpeza ou desinfetantes ao reservatério de Nota: se 0 aspirador robd néo for usado por um longo perfodo de tempo, remova o reservatério de
agua. 4gua e esvazie-o para impedir a formagao de odores e mofo.
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Retomar a tarefa de limpeza

Se o aspirador rob6 comecar a ficar com bateria fraca durante uma tarefa de
limpeza, este ird automaticamente regressar a estagdo de carregamento e ira
retomar a limpeza onde a deixou assim que tiver carga suficiente.

Colocar em pausa

Quando o aspirador robé estiver a funcionar, prima qualquer botdo para coloca-
lo em pausa. De seguida, prima o bot&o () para retomar a limpeza. Premir o
botdo (7 ird terminar a tarefa atual de limpeza e enviar o aspirador robd para a
estagdo de carregamento.

Nota: ndo pegue nem mova o aspirador rob6 de lugar enquanto este estiver em pausa de modo
a evitar erros de navegagao que possam impossibilitar o seu regresso a estagdo de carregamento
ou que possam resultar na perda do mapa.

Modo de suspensao

O aspirador robd entra automaticamente em modo de suspensao depois
de estar 10 minutos em pausa. De seguida, os indicadores desligam-se. Para
reativa-lo, prima qualquer botdo do aspirador robé.

Nota: caso o tempo de descanso ultrapasse as 12 horas, o aspirador robd ira desligar-se
automaticamente.

Atualizar o firmware

Pode atualizar o firmware através da aplicagdo. Antes de atualizar, certifique-
se de que o aspirador robd esta na estagao de carregamento e de que tem pelo
menos 15 % da bateria.

Reiniciar o aspirador robo

Se o aspirador robo deixar de responder ou ndo conseguir desliga-lo, mantenha
premido o botdo (Hdurante 15 segundos para o for¢ar a desligar. Depois, mantenha
premido o botdo(durante 3 segundos para ligar o aspirador rob6.

Restaurar definigdes de fabrica

Se o aspirador rob6 ndo funcionar corretamente depois reiniciar, pode utilizar
um alfinete para premir o botdo de reposigdo até ouvir uma voz a indicar que o
aspirador rob0 esté a repor as definigdes de fabrica. Desta forma, sdo repostas
as defini¢des de fabrica do aspirador robé.
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Manutencao de rotina

Sensores e contactos de carregamento* Recomendasse a sua

limpeza todos os meses.

Use um pano macio para limpar todos os sensores e contactos de carregamento
no aspirador robé:

- Os sensores de profundidade e os pontos de contacto para carregamento na
parte inferior do aspirador robo.

- O sensor a laser LDS na parte superior do aspirador robd.

- O amortecedor e os sensores a laser de linha na parte frontal do aspirador
robo.

Sensor a laser LDS

o Amortecedor

Sensor a laser de linha

[ Sensor de profundidade

Pontos de contacto para
carregamento
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Escova* Recomenda-se que a limpeza seja efetuada a cada duas semanas.

1. Vire o aspirador robd ao contrério e aperte as presilhas para remover a tampa
da escova.

2. Levante a escova do aspirador robé e limpe os rolamentos da escova.

3. Utilize a ferramenta de limpeza incluida para retirar os cabelos presos na
escova e retire-os, assim como outros possiveis detritos.

4. Coloque novamente a escova e a tampa da mesma, certificando-se de que
estdo no devido lugar.

Nota: recomenda-se a substituicdo da escova a cada 6-12 meses para um melhor desempenho
durante a limpeza.

o Tampa da escova

Presilha

”ﬂ%]—o Scova
x x -

Rolamentos de escova

) B
H=gﬂm

Y
A A

PRECAUGAO: caso fiquem demasiados cabelos presos na escova ou caso estejam demasiado
presos, ndo os arranque a forga, uma vez que tal pode danificar a escova.



Escova lateral* Recomenda-se que a limpeza seja efetuada a cada duas semanas. Com partimento do pé* Recomenda-se a sua limpeza todas as semanas.

1. Vire o aspirador robd ao contrario e remova a escova lateral em sentido 1. Abra a tampa do aspirador rob6 e prima a presilha do compartimento do pé
ascendente para limpa-la. para remover o compartimento do pé no sentido ascendente.
2. Coloque novamente a escova lateral no aspirador robd.

T BT
3

c—a

Nota: recomenda-se a substituigdo da escova lateral a cada 3-6 meses para um melhor
desempenho durante a limpeza.

Roda omnidirecional* Limpe-a conforme for necessario.

1. Vire o aspirador rob6 ao contrario e retire a Roda
roda omnidirecional.

2. Remova pelos, poeira e outros detritos da
roda e do eixo.

3. YOIte ainseriraroda e.presswne-.a N Nota: para evitar que o filtro fique entupido, bata suavemente no compartimento do pé enquanto
firmemente para encaixar na posigao. o0 esvazia.

Eixo

Notas:

- Pode utilizar uma pequena chave de fendas ou outra ferramenta semelhante para desprender e
remover suavemente a roda.
- A roda pode ser limpa com 4gua e recolocada apds secar.
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Filtro* Recomenda-se que a limpeza seja efetuada a cada duas semanas.

1. Remova o filtro da presilha do filtro consoante ilustrado. 3. Abra a tampa do compartimento do p6, encha o compartimento com agua
limpa e feche a tampa do compartimento do pd. Abane o compartimento
do p6 de um lado para o outro e, em seguida, despeje a 4gua suja do
compartimento.

2. Enxague e bata suavemente nas extremidades do filtro para remover o pé e os
detritos até estar limpo.

PRECAUGAO: s6 deve usar dgua limpa para limpar o filtro. Nao use detergente.

4.Remova o filtro conforme ilustrado no diagrama, agite-o vigorosamente para
remover a agua em excesso e coloque-o de lado para secar antes de voltar a

inseri-lo. Wi,
N .

Nota: ndo tente limpar o filtro com escova ou com os dedos.

Nota: seque cuidadosamente o compartimento do pé e o filtro antes de os voltar a instalar.
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Pano mopa* O pano mopa deve ser limpo depois de cada utilizagéo. Estagéo de Carregamento* Limpe-a conforme for necessério.
Limpe os pontos de contacto e a &rea de sinalizagdo da estagdo de

1. Remova o pano mopa do suporte.
carregamento com um pano macio e seco.

2. Limpe e seque o0 pano mopa.
Bateria

O aspirador robd contém uma bateria de i6es de litio de elevado desempenho.
Certifique-se de que permanece bem carregado durante a utilizagédo habitual
para garantir o melhor desempenho da bateria.

WM,

RN

Nota: se o aspirador robd n&o for utilizado durante um periodo prolongado, desligue-o e guarde-o.
Para evitar danos por descarga excessiva, o aspirador robé deve ser carregada pelo menos uma

vez de trés em trés meses.

Nota: recomenda-se a substituigdo do pano mopa a cada 3-6 meses para um melhor
desempenho durante a limpeza.
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Resolucao de problemas

Problema Possivel causa e solugdo

O nivel de bateria esta baixo. Carregue totalmente o aspirador rob6 e tente novamente
A temperatura ambiente é inferior a 0 °C ou superior a 40 °C. Certifique-se de que usa o aspirador rob6 entre 0 °C
e40°C.

O que devo fazer quando o aspirador robd
ndo liga?

Verifique se o cabo de alimentagao est4 devidamente ligado a estagdo de carregamento e a tomada elétrica e
certifique-se de que os pontos de contacto de carregamento estdo limpos. Se ndo for o caso, limpe os pontos de
contacto de carregamento tanto na estagédo de carregamento como no aspirador rob6 com um pano seco.

O que devo fazer quando o aspirador robd
ndo carrega?

Verifique se ha demasiados obstaculos em torno da estagdo de carregamento; coloque a estagdo de carregamento
num local sem obstéculos a volta. Certifique-se de que ndo existem obstéculos no espago de 0,5 metros em cada lado
nem nos 1,5 metros a frente da estagdo de carregamento. Limpe a area de sinalizagdo da estag&o de carregamento.

Porque é que o aspirador rob6 ndo
regressa a estacgdo de carregamento?

O que devo fazer quando o aspirador robd

nio funciona como esperado? Desligue o aspirador robd e volte a liga-lo.

Porque é que o aspirador rob6 faz um Pode ter ficado preso um objeto estranho na escova, na escova lateral ou numa das rodas principais. Pare o
barulho estranho? aspirador robd e remova quaisquer detritos.

Porque é que o aspirador rob6 ndo limpa
com a mesma eficiéncia ou esté a deixar
pé para tras?

Verifique se o compartimento do p6 esta cheio. Se for o caso, esvazie-o. Além disso, deve verificar o filtro e limpéa-
lo se for necessario, bem como verificar se ha algo preso as escovas.

A palavra-passe do Wi-Fi esta incorreta. Certifique-se de que a palavra-passe introduzida esta correta.

Mude para uma rede de 2,4 GHz, uma vez que as redes de 5 GHz e os routers de empresa ndo sdo atualmente
suportados.

Certifique-se de que o aspirador robd se mantém numa area com um bom sinal de Wi-Fi.

O aspirador robd pode ndo estar no estado de espera de ligagdo. Feche e reabra a aplicagdo e, em seguida, siga
os passos corretos para tentar configurar novamente a rede.

Falha na configuragéo da rede.
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Problema

Possivel causa e solugdo

Por que é que o aspirador rob6 nédo faza
limpeza agendada?

Verifique se a bateria tem carga suficiente. O aspirador rob6 tem de ter um nivel da bateria igual ou superior a
15 % para iniciar uma limpeza agendada.

O pano mopa ndo esta suficientemente
molhado.

Verifique se a 4gua no reservatorio de agua é suficiente.
Humedega o pano mopa e torga o excesso de agua antes da tarefa de lavagem.
Siga as instrugdes no manual do utilizador para instalar os panos mopa corretamente.

O pano mopa esta demasiado molhado.

Humedega o pano mopa e certifique-se de que torce o excesso de agua.
Certifique-se de que o tampé&o do reservatdrio de agua estéa devidamente apertado.

O aspirador robd consome eletricidade
quando é deixado na estagao de
carregamento apos ser carregado por
completo?

Quando o aspirador robd é deixado na estagdo de carregamento, consome uma pequena quantidade de
eletricidade para que a bateria mantenha o seu melhor desempenho em modo de suspenséo.

Porque é que o aspirador rob6 ndo retoma a
limpeza depois de carregar?

O aspirador robd ndo retoma a limpeza no modo "N&o perturbar" ou depois de ser colocado manualmente na
estacdo de carregamento.

Porque é que o aspirador robd ndo regressa
a estacdo de carregamento apds ter sido
movido?

Mover o aspirador robd pode fazer com que este se reposicione ou que remapeie o espago em volta.
Se o aspirador robé estiver muito distante da estacdo de carregamento, pode ndo conseguir regressar
automaticamente. Nesse caso, é necessario colocar manualmente o aspirador robd na estagdo de
carregamento.

O pano mopa ndo roda.

O pano mopa pode estar bloqueado por um objeto estranho. Remova o objeto estranho e tente de novo.
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Especificacoes

Aspirador robd Estacdo de carregamento
Nome Aspirador robd Modelo CDz2101
Modelo B105 Dimensdes do produto 130 x 126 x 93 mm
Dimensées do produto 350 x 350 x 97 mm
Entrada nominal 100240V ~50/60 Hz 0,5 A
Bateria 4800 mAh (Capacidade)
Tempo de carregamento Aprox. 6 horas Saida nominal 198V==1A
Peso liquido . 38kg Em condices normais de utilizagao, este equipamento deve ser mantido a
(Aspirador robd) uma distancia de separagdo de, pelo menos, 20 cm entre a antena e o corpo do
Peso I|qU|do’ ) 46kg utilizador.
(com acessorios)
Compativel com Android 4.4 € i0S 10.0 ou versdes posteriores
Ligagdo sem fios Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2
Tens&do nominal 144V —
Poténcia nominal 55W
Frequéncia de operagao 2400-2483,5 MHz
Po,tenma maxima de <20 dBm
saida

Informagdes sobre a eliminagdo e reciclagem de REEE

ndo devendo ser misturados com residuos domésticos indiscriminados. Em vez disso, o utilizador deve proteger a salide humana e o meio ambiente e entregar
o respetivo equipamento num ponto de recolha designado para reciclagem de residuos de equipamentos elétricos e eletronicos, indicado pelo governo ou

mmmm pelas autoridades locais. A correta eliminagéo e a reciclagem ajudardo a prevenir eventuais consequéncias negativas para o meio ambiente e a satde humana.
Para obter mais informagdes sobre os locais e os termos e condigées de tais pontos de recolha, entre em contacto com a entidade responséavel pela instalagdo
ou com as autoridades locais.

E Todos os produtos que apresentem este simbolo sdo considerados residuos de equipamentos elétricos e eletrénicos (REEE, conforme a Diretiva 2012/19/UE),
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IHdbopmauia npo 6esneky

YBa)XKHO NpoynTanTe Lo iHCTPYKLiIO 1 36epexiTb i AN NoAanblioro BUKOPUCTaHHA.

Ob6meXkeHHs Wwoao ekcnayatauii

- Llei npucTpiin npuaHaveHni nuwe ansa npnbmnpaHHA Nignory B JoMallHix ymosax. He BukopuctoByiite
Oro 30BHiI, y KOMEPLINHNX Y1 MPOMUCNOBNX YMOBAX, a TaKOX He Ha Miafosi.

- MpunapomM MOXyTb KOPUCTYBATUCA AiTW BiKOM Bif, 8 pOKiB i cTapLue 11 0cobu 3i 3HMKEHNUMU Gi3NYHUMN,
CEHCOPHMMMW Y1 PO3YMOBUMU MOXJIMBOCTAMU abo 6€3 AOCBiAy Ta 3HaHb Mif HArNALOM YM 3rifHO 3
iHCTpYyKLi€t0 Woao 6e3neyHoro BUKOPUCTaHHA Npuiaay 3a YMOBW, WO BOHW YCBIAOMAIOOTb NOB'A3aHi
3 UMM Hebesneku. [liTv He MOBUHHI rpaTnca 3 npunagom. lNpnbrpaHHA Ta KOPUCTYBaLbKe TEXHIYHE
o6cnyroByBaHHA He NOBMHHE BUKOHYBATMCA AiTbMM 6e3 Harnaay.

- Mpwnap cnig BUKOPUCTOBYBATM NNLIE 3 6/IOKOM XMBEHHS, WO NOCTA4aeTbCA Pa3oM 3 NpUIajoMm.
- 3amiHOBaTV 6aTapei Lboro npunagy NoOBMHEH NuLLe cnewianicT.

- it He NOBMHHI rpaTrca 3 uum npunagom. lNepekoHarTecs, Wo AiTK 1 JOMALUHI TBapuHW NnepebyBaloTb Ha
6e3neyvHil BiacTaHi Big poboTa-nunococa nig yac npubunpaHHs.

- AKLLO WHYP XNBNEHHA NOWKOAXEHWIA, 3aMiCTb HbOTO y BUPOOHMKa abo y Biaaini obcnyroByBaHHA chif,
npunabaty cneuianbHUI WHYpP abo KOMMNIEKT.

- He BuKopucToByiiTe pob0T-NMN0COC Ha NiIAHATUX Haf, piBHEM Nigaoru ainsHkax 6e3 3axnucHoro 6ap’epy.

- He nepeBeprtaiite po6oT-nmiococ aoropu JHoM. He nepecyBaiite po60T-NnN0Ccoc, BUKOPYICTOBY UM
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KpWLWKY nasepHoro aatymka LDS, BepxHio KpuiukKy abo 6aMnep sk pyuyky.

- He BkopucToByiitTe poboT-nmnococ 3a TemnepaTypu HaBkoanwHboro cepegosuwa eue 40 °C abo Huxye
0 °C, a TakoX AKLLO Ha Niaf03i po3AnTOo pPianHY abo NNNKY peyoBUHY.

- He BcTaHOBNIONTE, HE 3apAdKalTe Ta HE BUKOPUCTOBYTE pOOOT-NNAOCOC Ha BIAKPUTOMY NOBITPI, y BaHHIl
KimHaTi abo 6ina 6acenny.

- Akwo npmnag HaTKHETbCA Ha Kabesib XXVBNEHHSA, MOXeE BUHUKHYTWU HebeaneyHa CI/ITyaLI,iFI.

- Mpwnbepitb i3 Nignoru Kpuxki Ta ApibHI NnpeamMeTy, Wo6 YHUKHYTM NOWKOAXEHb YHACNIAOK 3ITKHEHHSA
po6oTa-nunococa 3 HUMMW.

- 36epiranTe iIHCTPYMEHT A8 YALLEHHA B HEAOCTYNHOMY ANA AiTel Micui.

- He cTaBTe Ta He cajiTb HA PyXOMUI Y HEPYXOMUI pobOT-NNAOCOC AiTel, LOMaLLHIX TBapuH abo 6yab-Aaki
npeameTu.

- He nonyckaiite noTpanasiHHA BONOCCSA B OTBip po60Ta-Nniococa, Npn3HavYeHnin aas BCMOKTYBaHHA. He
TOopKaKrTeca Noro nanbuAMM i iHWWMW YacTUHaMK Tina.

- He BMKopucToByiTe pob0oT-Nnaococ Ana npnbnpaHHa 6yab-aKnx Nerko3anMmcTnx pe4HoBUH.
- He BMKopucToByiTe po60T-NNA0COC ANA NpnbupaHHA TBEPANX abo rocTpuX NpeameTiB.
- Nepepn ounweHHAM abo 06CcnyroByBaHHAM NPUCTPOIO HEOOXIAHO BUMHATY BUJIKY 3 PO3ETKMW.

- He BuTupalite poboT-nmunococ abo AoK-CTaHUilo AN 3apsaXKaHHA BOJIOro TKAHUHOK Ta He NpoMKBainTe
X pignHoto. licna YncTkm Mnounx agetanein NOBHICTIO BUCYLWITb IX Mepes NOBTOPHOI0 YCTAHOBKOIO Ta
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BUKOPWUCTAHHAM.

- MNepep TpaHCNOpPTYBaHHAM NepekoHanTecs, Wo poboT-NMNOCOC BUMKHEHWI i, AKLLO Lie MOXJINBO,
36epiralite NOro B OpUriHabHili ynakoBLi.

- BukopuncToByiTe e NpucTpin nnwwe 3rigHo 3 iIHCTPYKLUiAMK B NOCiBHMKY KopucTyBaya. KopuctyBaui
HecyTb BiANOBiAaNbHICTb 32 OyAb-AKi BTPaT! 260 NOLWKOAXEHHS, AKi MOXYTb BUHWUKHYTN BHACNIAOK
HenpaBWIbHOIr0 BUKOPNCTaHHA LbOoro Bupoby.

BaTtapes Ta sapsamxaHHA
MOMEPEOXXEHHA.

- He BuKopucToByliTe CTOPOHHIO H6aTapeto, WHYpP XNBAEHHA ab0 AOK-CTaHLil0 AnA 3apamxaHHA. PoboT-
NUI0COC CYMICHWIA TiNbKM 3 OK-CTaHL€0 ANnA 3apagxaHHa mogeni CDZ2101.

- KopurcTtyBady He NoTpibHO BUKOHYBATU XXOAHWX Ail A5t NepekIoYEHHS MiXK YACTOTOK CTPYMY XUBJEHHS
50 Iy i 60 Ny Ha pok-cTaHuieto ana 3apsagXaHHA, BUpPi6 caMOCTIHO HaNalTOBYETbCA Ha 06MABI YaCTOTW.

- He HamaraiTeca camocTiiHO po36K1paTty, PEMOHTYBATK Y MoandiKyBaTn 6aTapeto abo AOK-CTaHLUilo.
- He po3miwyiite gok-cTaHuUito ana 3apsagkaHHA nobanay pxepena Tenna.
- He BuTMpanTe i He ounwanTe 3apAaHi KOHTaKTX JOK-CTaHLiT BONOroK TKAHMHOK0 abo MOKPMU pyKamu.

- AKwWo poboT-NMNOCOC He BUKOPMCTOBYBATMMETLCA NPOTArOM TPUBAJIOr0 Yacy, MOBHICTIO 3apsAAiTh 1ioro, a
NOTiM BUMKHITb i 36epiraiTe B CyxoMy NpOX0A0AHOMY Micli. 3apagxanTe poboT-Nnnaococ NpuHanMHi pasy
3 micAuj, wob YHNKHYTN HAAMIPHOIO pO3pALXKAHHA.
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- JliTieBnin 6aTapenHnin 6NoK MiCTUTb PeYOBMNHM, Hebe3neyHi AnA HaBKONMWHbLOro cepeaoBuLua. MNepiu Hix
yTuni3dyBaTn poboT-nnaococ, cnepuy AictaHbTe 6ataperiHnii 610K, NOTiM BUKNHbTE 110ro abo nepepobiTb
BiANOBIAHO A0 MiCLLEBMX 3aKOHIB i HOPM KpaiHW Y perioHy, y AKOMY BiH BUKOPUCTOBYETbCA.

- Nepw Hix BUTAryBaTM HaTaperiHnii 610K i3 NpUCTPOIo, NOTPIGHO NOBHICTIO BUKOpUCTaTK 3apag 6arapei Ta
nepeKkoHaTncs, Wo NPUCTPIN BiAKYEHO Bif fXepena XUBJIEHHS.
1). BUKpYTiTb FrBUHT 3HU3Y Ta 3HIMITb KPULLKY.
2). Bip'enHalite po3'em 6aTapei, a NoTiM BUTAMHITL 6aTapeliHnii 6nok. He nowkoaxyiTe kopnyc 6aTtapei, wob
He TpaBMyBaTuCA.
3). 3painTe batapeiHuin 6nok opraHisauii 3 npodeciinHoi nepepobku.

IHbopmauia npo 6e3neky nasepa

- JlasepHuiA nokaTop uboro Bpoby BiANoBigae BMMoram ao 6e3neku na3epHux BupobiB knacy 1,
nepenbaveHnx ctangaptom |EC 60825-1:2014, i He Bnainse HebesneyHe ans noaen nasepHe
BMNPOMiHIOBaHHSA.

Heknapauis BignosigHocTi gns €C

c E Linm komnaHia Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. 3asBnse, wo pagioo6nagHaHHA Tvny B105 Bignosinae Aupektunsi 2014/53/EU.
MoBHWI TekcT 3aaBK ania EC Npo BiANOBIAHICTb HABEAEHO B IHTEpHETI 3a Takol aipecolo:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
[oknafiHnii eneKTpOHHMIA NOCIGHMK MOXHA 3HalTK 3a afpecoto www.mi.com/global/service/userguide
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Onuc npopykty

Akcecyapu

MonepeaHbO BCTAaHOB/EHI akcecyapu

Litka

IHwWi akcecyapun

Kpuwwka witku Biacik ans nuny

Pesepsyap ans
BOAU

~L

Bokoga wiitka

Po6oT-nunococ

MpumiTka. [noctpauii Bupoby, npunanas Ta

KOpWCTyBaLbKoro iHTepdelicy, HaBeaeHi B LibOMY NOCIGHKY

KOpWCTyBaya, NPU3HAYEHO BUKMIOYHO 415 AOBIAKM. PaKkTUUHNI

BMPI6 i 0ro GyHKUIT MOXYTb BiAPISHATMCA Yepes noaanblue [y6ka ana weabpu x 2
BLOCKOHANEHHS. (nonepeaHbLO BCTaHOBAEHA)

= A

|HCprMBHT ANA YNLWEHHA

Tpumau pna rybkm x 2

—

LLIHyp »nBneHHA

Jok-cTaHuia ana
3apsAmKaHHA
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Pob6oT-nunococ

© d) KHonka xvBneHHA/npubupaHHa

YBIMKHEHHA/BUMKHEHHS XVBIEHHA: HATUCHITb | yTPUMYTe MpoTArom
3 cekyHA

MpubunpaHHa: nicna BBIMKHEHHA poboTa-Nuaococa HaTUCHITb, Wo6
noyatu NnpuémnpaHHs

o ‘O‘ KHomka gok-ctaHuii

HaTuncHiTb, Wob BianpaBnTy poboT-Nnnococ Ha AoK-CTaHLilo AnA
3apapKaHHA

BBiIMKHEHHA/BUMKHEHHA dYHKUiT GNOKYBaHHA Bif AiTEN: HATUCHITD |
YTPVMYITE NPOTArOM 3 CEKYHA,

AV] ©  |HankaTop
- CeiTnTbCA 6innm: NpnbupaHHa Tpueae / NpubrpaHHA 3aBepLleHo /
MOBHICTIO 3apALKEHO

-Bnvmae 6invm: MoBepHEHHA Ha CTaHLilo ANA 3apAamKaHHA/
3miHa nonoxeHHA/OHOBEHHA BOYAOBAHOrO
nporpamHoro 3a6esaneyeHHs/
OuikyBaHHs nigknoyeHHs/MigknoyveHHs go Wi-Fi

- CBiTUTbCA 6iNVM i3 NOCTYNOBUMM 3MiHAMW: 3apAMKaHHSA

- bnrmae opaHxeBnM: nomuka

- CBiTUTbCA OpaHXeBMM: He nigknoueHo ao mepexi Wi-Fi

MpumiTka. Konm pobot-nnnococ npnrpae abo noBepTaeTbes Ha CTaHLiio A
3apAIKAHHS, HATVICHITb BYAb-sKY KHOTKY, W06 3yMNyHNTY A0rO.
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Pob6oT-nunococ i patynku

[aTunk nagiHHA

Kpuiwka nazepHoro

natumka LDS

BokoBa o——— = yCeCI'IpﬂMOBaHe Koneco

NasepHuii gatumk LDS witka = 3apAHi KOHTaKTY
Bamnep Uitka \\ Kpuiwka witkn
N 3aTtrickKay KprLWKK LWiTKI
OcHoBHe OcHoBHe
NiHiliHniA nasepHuii Koneco Koneco
natuvk

OTBip 4/15 BCTAHOBJ/IEHHS
Tprmaua A ry6km

Kpuiwka

KHonka cknaaHHA
HaTucHiTb i yTpumyiiTe 3 cekyHAM, Wob BiAHOBUTN 3aBOACHKI HanawWTyBaHHA

IHaukatop Wi-Fi

- YBimK.: nigkntoueHo po Wi-Fi

- Bumk.: He nigknioyeHo po mepexi Wi-Fi

- BAvMae: ouikyBaHHSA NiAKNIOYEHHS / TPUBAE NiAKNIOYEHHS

Bincik pnsa nuny o—

Pe3epsyap ans Bogn o—

OTBip ANA BUXOAY NOBITPSA/ANHAMIK ©
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Jok-cTaHuia pns sapamxaHHA

3oHa curHany

3apsAaHi KOHTaKTK

f——— [opT XMBNEHHA

Bincik gns nuny

3atnckad Biaciky ana nuny ©

3aTnckad KpuLKn ©

BifiCiKy Ansa nuny .
o dinbTp

Kpwwka Bigciky ans nuny 3atvickay $inbtpy
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PesepByap ansa soan
OTBip Ans 3a1MBaHHA BOAU
Mpobka pesepsyapa ans Boamn

KHonka Big'egHaHHA
BOAHOTO pe3epByapa

Bnok ry6ku

30Ha BCTAHOBNEHHSA ryOKM ©

Tpumau gnn ly6ka
ryokm



IHCTpyKUifA 31 BCTAHOBNEHHA

3HiMiTb 3axncHe NoKpUTTA MMipKNoYiTh 1O eNeKTPUYHOI PO3EeTKM

Mepea BUKOprCTaHHAM poboTa-Nnnococa 3HiMiTb 3aXMCHi CMY>KW 3 060X CTOPIH. PoamicTiTb 3apafHy fOK-CTaHLilo 6inA eNeKTpUYHOT PO3eTKU B 30Hi 3 AOCTATHIM
curHanom Wi-Fi. MoTim nigknoyite AOK-CTaHLi0 A8 3apsAAKaHHA L0 XXUBNEHHS.

YcTaHOBIEHHA 6OKOBOT LWiTKU

MpumiTka. He poswilyiite 6yas-aki npeametyt B pagiyci 0,5 M 3 060x CTopiH a6o B Mexax 1,5 M

VeTaHOBIT 6OKOBY LiTKY Y 3aTUCKaY B HYDKHIN YacTyHi po6oTa-nunococa. MEPEA ROK-CTAHLIEIO ANIA SAPAIKAHHA.

Po3miweHHs poboTa-nunococa

Ypy4Hy BCTaHOBITb PO6OT-NUNOCOC Ha AOK-CTaHLLil0 ANA 3apAAXaHHSA, nicna
4oro BiH aBTOMaTMYHO BBIMKHETbCA Ta NOYHe 3apapaxatucs. Micnsa 10 xsunuH
3apamkKaHHA iHAVKaTop 3racHe. [epep nepwmm BUKOpUCTaHHAM poboTa-

3atuckay © nunococa NoBHICTIO 3apAfiTh Noro.

60KOBOI LWiTKN

MpumiTka. MepekoHalitecs, Wo 3apAaHi KOHTAKTV Ha POBOTI-NUNOCOCI Ta AOK-CTaHLi MOBHICTIO
3'eHaHi.
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IHCTpyKUif

MigkniovyeHHs 3a gonomoroto fogatka Mi Home a6o
Xiaomi Home

Llei npoaykT npautoe 3 ponatkom Mi Home/Xiaomi Home*. BukopucToByiite
nopatok Mi Home/Xiaomi Home, w06 kepyBaTti CBOIM NPUCTPOEM i B3aEMOAIATA
3 iHWWMW NPUCTPOAMY PO3YMHOTO BYANHKY.

BiackaHyiite QR-kop, W06 3aBaHTaXUTH 11 iHCTanoBaTh
ponatok. Bu nepeipete Ha cTopiHKy HanawTyBaHHsA
NifKII0YEHHSA, AKLWO AOAATOK Y)Ke BCTaHoBNEHO. A6O
3Haiaitb "Mi Home/Xiaomi Home" y maraswviHi pogatkis,
Wo6 3aBaHTaXWTW 11 iHCTaNoBaTh JOAATOK.

Biakpwuiite posatok Mi Home/Xiaomi Home, HatucHiTh
© y BepxHbOMY NpaBoMy KyTi Ta AOTPUMYIATECA BKA3iBOK,
wo6 aonatu e NpucTpiii.

5812D4E4

*Y €sponi (kpim Pocii) et ponatok HasveaeTbea Xiaomi Home. MoTpi6Ho
BMOpaTV Ha3By AofAaTKa 32 3aMOBYYBaHHSAM, L0 Bil06paxaeTbCcs Ha NPUCTPOI.

MpumiTkn.

- Lleit pobot-nunococ cymicHuii 3 gogatkom Mi Home/Xiaomi Home i nigtpumye Bepcii Android 44
1i0S10.0 abo nizHiwi Bepcii.

- Mpuctpiit nigrpumye nnwe mepexi Wi-Fi 3 yactototo 24 [T,

- Bepcilo sonatka moxe 6yTv oHoBneHO. oTprmMyinTeCh IHCTPYKLIN AnA NOTOYHOI oro Bepcii.

CkupaHHA HanawTyBaHb Wi-Fi

Mpwu BTpari 3'efHaHHA MiX Balwnm TenedoHOM i po6OTOM-NMIOCOCOM Yepe3s
nepeHanalwuTyBaHHs poyTepa, BBEleHHA HenpaBuabHOro napons i T.4., byab nacka,
BUKOHaiiTe HacTynHi Aii:

1. BinkpwitTe kpuwKy po6oTta-nunococa, wob nobauntu inaukatop Wi-Fi.

2. OpHouacHo HatucHiTb kHorkv (D i () Ta yTpumyiiTe ix, BOKU He nodyeTe
rofocoBe NoBiAOMEHHSA NPO Te, WO PO6OT-NMIOCOC OYiKYE Ha HanawWwTyBaHHA
Mepexi.

3. Konu ueit iHavikatop 6nmmae, nigkniodeHHs Wi-Fi yenilwHo ckuHyTo.
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MpnbnpaHHA

HatucHitb kHonky () Ha poboTi-nunococi abo HaTuCHITb kHonky (Dy foaatky,
nicnis 4oro po6oT-NMUA0COC OUYNCTUTL YCi 30HUM, PO3NOYaBLLY 3 KPaiB i CTiH, @ NOTiM
npocyBarwunch No S-noaibHin TpaekTopii. Micna 3aBeplweHHs npnbupaHHsa poboT-
Ny1I0COC aBTOMATNYHO NOBEPHETLCA Ha AOK-CTaHLi0 ANA 3apALKaHHS.

Cnoci6 1: HatucHitb kHonky () Ha po6oTi-nunococi, wo6 noyatvi npubrpaHHs.

MpumiTtkn.

- [epen NprBUpaHHAM NepekoHamTecs, Wo poboT-NNoCcoc NepedyBae Ha 3apAAHI AOK-CTaHLi Ta NOBHICTIO
3apAamKeHnii. He nepemiluyiite poboT-nunococ nia yac pobotu.

- [py NepLIoMy BUKOPVCTaHH poboTa-nuiococa PeKOMEHAYETLCA CRiflyBaTyi 3a POBOTOM-NAOCOCOM i ycyBaTh
6ynb-AKi NepeLKoay Ha 1oro WAaAxy. AKILO pobOT-NMA0COC MOXe 3aCTPArTY abo NoApPANaT! NOBEPXHIO MebniB B
NeAKNX MICLAX, B MOXeTe BCTAHOBUTM B 10/IaTKy 3a60POHEHI 30HY, 1106 POBOT-NMAOCOC HE NOTPAN/AB B Lij 30HM.



BurkopucTaHHA QYHKLIT 04MLILEHHSA Ta BONOIroro NnpubmnpaHHA

1. Cnoyartky 3BonoxTe ryoky Ta BifixXmiTb 3aiiBy Boay. [10TiM ycTaHOBITb | NPUKpINiTh 3. HatncHitb kHonky () Ha po6oTi-nunococi abo Biakpuiite AoaaTok, wob poboT-
ry6ky ao TpuMaya. HaoctaHoK ycTaHoBITb MOAy/Tb A151 BONIOFOro NpUbrpaHHs Ha NMN0COC BUKOHYBAB 3aBAaHHA OUVILLEHHS Ta BOJIOrOro NpubrpaHHs.
HWKHIO YacTUHY po6oTa-nunococa.

2" =
i Z
%

2. BipkpwuiiTe KpuLKy poboTa-nunococa i BUiMiTb pesepByap A/ Boan. 3anoBHiTb 4. Konu poboT-nnnococ 3aBepLunTb poboTy i NOBEPHETLCA Ha AOK-CTaHLito, 3HIMITb
pe3epByap [18 BOAM BOAOMNPOBIAHO BOAOI0, & MOTiM YCTaHOBITh pe3epByap Ha 610K Ta BUMWIATe ry6Ku.
micue.

2

LSS
N
VBATA!
- He BnvBaiite rapsdy Body y BOAHWIA pe3epByap, OCKiNbKM Lie MOXE 10ro NOWKOANTN. .
- LLlo6 3anobirtvi 3acMideHHo, He BNVBaiiTe XOAHUX MUIOUMX Y1 Ae3VHIKYI0UX 3aC06iB Y BOAHWI MpumiTka. Axuo pobot-nunococ He byae BUKOPUCTOBYBATVCA NPOTATOM TPVBAIONO Yacy,
pesepayap. BUIMITb pe3epByap AA BOAY Ta CMOPOXHITh 0ro, Wob 3anobirti nosBsi 3anaxy i Lsini.
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BinHOBNEHHA NpnbMpaHHA

Axwo nif Yac npnbrnpaHHa B poboTa-nnnococa 3annwmnTbCA Mano 3apaay, BiH
aBTOMATVMYHO NOBEPHETLCA Ha 3apAAHY AOK-CTaHLil0, @ Konn 6aTapes 4OCTaTHbO
3apAANTLCSA, NPOAOBXUTL NPUBMPAHHA 3 TOFO X MicLS.

Maysa

o6 npun3ynnHuT poboTy BBIMKHEHOrO pob0oTa-NUnococa, HaTUCHITb Gyab-

AKY KHOTKY, @ NOTIM HaTUCHITb KHOMKyY (), a6 NPOAOBXUTM NPUBMPaHHS.
HatwcHite kHonky (', Wwo6 3aBepLumnTyi NOTOYHE 3aBAAHHS LWOA0 NPMBUPaHHA Ta
BiANpaBuTV PO6OT-NMMNOCOC Ha JOK-CTaHLLiI0 ANA 3apAMKaHHA.

MpumiTka. He nigrivaiiTe Ta He nepecyBaiite po6oT-NUAOCOC, KoM BiH NPN3YNVHEHW, 1LOG

YHVKHYTV MOMWIOK HaBirauii, iki MOXyTb NepeLIKOAUTY NOBEPHEHHIO po6OoTa-NUN0Ccoca Ha AoK-
CTaHUjlo abo CpVYMHNTY BTPATY KapTy.

Pexwum cHy

Micna 10 xBnnnH naysn po6oT-NMNOCOC aBTOMATUYHO NEPEXOANTD Y PEXUM CHY,
a 1oro iHAMKaTop BUMUKAETbCA. HaTUCHITb ByAb-AKY KHOTMKY, 06 NOBEpHYTH
pO6OT-NMNOCOC B aKTUBHWIA PEXUM.

MpumiTKa. Po60T-NNN0CcoC BUMKHETLCA aBTOMATUYHO, AKLLO CIIAYMI PEXIM TpUBAE Ginblue
12 rogviH.
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OHoBneHHA BbygoBaHoro N3

Bun moxeTe oHoBUTK BOYAOBaHE NporpaMHe 3abe3neyeHHA 3a ONOMOroio
nopatka. lNepen oHOBNEHHAM NepekoHawTecs, Wo poboT-NNN0COC CTOITb HA JOK-
CTaHUii AnA 3apAafXaHHs, a piBeHb 3apagy 6atapei cTaHOBWTb NpuHaiMHi 15 %.

HGPGSaBaHTa)KeHHFI po60Ta—n nminococa

fIKwo po6oT-nunococ nepectae pearyBatu abo He BUMUKAETLCA, HATUCHITb |
yTpumyiiTe kHonky (D npoTarom 15 cekyHg, wo6 NpriMycoBO MO0 BUMKHYTU.
MoTim HaTUCHITL | yTpuMyiTe KHOTKY () MpOTAroM 3 cekyHA, Wob yBIMKHYTY ioro
3HOBY.

BinHOBNEHHS 3aBOACHKMX HaNaLLTYyBaHb

Akwo nicna nepesanycky poboT-NMI0COC He NPALIOE HANIEXXHNM YNHOM, BU
MOXeTe BUKOpMCTaTH BynaBKy, HAaTUKaKUM Heto Ha KHOMKY CKMAAHHSA 40 TUX

nip, NOKW He NouyeTe 3BYK, AKVIA BKa3ye Ha Te, Wo po6oT-NnIococ BifHOBNIOE
3aBOACHKi HanawTyBaHHA. TaKMM Y/IHOM BU BiAHOBWTE 3aBOACHKI HANALITYBaHHSA
po6oTa-nunococa.




PerynapHe TexHi4uHe 06CyroByBaHHS

ﬂ,aT‘-I NKWN Ta 3ap;|p|Hi KOHTAKTIN* PekomeHnoBaHO NPOBOANTY OYNLIEHHA
KOXHOTrOo Micaus.

BukopucToByiiTe MKy TKAHUHY /1A OYMILEHHS BCIX AATUYMKIB i 3apsAAHUX
KOHTaKTiB poboTa-nnnococa:

- [laTunkv nafiHHA Ta 3apAAHI KOHTAKTUN B HUXKHII 4acTyHi poboTta-nunococa.
- JlazepHuii patumk LDS 3Bepxy poboTta-nunococa.
- Bamnep i niHiHWIA nazepHWiA AaTuvK Ha NepeaHili YacTuHi poboTa-nunococa.

JNasepHuii patumk LDS

bamnep

JNiHiNHWI nasepHUA jaTyumK

—— Jatynk nagiHHAa

3apagHi KOHTaKTH

L|_|||TKa* PekoMeHA0BaHO NPOBOANTY OUNLLEHHS KOXHI BA TXKHI.

1. MepeBepHiTb po6OT-NMAOCOC | CTUCHITb 3aTMUCKaYi, W06 3HATW KPULLIKY WITKU.

2. BuTArHiTb witky 3 poboTa-nnnococa it 04nCTbTE MIAWNMHUKMN WITKN.

3. 3a A0NOMOro iIHCTpYMEHTa 417 YNLLEHHS, WO BXOANTb Y KOMMIEKT, MOXHa
pos3pi3aTy 3annyTaHe BONOCCA Ha LWiTLi Ta BUAANATY BONOCCA Ta iHLIE CMITTA,
Lo NPUYENUAOCA A0 LWITKN.

4. TIoBTOPHO BCTAHOBITb WITKY 1 KPULLKY LWiTKX Ta NepekoHawTecs, Wo BOHN
HagiliHo 3aKpinneHi.

MpuMiTKa. PekomeHa0BaHO 3aMiHIOBATY LWITKY KOXKHI 6-12 MiCALIB A1A MIATPYMAHHA
ONTManbHOI AKOCTi NpUBUpaHHS.

Kpuika witkn

3artumckay

LliTka

MigWUNHUKY WiTKN

]
x

©

N
»

YBATA! fikwo B wiTui 3anyTanocs Bonoccs (3aHaato 6arato abo CuibHO), HE BUTATYIATE 0o
CUIOMiLlb, OCKINIbKM LIE MOXE MOLIKOANTL LLTKY.
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EOKO BaA u_liTKa* PekomeH0BaHO NPOBOANTY OUMLLEHHA KOXHI ABa TVXKHI.

1. MepeBepHiTb pO6OT-NMIOCOC i 3HIMITb BiUYHY WiTKY, NOTArHYBLWW i foropw, WwWob
ouYnCTUTI.
2. YcTaHOoBITb BiuHy LWiTKy Ha poboT-nunococ.

I'Ipmmiﬂ(a. PekomeHaoBaHoO 3amiHiOBaTN GOKOBY LLiTKY KOXHI 3-6 MiCALB ANA NiATPUMaHHS
onTYManbHOT ebeKTUBHOCTI NPUBMPaHHS.

yCGCI'IpFl MOBaAHEe KOJ1IeCO* YnctbTe 3a HeobxiaHOCTI.

1. MepeBepHiTh pO60T-NMNOCOC | BUTATHITL Koneco
yCecnpsamMoBaHe Koneco.

2. BupaniTs i3 koneca i1 oci Bonocces, 6pyn Ta iHwe
cMiTTA.

3. YcTaHoBITb KONECo Ha MicLe 1 HaTUCHITb, Wo6
3adikcyBartm lioro.

Bicb

MpumiTkn.
- LLlo6 nerko sHATY KoNeco, CKOPYCTANTECA HEBENVIKOIO BYKPYTKOIO UM IHLIMM MOLIGHUM IHCTPYMEHTOM.
- Koneco moxHa nomut BOAOKO myCTaHOBVITI/I Ha MiCLLB, KON BOHO BUCOXHE.
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Bip‘CiK aona |'||/|}'|y* PekoMEHA0BAHO NPOBOANTY OUMLLEHHSA KOXHOTO TUXHSA.

1. BinkpwiiTe KpuLKy poboTa-nuiococa Ta HaTUCHITb Ha 3aTuckau Biaciky ans
nuny, Wob 3HATY Leit BiACIK, NOTArHYBLUN 10r0 Bropy.

MpumiTka. LLIoG dinbTp He 3acmityBaBCs, NEreHbKO NoCTyKaiiTe No KOHTEMHEPy ANA Ny Mid Yac
BUYMLLAHHA 10r0 BMICTY.



Din pr* PekoMeHa0BaHO NPOBOANTY OUMLEHHS KOXHI ABA TVKHI.

1. 3HimiTb dinbTp i3 3aTMCKava GinbTPy, AK NOKa3aHO Ha MastoHKY. 3. BiokpwiiTe KpuULKY BiAciKy Ans nuny, 3anoBHITb BiACIK YACTO BOAOIO i
3aKkpuiiTe KpuLKy Biaciky. MoTpycith Biacik ana nuny 3 6oky Ha 6ik, a NoTim
BUAMIATE BPYAHY BOAY 3 BiACIKY.

=

2. [lexinbka pasiB cnonocHiTb GinbTp Ta NereHbko NocTykaiTe no Moro kpato, wob
BUAANNTW N | CMITTA.

YBATIA! 175 ounieHHs ¢inbTpa NoTpibHO BUKOPWUCTOBYBATY IMLLe YncTy Boay. He
— BUKOPUCTOBYIATE MUIIHI 3aCO6M.

4. Mouekarite AokM GinbTp BUCOXHE, NEpef HiXX CTaBUTW Or0 Ha MicLie.

Ny,
D .

MpumiTKa. He Hamaraiitecs 4nNCTUTI GinbTP WiTKOI0 60 NaNbUAMM.

I'IpIIIMiTKa. PeTtenbHO BUCYLLITb BIACIK ANA Nuly | GinbTP, NepLu HiX NOKAACTV X Ha3ad.
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ry6 Ka”* lybky ana Bonororo npmbrpaHHA NoTpibHO 0uuLLyBaTh NICsA KOXHOMO D,O K-CTaH |_l|;| ona 3apﬂp1)+(aH HA* YucTbte 3a HEOOXIAHOCTI.

BVIKOPWNCTaHHA.

1. 3HimiTb rybKky 3 TpUMava. OuncTbTe 3apAAHi KOHTAKTV Ta CUTHANIbHY 30HY AOK-CTaHLIT ANA 3apAaKaHHA
M'AKOI0 Ta CYXOH0 TKaHNHOH.

2. MomuinTe 1 BUCYLWITb ry6Ky.
bBatapen

Po6oT-nunococ MicT!Tb BUCOKOMPOAYKTUBHWIA NiTiR-iOHHWIA 6aTapenHnii 61oK.
BiH mae 6yt no6pe 3apAmKeHWii Nif Yac WoAeHHOro BUKOPUCTaHHSA, Wob
3a6e3mneunT oNnTMManbHy NPoAyKTUBHICTb 6aTapei.

WV,
KN

MpumiTKA. AKWO po6oT-NUAOCOC He BUKOPUCTOBYETLCA MPOTATOM TPUBANIOO YaCY, BUMKHITH
1ioro Ta npu6epith. LLI06 yHVKHYTU NOLIKOMKEHHA Yepe3 HaAMipHE PO3pAmKaHHA, PO6OT-NMI0COC
cnif, 3apAmKaTU NpUHaMHI pa3 y Tpy Micauj.

I'IpriTKa. PekomeHnpaoBaHo 3amiHioBaTV ry6Ky KOXHI 3-6 MiCALIB ANA NIATPUMAHHA ONTYManbHOT
AKOCTI NPUBMPaHHA.

224



BupiweHHa npobnem

Mpobnema

Moxnunea npyvynHa ta pilleHHs

Pob6oT-nnnococ He BMUKaeTbCA.

Hu3bkunii piBeHb 3apagy 6atapei. lMoBHicTio 3apaaiTb po60T-NUAOCOC Ta NOBTOPITL CNPOOBY.
Temnepatypa HaBkonMwwHbOro cepeposuLa Hmx4e 0 °C abo Buwe 40 °C. MepekoHalTecs, LWo BK
BMKOPUCTOBYETe poboT-nunococ npu temnepartypi Bia 0 °C go 40 °C.

Po6oT-nunococ He 3apAnXKaeTbCA.

MNepeBipTe, 41 NPaBMIbHO NiAKNIOYEHO WHYP XUBNEHHA A0 AOK-CTAHLIT ANA 3apAAKaHHA Ta A0 PO3ETKY, i
nepekoHaMmTecs, Wo 3apsAAHI KOHTaKTV YMCTi. AKLLO NOTPiBHO, NPOTPITh 3apALHI KOHTAKTN CYXOt0 TKAHVHOIO AK Ha
LOK-CTaHLUii, TaK i Ha poboTi-nunococi.

Po6oT-nnnococ He noBepTaETbCs Ha [OK-
CTaHLilo AnA 3apAmKaHHSA.

HaBkono aok-cTaHuii Ans 3apsmkaHHs Moxe 6yTy 3abarato nepelukos,. lNocTtasTe JOK-CTaHLl0 B iHLUE MiCLe.
MepekoHaiiTecs, Wo 6ina AOK-CTaHLi ANA 3apsAAXaHHSA JOCTAaTHbO BilbHOro npocTopy (He MeHLwe 0,5 M i3 6okiB i noHaa
1,5 M cnepepy). OuncTbTe 30HY CUrHaNy AOK-CTaHLji.

Po6oT-nnnococ npautoe HenpasuibHO.

BVMKHiTb pO60T-NMAOCOC | 3HOBY BBIMKHiTb.

Pob6oT-nnnococ Bnaae AVBHMWI WyMm.

B ocHoBHY a60 60KOBY LLiTKy 4/ B OfHE 3 OCHOBHUX KOJIC Mil NOTPanuTy CTOPOHHI NpeaMeT. 3ynuHiTb po6oT-
NMIOCOC i BUTATHITL CTOPOHHI Npeamer.

Pob6oT-nnnococ npnbnpae HeedbeKkTNBHO
abo 3anuwae nicna cebe 6pya.

MepesipTe Biacik Ana nuany. AKLLO BiH MOBHWIA, CMOPOXHITb ioro BMicT. Kpim Toro, nepesipTe ¢inbTp i Witku.
MouuncTbTe ix 3a HeO6XiAHOCTI.

Momunka HanawTyBaHHA Mepexi.

HenpasunbHuii naponb mepexi Wi-Fi. lMepekoHaiitecs, Wwo naponb npaBuibHWA.

MNepeliaitb Ha Mepexy 3 YyacToToto 2,4 'L, ockinbkn Mmepexi 3 yactototo 5 T i kopnopaTuBHi poyTepu 3apas He
NiATPYMYIOTbCA.

MNepekoHariTecs, WwWo poboT-nnnococ nepebyBae B 30Hi 3 xopowmnm curHanom Wi-Fi.

Po6oT-nnnococ moxe nepebyBaT He B CTaHi o4ikyBaHHA NiAKOUYEHHA. 3aKpuiiTe i 3HOBY BiAKpWIATE LOAATOK, @
noTiM BUKOHaTe BKa3aHi Kpokw, Wwob cnpobyBatin HanalwTyBaT MEPEXY e pas.
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Mpobnema

Moxnnea npnynHa Ta pileHHs

Po6oT-nmnococ He BYKOHye 3annaHoBaHe
npuorpaHHs.

MepeBipTe, un focTaTHil piBeHb 3apsagy 6atapel. LLlo6 poboT-nnnococ po3noyas 3aniaHoBaHe NpubrpaHHs,
piBeHb 3apsay Vioro 6aTapei NOBMHEH CTAHOBUTW NpUHaiMHI 15 %.

[ybka HepocTaTHbO Bonora.

lMepesipTe, Ui AOCTaTHLO BOAV B pe3epByapi.
3BonoxTe rybky Ta BifibkMiTb 3aliBy BOoAy nepes npubrpaHHaAM.
JloTpvimyiiTech iHCTPYKLiI y NOCIGHIKY KOPUCTYBaYa, Wo6 NpaBuibHO BCTAHOBWTU Fy6Ku Ans Wweabpu.

[ybka 3aHaaTo Bonora.

3BonoxTe rybky Ta nepekoHarnTecs, o BY Bifikanu 3aiBy BoAy.
MepekoHariTecs, Wo npobka Bif pesepByapa ANs BOAM BCTAHOBNEHA HANIEXXHUM YNHOM.

Yu cnoxunsae poboT-nunococ
€N1eKTPOEHEPrilo, KON 3aMIAETHCA HA AOK-
CTaHuii nicnsa Toro, siK NOBHICTIO 3apsAAnBCA?

AKWwo poboT-NMN0COC 3aNMWNTK Ha AOK-CTaHLi, BiH Byae CNoXnBaTN HEBENNKY KilbKiCTb enekTpoeHeprii, wob
6atapes Morna nigTpyMyBaT ONTUMabHY PO6OTY B peXuMIi CHY.

Pob6oT-nunococ He npofoBxye NpMorpaHHa
nicns 3apspXaHHA.

Po6oT-nunococ He BigHOBNOE NpMbMUpPaHHsA B pexunMi "He TypbyBaTti”, a TakoX AKLLO A0ro BpyYHy NepeHecT Ha
[IOK-CTaHLi0 ANA 3apsALKaHHA.

Po6oT-nunococ He noBepTaeTbcs Ha AOK-
CTaHLilo A/1A 3apAmKaHHSA NiCAs Toro, AK 1oro
nepeHecnu.

MepeHeceHHA poboTa-Nnnococa Ha LOK-CTaHLilo ANs 3apAAXaHHA MOXe 3MIHUTU 1oro noawuuito abo kapTty
HaBKONMNLWHbBOrO cepefoBmLa. BiH He 3MoXe aBTOMaTUYHO NOBEPHYTUCA Ha AOK-CTaHLLi0 A1 3apAMKaHHSA, AKLLO
nepebyBae HaATO Aaneko. Y Takomy pasi noTpibHO BPYYHY NepeHecTn NPUCTPili Ha AOK-CTaHLi0 ANA 3apAaKaHHSA.

[y6ka He moxe obepTaTucs.

lybka moxe 6yTV 3auenneHa CTOPOHHIM NpeaMeToM. Buaanite CTOpoHHili npeaMeT i NOBTOPITL CNpoby.




XapaktepucTukin

Po6oTt-nunococ

Jlok-cTaHuia onAa sapamXkaHHA

HasBa

Po6oT-nunococ

Monenb

B105

Poamipu Bupoby

350 x 350 x 97 mm

Bartapesn

4800 mA-ron (PeanbHa EMHiICTb)

Yac 3apamxaHHsa

Mpr6an3HO 6 rofnHN

Bara HeTTO
(Po6oT-nnnococ)

3,8«kr

Bara HetTo (3 akcecyapamw)

4,6 kr

CyMmicHicTb

Android 4.4 1ai0S 10.0 a6o HoBiwoi Bepcil

BesnpoBiaHe nigko4eHHs

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 24T,
Bluetooth 4.2

HowmiHanbHa Hanpyra

144B-—

HomiHanbHa noTyXHicTb

55Bt

Po6oua yactoTta

2400-2483,5 MTy

MakcumanbHa BuxigHa
NOTYXHiCTb

<20 pbm

Mogenb

CDz2101

Poamipu Bupoby

130 = 126 x 93 mm

HomiHanbHui BXif,

100-240 B~50/60u, 0,5 A

HomiHanbHui Buxin

198B—=—=1A

3a HopManbHYIX YMOB BUKOPVCTaHHA MiX aHTEHOI0 LibOro o6nagHaHHA Ta Tinom

KopucTyBaya mae 3bepiratuca BigctaHb He MeHwe 20 cm.

[HpopMauia npo yTrnisauito Ta nepepobKy BiaxoAiB eNeKTPMUYHOro Ta efIeKTPOHHOro 061agHaHHA

C/ip yTVNi3yBaT OKPemo Bifi HeCOpTOBaHUX NoGYTOBWX Biaxoais. LLIo6 3axvcTuT 300poB's Ntoaelt i HAaBKONULLIHE CepefioBULLEe, NOTPIGHO 3faBaTy Henpavoye
obnaaHaHHA A0 creLiani3oBaHyX MyHKTIB 360py, BU3HaYeHNX AepXaBHUMM abo MiCLEBUMM opraHaMu Bnaaw, Ana noaanbluoi nepepobku. MpaswnbHa yTunisauin ta
mmmm nepepobka AoNoMOXyTb 3anobirTvi HeraTVIBHUM Haciakam AnA HaBKOAVLHBOIO CepefoBuLLA Ta 3A0POB'A Nofeit. 3a AoaaTKoBolo iHdopmaLieto Npo posTallyBaHHA Ta

E Yei npofyKTi, No3HaueHi LM CUMBOJIOM, BBAXAIOTbCA BiAX0AaMM eNIeKTPUYHOTO Ta enekTpoHHoro obnagHaHHsa (WEEE BignosigHo ao avpektveu 2012/19/EU), Aki

YMOBW po60T¥ NOAiIGHMX NYHKTIB 360py 3BepTaiiTeca A0 KOMMaHi, ika BYKOHana BCTaHOB/EHHSA, abo A0 MiCLEeBUX OpraHiB Bnaau.




Bezpecnostniinformace

Pfed pouzitim vyrobku si peclivé prectéte tuto pfiruéku a uschovejte ji pro budouci potiebu.

Omezeni pouziti

- Tento vyrobek je uréen k Uklidu podlah pouze v doméacim prostfedi. NepouZivejte ho venku, na jinych
povrsich nez podlahach nebo v komerénich ¢i priimyslovych prostorach.

- Toto zafizeni mohou pouZivat déti od véku 8 let a osoby se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo
mentalnimi schopnostmi nebo nedostatkem zkuSenosti a védomosti, pouze pokud je jim poskytnut
dohled a vedeni tykajici se bezpe€¢ného pouziti zafizeni a pochopeni pfipadnych rizik. Cisténi a
uzivatelskou udrzbu by nemély provadét déti bez dohledu. Déti by si nemély se zafizenim hrat. Cisténi a
uzivatelskou udrzbu by nemély provadét déti bez dohledu.

- Zafizeni je tfeba pouzivat pouze s napajeci jednotkou dodavanou spolu se zafizenim.

- Toto zafizeni obsahuje baterie, které mohou vymériovat pouze zkusené osoby.

- Déti by si nemély s vyrobkem hrat. Pfi provozu robotického vysavade zajistéte, aby se déti a domaci zvifata
nachéazela v bezpeéné vzdalenosti.

- Pokud jsou napéjeci $rilira poSkozena, je tfeba ji nahradit specialni napajeci $ritirou nebo sestavou, které
zakoupite u vyrobce nebo pracovnika servisu.

- NepouZivejte roboticky vysavac v oblastech vyvySenych nad Uroven podlahy bez ochranné bariéry.

228



- Nepokladejte roboticky vysava¢ vzhiru nohama. Nepresouvejte roboticky vysavac jeho uchopenim za kryt
laserového snimace LDS, za kryt ani za naraznik.

- Nepouzivejte roboticky vysavac pfi teploté okoli vy$si nez 40 °C nebo niz8i nez 0 °C nebo na podlaze s
kapalnymi ¢i lepkavymi materialy.

- Tento roboticky vysavac neinstalujte, nenabijejte a nepouzivejte venku, v koupelnach nebo v blizkosti
bazénu.

- PTi prejeti spotrebice pres privodni kabel mize dojit k ohroZeni.

- Odstrante z podlahy kfehké nebo malé objekty, aby do nich roboticky vysava¢ nevrazil a neposkodil je.

- Cistici nastroj uchovavejte mimo dosah déti.

- Bez ohledu na to, zda roboticky vysavac stoji, nebo je v pohybu, neusazujte na néj déti, domaci zvifata ani
na néj neumistujte Zaddné predméty.

- UdrZujte vlasy, prsty a jiné ¢asti téla mimo dosah sacich otvor( robotického vysavace.

- NepouZivejte roboticky vysava¢ k ¢isténi jakychkoli hoficich materiald.

- Nevysavejte tvrdé nebo ostré objekty.

- Pfed ¢isténim nebo Gdrzbou spotfebice je nutné vytahnout zastré¢ku ze zasuvky.

- Roboticky vysava¢ ani nabijeci dokovaci stanici neotirejte mokrym hadfikem ani je neoplachujte zadnou
tekutinou. Omyvatelné ¢asti nechte po ocisténi dikladné uschnout, neZ je budete instalovat nazpét
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a pouzivat.

- Pfed transportem se presvédcte, Ze je roboticky vysava¢ vypnuty a uloZzeny v originalnim baleni, pokud je
to mozné.

- Pouzivejte prosim tento vyrobek v souladu s pokyny v UzZivatelské pfiruc¢ce. Za jakékoli ztraty ¢i poskozeni
zplisobena nevhodnym pouzitim tohoto vyrobku odpovidaji uzivatelé.

Baterie a nabijeni
VAROVANI:

- NepouZivejte Zadné baterie, napajeci $iiliry ani nabijeci dokovaci stanice jinych vyrobct. Roboticky
vysavac lIze pouzivat pouze s nabijecim dokem modelu CDZ2101.

- K pfepinani nabijeci dokovaci stanici mezi 50 Hz a 60 Hz neni potfeba Zadny zasah ze strany uzivatelq,
vyrobek se dokaZze pfizplsobit jak pro 50 Hz, tak pro 60 Hz.

- NepokouSejte se sami rozebirat, opravovat nebo upravovat baterii nebo nabijeci dokovaci stanici.
- Neumistujte nabijeci dokovaci stanici blizko zdroje tepla.
- Nepouzivejte k ¢isténi nabijecich kontaktl dokovaci stanice mokrou utérku nebo mokré ruce.

- Pokud se roboticky vysava¢ nebude delSi dobu nepouzivat, pIné ho nabijte a pak ho vypnéte a ulozte
na suchém a chladném misté. Aby nedoslo k poSkozeni baterie nadmérnym vybitim, dobijte roboticky
vysavac aspon jednou za tfi mésice.
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- Sada baterii Li-lon obsahuje latky, které jsou pro zivotni prostfedi nebezpecéné. Pfed vyhozenim
robotického vysavace nejprve prosim vyjméte sadu baterii, a pak ho zlikvidujte nebo recyklujte v souladu s
mistnimi zakony a pfedpisy zemé, kde se pouziva.

- KdyZ vyjimate baterie z vyrobku, je lepsi, jsou-li vybité. Zkontrolujte také, Ze je vyrobek odpojen od napajeni.
1). Odinstalujte Sroub na spodni ¢asti a pak odstrarite kryt.

2). Odpojte konektor baterii a baterie vyjméte. NepoSkozujte obal baterii, aby nedoslo k trazu.
3). Odevzdejte baterie ve specializované recykla¢ni organizaci.

Bezpecnostniinformace o laserovém zafizeni

- Laserovy radar tohoto vyrobku splfiuje bezpe&nostni standard IEC 60825-1:2014 pro laserové vyrobky tfidy
| a neprodukuje laserové zafeni nebezpecné pro lidské télo.

EU -Prohlasenio shodé

c Spolec“:nost Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. timto prohlasuje, Ze radiové zafizeni typu B105 je v souladu se smérnici 2014/53/EU.
Uplné znéni prohlaseni o shodé pro EU je k dispozici na nasledujici internetové adrese:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Podrobnou elektronickou pfiru¢ku najdete na strance www.mi.com/global/service/userguide
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Pfehled o vyrobku

Pfislusenstvi

Predinstalované prislusenstvi

Kartaé Kryt kartace Prihradka na prach Nadrz na vodu

Dalsi prislusenstvi

~d E —

Boéni kartaé Uklidovy nastroj Napéjeci $nitira

Roboticky vysavaé

Poznamka: llustrace vyrobku, pfislusenstvi a uzivatelského
rozhrani v uZivatelské pfiru¢ce slouzi pouze k referenénim
G&eltm. Skutegny vyrobek a jeho funkce se mohou diky Poduska mopu x 2 Drzak podusky mopu x 2 Nabijeci dokovaci stanice
vylepsenim vyrobku liit. (pfedem instalovand)
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Roboticky vysavac

©° d) Tlagitko zapnuti/vypnuti a dklidu

Zapnuti/vypnuti: Stisknéte a podrzte po dobu 3 sekund
Uklid: Stisknutim po zapnuti robotického vysavade zahajite tklid

o O Dokovaci tlacitko

Stisknutim poslete roboticky vysavaé zpatky do dokovaci stanice.
Aktivace/deaktivace funkce détského zamku: Stisknéte a podrzte po
dobu 3 sekund

Indikator

- Sviti bile: Uklid / Uklid dokon&en / PIné& nabito
- Blika bile: Navrat do stanice za uc¢elem nabijeni / Pfemisténi /

Aktualizace firmwaru / Cekani na pfipojeni / Pfipojeni k Wi-Fi

- Pulzuje bile: Nabijeni
- Blika oranzové: Chyba
- Sviti oranzové: Neni pfipojena sit Wi-Fi

Poznamka: Kdyz roboticky vysavac uklizi a vraci se do dokovaci stanice nabit, pozastavite jeho
chod stisknutim libovolného tlacitka.
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Roboticky vysava¢ a senzory

Senzor srazu

Kryt laserového snimacée LDS

I
o {i i}ﬁ 5 +——o VSesmérové kolecko
Laserovy snimac¢ LDS Boc¢ni karta¢ o——

Nabijeci kontakty

o Naraznik Kartag ﬁ( Tjﬂ\ Kryt kartage

(I

7 Svorka krytu kartace

o

Linkovy laserovy snima¢ :}
Hlavni kolegko ol ™

Hlavni kole¢ko

Montazni jamka drzaku
podusky mopu

o Kryt

o Tlacitko pro reset
Stisknutim a podrzenim po dobu 3 sekund obnovite tovarni nastaveni

o Indikator Wi-Fi
- Sviti: Pfipojena Wi-Fi
- Nesviti: Neni pfipojena sit Wi-Fi
- Blika: Cekani na pFipojeni / pFipojovani

Pfihradka na prach o——

Nadrz navodu o—

Vyvod vzduchu / reproduktor ©
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Nabijeci dokovaci stanice Nadrz na vodu
Otvor pro doplnéni vody

Zatka nadrze na vodu

Signalni oblast

Nabijeci kontakty Tladitko uvolnéni nadrze
navodu

Napéjeci zditka

Pfihradka na prach Sestava mopu

Oblast pro pfipevnéni o
podusky mopu

Svorka pfihradky na prach ©

Svorka krytu pfihradky na prach o

Svorka filtru

Kryt pfihradky na prach
Drzak podusky Poduska

mopu mopu
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Montaz

Odstranéni ochrannych kryt(

Pred pouZitim robotického vysavace odstrarite z obou stran ochranné pasky.

Instalace bo¢niho kartace

Nainstalujte boéni kartacek na svorku na spodni strané robotického vysavace.

PFichytka bo¢niho
kartace
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Pripojeni k elektrické zasuvce

Umistéte nabijeci dokovaci stanici pobliz elektrické zasuvky do oblasti s dobrym
pokrytim signalem Wi-Fi. Poté pfipojte nabijeci dokovaci stanici ke zdroji
napajeni.

Poznamka: Nepokladejte zadné predméty v dosahu 0,5 m po obou stranach nebo v dosahu 1,5 m
pred nabijeci dok.

Umisténi robotického vysavace

Umistéte roboticky vysavac¢ do nabijeci dokovaci stanicea roboticky vysavac se
automaticky zapne a za¢ne se nabijet. Po 10 minutach nabijeni indikator zhasne.
Pred prvnim pouzitim roboticky vysava¢ pIné nabijte.

Poznamka: Zajistéte, aby nabijeci kontakty na robotickém vysavaci a na dokovaci stanici byly
spravné zarovnany.



Zpusob pouziti

Pripojeni k aplikaci Mi Home / Xiaomi Home

Tento vyrobek pracuje s aplikaci Mi Home / Xiaomi Home*. Pouzivejte aplikaci Mi
Home / Xiaomi Home k fizeni vaseho zafizeni a k interakci s dal$imi inteligentnimi
domacimi zafizenimi.

Nasnimanim kédu QR stahnéte a nainstalujte

aplikaci. Pokud je aplikace uz nainstalovana, budete
presmérovani na stranku nastaveni pfipojeni. Nebo
vyhledejte v obchodu s aplikacemi text ,Mi Home /
Xiaomi Home", abyste ji mohli stdhnout a nainstalovat.

Otevrete aplikaci Mi Home / Xiaomi Home, klepnéte

vpravo nahote na ikonu @ a pak podle pokynii pridejte 5812D4E4
své zafizeni.

*V Evropé se aplikace oznacuje jako Xiaomi Home (s vyjimkou Ruska). Nazev
aplikace zobrazeny ve vasem zafizeni by se mél povaZovat za vychozi.

Poznamky:

- Tento roboticky vysava¢ spolupracuje s aplikaci Mi Home/Xiaomi Home a podporuje systémy
Android 44 ai0S 10.0 nebo vyssi.

- Jsou podporovany pouze sité Wi-Fi s frekvenci 24 GHz.

- Verze aplikace mlize byt aktualizovana. Postupuijte podle pokyn( pro aktualni verzi aplikace.

Resetovani Wi-Fi

Pokud dojde ke ztraté spojeni mezi telefonem a robotickym vysava¢em z diivodu zmény

konfigurace routeru, $patného hesla nebo podobné, postupuijte nasledovné:

1. Oteviete prosim kryt robotického vysavade, abyste vidéli indikator Wi-Fi.

2. Sougasné stisknéte a podrzte tladitka () a(y, dokud neuslysite zvukovou
zpravu oznamujici ¢ekani robotického vysavace na konfiguraci sité.

3. Kdyz kontrolka Wi-Fi pomalu blika, bylo pripojeni k siti Wi-Fi tispé$né obnoveno.

Zahajte uklid

Stisknéte tlagitko(hna robotickém vysavagi nebo klepnéte na tlagitko(Ov
aplikaci a roboticky vysava¢ uklidi véechny oblasti, pfi¢emz nejprve provede tklid
kolem okrajli a poté se bude pohybovat ve tvaru pismene S. Po dokon¢éeni tiklidu
se roboticky vysava¢ automaticky vrati do nabijeci dokovaci stanice, aby se nabil.

1. zptisob: Uklid zahajite stisknutim tlagitka () na robotickém vysavagi.

™

Poznamky:

- Pfed tklidem zkontrolujte, Ze je roboticky vysavag pIné nabity v nabijeci dokovaci stanici. Béhem klidu
roboticky vysava& nepfemistujte

- Pii prvnim pouZitf robotického vysavace se doporuéuje jej sledovat a odstranit véechny prekazky na
podlaze. Pokud by roboticky vysava¢ mohl na nékterych mistech uviznout nebo poskrabat povrch
nabytku, mdZete v aplikaci nastavit oblasti s omezenym pfistupem a zabranit tak robotickému vysavadi v
pristupu do téchto oblastf.
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Pouziti funkce vysavani a mopovani

1. Nejprve namoéte podugku mopu a vy¥dimejte prebyteénou vodu. Poté 3. Stisknéte tlacitko () na robotickém vysavadi nebo pouzijte aplikaci, aby roboticky
nainstalujte a pfipevnéte podlozku mopu na drzak podlozky mopu na misté. vysavac proved| vysavani a mopovani.
Nakonec nainstalujte sestavu pro mopovani na spodni ¢ast robotického
vysavace.

=N

2. Otevrete kryt robotického vysavace a vyjméte nadrzku na vodu. Napliite nadrzku 4. KdyZ roboticky vysava¢ dokonéi tikol a vrati se do nabijeci dokovaci stanici,
na vodu vodou z vodovodu a poté ji znovu namontuijte. vyjméte sestavu mopu a véas vyperte podlozky mopu.

3‘\

N
VAROVANI:
- Do nadrze na vodu nenalivejte horkou vodu, protoZe by mohla zplisobit deformaci nadrze. Poznamka: Pokud roboticky vysava nebudete del$i dobu pouzivat, vyjméte nadrzku na vodu a
- Nepfridavejte do nadrze na vodu zadné Cistici prostfedky ani dezinfekci, aby nedoslo k ucpani. vyprazdnéte ji, abyste zabranili vzniku zapachu a plisni.
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Obnoveni tklidu

Pokud za¢ina mit roboticky vysava¢ béhem uklidu vybitou baterii, automaticky
se vrati do nabijeci dokovaci stanice k dobiti. Po dostateéném nabiti pokraduje v
Uklidu tam, kde prestal.

Pozastaveni

Kdyz je roboticky vysavaé v chodu, stisknutim libovolného tlagitka jej miZzete
pozastavit. Uklid poté obnovite stisknutim tlagitka (). Stisknutim tlagitka (O
ukonéite aktualni tklid a poslete roboticky vysavac zpatky do nabijeci dokovaci
stanice.

Poznamka: Nezvedejte ani nepresunuijte roboticky vysavac, kdyz je jeho ¢innost pozastavena, aby
nedoslo k naviga¢nim chybam, které by mu mohly zabranit v navratu do nabijeci dokovaci stanice
nebo zplsobit ztratu mapy.

Rezim spanku

Roboticky vysava¢ automaticky prejde do rezimu spanku po 10 minutach
od pozastaveni a jeho kontrolka zhasne. Stisknutim libovolného tlaéitka na
robotickém vysavadi jej znovu aktivujete.

Poznamka: Pokud doba spanku presahne 12 hodin, roboticky vysavac se automaticky vypne.

Aktualizace firmwaru

Firmware m(zete aktualizovat pomoci aplikace. Pfed aktualizaci se pfesvédcte,
Ze je roboticky vysavac v nabijeci dokovaci stanici a je nabity na alespori 15 %.

Restartovani robotického vysavace

Pokud roboticky vysavaé prestane reagovat a nelze ho vypnout, stisknéte
a podrzte tlagitko(hna 15 sekund, aby se vynutilo vypnuti. Pak stisknutim a
podrzenim tla¢itka(hna 3 sekundy roboticky vysavac zapnete.

Obnoveni tovarniho nastaveni

Pokud roboticky vysava¢ po restartovani nefunguje spravné, mizete pomoci
$pendliku stisknout tlacitko resetovani, dokud neuslysite hlasové upozornéni, ze
roboticky vysava¢ obnovuje tovarni nastaveni. Tim se roboticky vysavac resetuje
do plvodniho tovarniho nastaveni.
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Rutinni tdrzba

Senzory a nabijeci ko ntakty* Cigténi se doporuduje provadst kazdy mésic.

Pomoci mékké tkaniny odistéte vS§echny senzory a nabijeci kontakty robotického
vysavace:

- Senzory srazu a nabijeci kontakty ve spodni ¢asti robotického vysavace.
- Laserovy snima¢ LDS na horni strané robotického vysavace.
- Naraznik a liniové laserové senzory na predni strané robotického vysavace.

Laserovy snima¢ LDS

o Naraznik

Linkovy laserovy snimac¢

———— Senzor srazu

Nabijeci kontakty
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Kartéé* Cisténi se doporucuje provadét kazdé dva tydny.

1. Preklopte roboticky vysavac a stisknéte svorky, abyste odstranili ochranu
kartace.

2. Vyjméte kartac z robotického vysavace a ocistéte loziska kartace.

3.Z kartace odstrarite vlasy i jiné necistoty; k odstfizeni vlasti namotanych na
kartaci pouZzijte dodany &istici nastroj.

4. Nasadte kartac i jeho kryt nazpét a zkontrolujte jejich spravnou instalaci.

Poznamka: Kv(ili optimalni i¢innosti tiklidu se doporuéuje vyménovat kartac vzdy po 6 az 12
mésicich.

o Kryt kartace

Svorka
= - Karta

Y T Loziska kartace

pAyS

VAROVANI: Pokud se v kartagi zachyti hodné vlasti nebo pokud se pevné zamotaji, neodstrariujte
je silou, aby nedoslo k poskozeni kartace.

5 lgj 71!?‘ .
fri——n
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Bodéni kartad* Cisteni se doporuguje provadét kazdé dva tydny. Prihradka na prach' Cisténi se doporutuje provadét kazdy tyden.

1. Otocte roboticky vysava¢ na druhou stranu, smérem nahoru z néj odstrarite 1. Otevrete kryt robotického vysavace, stisknéte sponku nadoby na prach
bocéni kartac a vycistéte tento kartac. a smérem nahoru vyjméte nadobu na prach.
2. Nasadte boéni kartac zpét na roboticky vysavac.

Poznamka: Kvdili optimalni i¢innosti tklidu se doporu¢uje vyménovat boénf kartac vzdy po 3 az 6
mésicich.

VSesmeérové kolecko* Cistéte podie potreby.

1. Preklopte roboticky vysava¢ a vytahnéte Kole&ko
vSesmeérové kolecko.

2. Odstrarite z osy kole¢ka vlasy, $pinu a jiné
nedistoty.

3. Vlozte kolecko zpatky a pevné ho zatlaéte na Poznamka: Aby se filtr neucpal, pfi vyprazdiiovani prihradky na prach na ni lehce klepejte.
misto.

Osa

Poznamky:
- Kvysunuti a odstranéni kolecka mlizete pouzit maly Sroubovak nebo podobny nastroj.
- Kolecko Ize umyt vodou a po oschnuti znovu nainstalovat.
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Filtr* Cigténi se doporuduje provadét kazdé dva tydny.

1. Vyjmeéte filtr z prichytky filtru podle obrazku. 3. Otevrete kryt pfihradky na prach, naplrite prihradku na prach ¢istou vodou a
zaviete kryt pfihradky na prach. Prottepejte prihradku na prach ze strany na
stranu a poté z ni vylijte Spinavou vodu.

2. Oplachnéte filtr a jemné poklepejte na jeho okraje, abyste odstranili prach a
nedistoty, dokud nebude &isty.

VAROVANI: K gigténf filtru by se méla pouzivat pouze Sista voda. Nepouzivejte praci prostiedky.

4.Vyjméte filtr, jak ukazuje diagram, silné jim zatteste, abyste odstranili
prebyte¢nou vodu, a pak jej odlozte, aby pred vloZzenim zpét uschnul.

AL
~ ,

Poznamka: Nezkousejte Cistit filtr pomoci kartace ¢i prsta.

Poznamka: Pred vracenim piihradky na prach afiltru je diikladné vysuste.
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Poduska mopu* Podusku mopu je tfeba Cistit po kazdém pouziti. Nabijeci dokovaci stanice* Cistéte podle potteby.

1. Vyjméte podlozku mopu z drzaku. Ocistéte nabijeci kontakty a signalizaéni plochu nabfjeciho doku mékkym
suchym hadiikem.

2. Podusku mopu vycistéte a vysuste.
Baterie

Roboticky vysavaé¢ obsahuje vysoce vykonnou sadu baterii Li-lon. Aby se
zachoval optimalni vykon baterii, zajistéte prosim, aby byly béhem denniho
pouzivani udrzovany dobre nabité.

‘\ll,
RN

Poznamka: Pokud se roboticky vysavac po del$i dobu nepouziva, vypnéte ho a dejte ho stranou.

Aby nedoslo k poskozeni nadmérnym vybitim, je treba roboticky vysavac aspori jednou za tfi
mésice dobit.

Poznamka: Kvdli optimalni G¢innosti tklidu se doporuéuje vyménovat podusku mopu vzdy po 3 az
6 mésicich.
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Reseni problémd

Problém

MoZzna pfic¢ina a feseni

Co méam délat, kdyz se roboticky vysavac
nezapina?

Baterie je vybita. UpIné roboticky vysavaé nabijte a poté to zkuste znovu.
Okolni teplota je nizsi nez 0 °C nebo vyssi nez 40 °C. Dbejte na to, abyste roboticky vysava¢ pouZzivali pfi
teplotach mezi 0 °C a 40 °C.

Co mam délat, kdyz se roboticky vysavaé
nenabiji?

Zkontrolujte, Ze je napajeci $iilira spravné zapojena do nabijeci dokovaci stanice i do elektrické zasuvky a Ze
jsou nabijeci kontakty ¢isté. Pokud ne, otfete nabijeci kontakty na dokovaci stanici i na roboticky vysavaci
suchou tkaninou.

Pro¢ se roboticky vysavaé nevraci do
dokovaci stanice k dobiti?

Zkontrolujte, zda neni kolem nabijeci dokovaci stanice pfili§ mnoho prekazek. Umistéte dokovaci stanici na misto,
kde kolem ni nejsou prekazky. Zkontrolujte, Ze nejsou prekazky ve vzdalenosti 0,5 metru po obou stranach nabijeci
dokovaci stanice ani 1,5 metru pred ni. Ocistéte signalni oblast dokovaci stanice.

Co mam délat, kdyz roboticky vysavac
nepracuje podle ocekavani?

Vypnéte roboticky vysavaé, a pak ho znovu zapnéte.

Roboticky vysavaé vydava divny zvuk.

V kartagi, bo¢nim kartaci nebo v jednom z hlavnich kole¢ek se mohl zachytit cizi objekt. Zastavte roboticky
vysavac a odstrarite nedistotu.

Pro¢ roboticky vysavaé neuklizi tak t¢inné
jako dfiv nebo za sebou nechava prach?

Zkontrolujte, zda neni prihradka na prach pIna. Pokud ano, vyprazdnéte ji. Dale prosim zkontrolujte filtr a v
pfipadé potreby ho vygistéte. Také zkontrolujte, Ze se nic nenamotalo do Zadného z kartacéu.

Konfigurace sité se nezdafi.

Heslo Wi-Fi je nespravné. Zkontrolujte, zda je zadané heslo spravné.

Prepnéte na sit 2,4 GHz, protoZe sité 5 GHz a podnikové smérovace nejsou v sou¢asné dobé podporovany.
Ujistéte se, Ze roboticky vysavacé zlistava v oblasti s dobrym signalem Wi-Fi.

Roboticky vysavaé nemusi byt ve stavu ¢ekani na pfipojeni. Ukoncete a znovu oteviete aplikaci a podle
spravnych krokl se znovu pokuste nakonfigurovat sit.
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Problém

Mozna pficina a feSeni

Pro¢ roboticky vysava¢ neprovadi
naplanovany tklid?

Zkontrolujte, zda je dostate¢na Groven baterie. Aby mohl roboticky vysavac zah4jit tklid, musi mit baterii nabitou
alespori na 15 %.

PodloZzka mopu neni dostatec¢né vihka.

Zkontrolujte, zda je v nadrzi na vodu dostatek vody.
Pred vytiranim podloZzku mopu navlhéete a vyzdimejte prebyte¢nou vodu.
Pfi spravné instalaci podloZzek mopu postupujte podle pokyn( v uzivatelské prirucce.

PodloZzka mopu je pfili§ mokra.

Navlhéete podlozku mopu a nezapomerite vyzdimat prebyte¢nou vodu.
Zkontrolujte, Ze je zatka nadrze na vodu fadné utésnéna.

Spotiebovava roboticky vysavac elektrickou
energii, pokud je ponechan po plném nabiti v
dokovaci stanici?

Kdy? je roboticky vysava¢ ponechan v dokovaci stanici, spotfebovava malé mnozstvi elektrické energie, aby si
baterie udrzovala optimalni vykon béhem reZimu spanku.

Pro¢ roboticky vysavaé¢ po nabiti nepokraduje
v uklidu?

Roboticky vysavaé nepokraduje v tiklidu, pokud je v rezimu Nerusit nebo po té, co byl rué¢né vracen do dokovaci
stanice k nabiti.

Roboticky vysavac se po presunuti nevraci
do nabijeci dokovaci stanice.

PFresunuti robotického vysavace miZe zpusobit, Ze ztrati svoji plivodni pozici nebo pfemapuje své okoli. Pokud
se roboticky vysava¢ nachazi od nabijeci dokovaci stanice prili§ daleko, nemusi byt schopny se sam vratit. V
takovém pfipadé je tfeba ho ruéné vlozit do nabijeci dokovaci stanice.

Podlozka mopu se neotadi.

Podlozka mopu se mize zaseknout o cizi pfedmét. Odstrarite cizi pfedmét a zkuste to znovu.
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Parametry

Roboticky vysavac Nabijeci dokovaci stanice
Nézev Roboticky vysavaé Model CDZ2101
Model B105 Rozméry vyrobku 130 x 126 * 93 mm
Rozmeéry vyrobku 350 x 350 x 97 mm
Jmenovity pfikon 100-240V ~50/60 Hz 0,5 A
Baterie 4800 mAh (Skuteéna testovana kapacita)

Doba nabijenti

Priblizné 6 hodin

Jmenovity vystup

198V—=—"1A

Cista hmotnost
(Roboticky vysavac)

38kg

Cista hmotnost
(s prislusenstvim)

4,6 kg

Kompatibilita

Android 4.4 a novéjsi nebo iOS 10.0 a novéjsi

Bezdratova konektivita

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Jmenovité napéti

144V —=

Jmenovité napéjeni

55W

Provozni frekvence

2400-2483,5 MHz

Maximalni vystupni vykon

<20dBm

Informace o likvidaci a recyklaci OEEZ

X

246

technika nebo mistnich trada.

P¥i bézném pouziti tohoto zafizeni by se méla udrzovat vzdalenost mezi anténou

a télem uzivatele alespori 20 cm.

Vsechny vyrobky ozna¢ené timto symbolem jsou odpadni elektricka a elektronicka zafizeni (OEEZ, jak je uvedeno ve smérnici 2012/19/EU), ktera by neméla

byt misena s netfidénym domovnim odpadem. Misto toho byste méli chranit lidské zdravi a Zivotni prostiedi odevzdanim zafizeni na sbhérném misté, které je
urcéeno k recyklaci odpadnich elektrickych a elektronickych zafizeni a stanoveno vladou nebo mistnimi trady. Spravna likvidace a recyklace pomohou zabranit
EEEE  otencialnim negativnim dopadim na Zivotni prostfedi a lidské zdravi. Vice informaci o umisténi a podminkach téchto sb&rnych mist se dozvite od montazniho




MAnpodopieg acpaieiag

AlaBdote POOEKTLKA TO eyXeLPLSLO TIpLY amtd TN Xpron Kat GuAAETe To yla peAAoVTLKA avadopd.

Meploplopol xprong

- AuTO to poildv poopiletal yLa tov KaBaplopd damedwv o oLKLaKO TTEpLBAAAOV povo. Mnv to
Xpnotporoleite oe e§wtepLkolg XWPOoUG, oe AAAEG emidpAveLleg ANV SameSwV | o€ emayyeAHATIKOUG R
BLopnXavLkoUg XwpPOouG.

- AUTA N cuoKeLN PTTopel va xpnotporoleital ard matdLd NALKLOG dvw Twv 8 ETWV KAl oo ATOUA HE
HELWHEVEG CWHOTLKEG, aLoBNTAPLEG I SLAVONTLKEG LKAVOTNTEG I ATOHA XWPILG OXETLKN EUMELpLa KO
yvwon, epdoov €xouv AdBeL odnyieg yLa TNV achaAn Xpron Tng CUCKEULNG A TN XPNOLHOTIOLoVY UTIO
ETILTAPNON KAL £XOLV ETILYVWON TWV eveXOpevwv Kvduvwv. Ta tadLd dev penel va ailouv pe tn
ouokeur). O kKaBapLopog KaL N cuvtApnon Ao Tov Xpnotn dev MpeneL va yivovtal amo motdLd xwpig
emLTApnon.

- H cuokeun Ba mpémel va xpnoLpormoleital povo pe tn povada mapoxng evépyeLag mou thn cuvodeleL.

- H avtikotdotoon Twv PmatopLwy TNg CUOKELNG Ba TipemeL va yiveTal povo amd ATopa e ETAPKI
KaTApTLON.

- Tamouda dev npgmel va mai{ouv pe auto to mpoildv. BeBalwbeite otL madid kot katolkidia {wa
TIAPAPEVOLV 0 aoPaAR ATTOCTAC ATIO TNV POUTIOTLKI OKOUTIAL OTOV aUTH Aettoupyel.

- Av To kaAwdLo Tpododoaciag €xel vrtootel {NpLG, Ba pemel va avtikataotabel pe eva eL6LKO KaAwdLo
f Stata€n mou StatiBetal amd TovV KATAOKEVOOTH I} ATIO TOV AVTLITPOCWTIO 0EPRLG.

- Mnv xpnotpomnoleite TNV pOUTOTLIKA OKOUTIO O KATIOLO TIEPLOYX ) VP TNHEVN TTAVW aTtd To eminedo Tou
Samedou Xwpig va LTTAPXEL TIPOCTATEVTIKOG GPAYHOG.

- Mnv tonoBeteite TNV POUTIOTLIKA oKOUTIA avArtoda. Mnv HETAKLVE(TE TNV POUTIOTLKI OKOUTIO
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XPNOLHOoToOLWVTAG WG Aafn To KAALVppa Tov atcBntipa Aéwlep LDS, To k&Avppa f Tov amocBeotrpa.

- Mnv xpnotpomnoleite TNV pounotikn okouma o Beppokpacia meptBdAAiovtog navw arnd 40°C A KATw

and 0°C ) oe Sameda pe vypEG 1 KOAAWSELG OVLOILEG.

- Mnv eykaBLotdrte, pnv poptileTe KL LNV XPNOLHOTOLELTE QUTAV TNV POUTIOTLKI OKOUTIA 0€ e§WTEPLKOVG

XWPOULG, OTO UTTAVLO ] KOVTA O€ HLa TiLaiva.

- Evbéxetal va mpokOPeL kivduvog av n cuokeur epdoel Tdvw ard To KaAwdlo tpododoaoiag.
- Anopakpuvete e0BpavoTa f HKPA avTikeipeva amod to damedo, wote va amodUyETE Vo XTUTIAOEL TTAVW

TOUG N POUTIOTLKI) OKOUTIOL KOL VO TOUG TIPOKAAETEL {NHLA.

- Mnv a¢rvete to epyaAeio kaBapLopov oe pepn Omouv €xouv mpocfacn motdLd.
- Mnv Badlete madid, katotkidia {wa 1 omtoLoSATIOTE OVTLKE(HUEVO TTAVW OTNV POUTTIOTLKA OKOUTIQ,

ave€dptnta and to edv elval akivnTn ) Kweltal.

- ®povtiote va punv mAnolddete ta HaAALd oag, To SAKTUAG cag Kol GAAQ LEPT TOL CWHATOG OTO

avolypa avoappodnong TNG POUTOTLKIG OKOUTIOG.

- Mnv xpnotporoleite TNV pOUTIOTLKI oKoUTIO YLa va KaBapioete omoladrmote pAeyopevn ovaia.

- Mnv avappoddte okANPA& f aLXNPA avIlkeipeva.

- To pLg mpemeL va adatpeitat anod tnv npila mpv ard Tov KabBapLlopd f Tn cLVTAPNON TNG CUCKELNG

- Mnv okoumilete pe bypod LACKHA TH POUTIOTLKI CKOUTIA ) TOV 0TABUO HOPTLONG KL PNV To EETMAEVETE

pe omorodnmote vypod. AdouL kaBapioete Ta e€apTANATO TTOL TTAEVOVTAL, OTEYVWOTE TA TTANPWG TIPOTOV
Ta tornobetnoete ava KOl XPNOLLOTIOLI|OETE TN GUCGKELN.

- BeBawwBeite étL n poprmotiki okoLTa €XeL amevepyorolnBei dtav petadepetal kat OTL, edv ival

248

ePLKTO, XpnoLpormoLeital n apxLKr cuokevaoia tng.



- Na xpnotporoleite auto To mpoidv cOpPwva pe TLg 0dnyieg amo to Eyxelpidio xpnotn. OL xpnoteg
elvat umevBuvol yLa ortotadnmote anwAela 1 {npia Tov TpokaAeital amo tTnv eohaApeévn Xprnon autol
TOUL TIPOLOVTOG.

Mrnatoapieg kal poption

MPOEIAONOIHZEIX:

- Aev ip€meL va xpnotpomnoteital pratapio, kaAwdlo tpododoaciag n otabuoég dpdptiong GAANG
etalpelag. H popnotiki okolna propel va xpnotpornotnBel povo pe to povteAo otabpol poptiong
CcDz2101.

- Aev anatteltal kapia evépyela amod Toug Xpnoteg yLa va pubuicouv tov otabuod ¢poptiong petad 50 Hz
Kat 60 Hz, To mpoidv pnopel va pocappootel avtopata tooo ota 50 Hz 6co kat ota 60 Hz.

- Mnv emLXELPOETE VA ATTOCLVOPOAOYACETE, VA ETILOKEVACETE I VA TPOTIOTIOLACETE TNV Hrtatapia 1 Tov
otaBuo poéptTLong poévol cag.

- Mnv tonoBetAoete Tov oTaBUd HOpTLONG KOVTA o€ KATIOLX TtNyr BeppdtnTag.

- Mnv okoumntilete ) kaBapilete TIC emadEC dOPTLONG TOL oTABUOL pe LYpPS Ddaopa N He Bpeypeva
XEPLOL

- Av n poumotikn okoUTa Sev Ba xpnotporolnBetl yLa peydAo xpoviko dtaotnua, poptiote tnv
TTANPWG, ETIELTA ATIEVEPYOTIOLAOTE TNV KAl GLAGETE TNV o §pooepo Kal oTteyvo peEpog. Opovtiote
va emovadopTileTe TNV POUTIOTLKI OKOUTIA TOVAAXLOTOV KGBE 3 pRveg wote va anmodplyeTe TNV
urtepBoALKN EKPOPTLON TNG HUmaTaplag.

- OLpnatapieg Wovtwv ABiov epLéxouv ovoieg emiPBAaBeic yia to meptBaAAov. MpotoL amoppihete
TNV POUTIOTLKI OKOUTIO, PALPECTE TIPWTA TNV UITaTopia Kal, EMELTA, AmoppIiPTE | AVOKUKAWOTE TNV
oLudwva pe 6,TL opileTal ard TNV TOTLKI VopoBeaoia Kal Toug KAVOVLGHOUG TNG XWPOG 0TV omola
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Xpnotpomoteitat.

- Otav agatpeite TIg pnatapieg armod to mpoidy, eival KaALTEPO va elval TTARPWG AMOdOPTLOUEVES KaL VOl
BeBatwveote OtTL TO TIPOLdV €xeL amoouvdeBel amd tnv tpododooia pevATOG.
1). Adarpgote tn Pida TOL LTTAPXEL OTO KATW HEPOG KAL APALPEDCTE TO KAAVU AL
2). AtoouvdEaTe ToV aKPOSEKTN TNG HImaTapilag Ka, EmeLta, adalpeote TIg prmatapies. lNa va
armopLyeTE TOV KIVOLUVO TPAVHATLOHOU, KNV TIPOKOAECETE {NULA 0TN BKN TWV UITATAPLWV.
3). Emotpete TIg patapieq oe evav e§ELOLKELUEVO OPYOVLOHO AVAKUKAWONG.

MNMAnpodopieg aodpdAelag yla ta Aelep
- To pavtdp pe Aélep Touv mpolovtog cuppopdwvetal pe to poturo [EC 60825-1:2014 yLa tnv achaAeLa

npolovtwyv Aélep Katnyopiag | kat dev mapdyel aktivoBoAia Aéllep emikivduvn yLo To avBpwrvo
oWHa.

AnAwon cuppdpdwong pe tnv odnyia tng EE

C Awa Tou mapovtog, n Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. SnAdvet 6Tt o padloe€omALtopdg Tou tumou B105 cuppopdwveTal pe tnv
Odényia 2014/53/EE. To mARpeg kelpevo tng SHAwong cuppopdwong EE eivat StaBeotpo otnv akdAoubn Stadiktuakn StevBuvon:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Mmopeite va Bpeite o Aemtopepeg NAeKTPOVLIKO eyxeLpidlo otn SteBuvon www.mi.com/global/service/userguide
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Eruokomnnon npotovtog

A€eoouvap

MNpoeykateotnuéva ageoouvdp

Bouptoa KéAuppa Bovptoag Xwpog cuAloyng Aoxeio vepol
oKOVNGg
AN\ a§ecouvdp
MAaiviy Bolptoa EpyaAeio kaBaplopov KoAwéio
PoumotiknA okolmal Tpododoatag

Inpeiwon: Ot arelkovioeLg Tou potovTog,

Twv afecoudp Kot Tng Stemadrg Xprotn mov
TIEPLEXOVTOL OTO EYXELPLSLO XprioTn TipoopiovTol
Hévo yia avapopd. To TipayHATIKG TTpoildv Kat

oL Aettoupyieg evééxetal va Sladépouy, Adyw MéApa ZTAPLYHA TEALOTOG Ttabpog dpoptiong
BeATiwoewv ToL TPOTOVTOG. odouyyapiopatog x 2 opouyyoapiopatog x 2
(mpoeyKaTETTNHEVO)

251



Popmotiki okolma

252

©° d) Koupni Evepyoroinong/Kabapiopoo

Evepyornoinon/amnevepyomoinon: MEote Kot KpATAOTE yLo 3
SevtepdAenta

KaBaplopdg: Migote yia va apxioet o kabBaplopog adol €xet
evepyorotnBei n pounotLkr okoOTa

‘O‘ Koupri otaBpov

Mi€ote yLa va oTeIAETE TN POUTIOTLKA OKOUTIA TTLOW OTOV oTaBud
doptiong

Evepyomnoinon/amnevepyomnoinon Aettoupyiag KAELSWHATOG yLa
madLd: Migote Kat kpathote yLa 3 SeutepoAenta

Evéeiktikn Avxvia

- Neuko xpwpo: Mvetat kaBoplopdg/KabopLopdg ohokAnpwbnke/

MARpwg dopTiopévn

- AvaBoofrvel pe Aeukd xpwpa: Emotpodn otov otabud dpoptiong/

Enmavatomnobétnon/
Evnpépwon uAtkoAoyLloptkol/
Avapovn ocbvéeong/

lvetat cOvéeon pe Wi Fi

- MoAAOpEevo Aeukd: Ddption
- AvoBooBrvel pe TIopTOKOAL XpwHo: ZHOAH
- MopTokaAl xpwpa: To Wi-Fi ev €xel ouvdebetl

Ynueiwon: Otav n popmnotiki okoLna kaBopilel f emiotpedel oTov
OToBO YL HGPTLON, TIATHCTE OMOLOSATMOTE KOV yia va Tn Beoete o8
mavon.



Poprmotikr okolmma Kot ateBnTrpeg

KéAvppa awobntipa
AéwWlep LDS

AwoBntnpoag Aéwlep
LDS
AnooBeothpag

Xwpog ouAAoYNG oKOVNG o

Noxelo vepold o—

E€aywyn aépa/Hxelo

AwoBntnpoag Aéwlep
VPAHH®OV

AloBntnpag kAlong
&5 ——o Tpoxog eAeliBepng
MAaiv o——— o @ 5 TEPLOTPOPNG
Bouvptoa = Enoagég poptiong
Bouptoa KéAvppa Bovptoag
KAuT kaAOppatog Bovptoag
Boolkdg tpoxog Boolkdg tpoxog

Onn otepéwong
otnpiypatog mEApOTog
odouyyapiopatog

o KéAuvppa

o Kouuri emavodopdg
Migote Kot kpatThHote yla 3 SeuTepOAETTA yLa va YiveL emavadopd Twv
£PYOOTOOLOKWV pubuicewv

Evéeiktikn Avyvia Wi-Fi
- Avappévn: Wi-Fi cuvdedepévo
- XBnotn: To Wi-Fi 6ev €xel ouvdebel
- AvaBoorvel: Avapovr) cbvéeong/livetat cOvéeon
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YtaBuog poptiong

Meploxr onpatodotnong
Enadég pdptiong
Oupa tpododooiag

Xwpog cLAAOYNG OKOVNG

KAuT xthpov cuAAoyng okdvng ©

KATt KOAO PP OITOG XWPOU ©

oULAAOYNAG OKOVNG
o M{Atpo
KaAuppa xwpou cuAAoyng KAut piAtpou
okdévng
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Aoxeio vepo0

YtépLo yepiopatog
Soxelou vepol
Tama Soxeiov vepol

Kouprni anaocdpdAiong
Soxelou vepol

Aldtagn odovyyapiopatog

Xwpog nmpocodptnong o
TEAHOTOG
odouvyyopiopotoq

TTAPLYHO TIEAROTOG MéApa
odovyyapiopotog  odouvyyapiopoatog



Tpormog eykataotaong

Adaipeon POOTATEVTIKWY KAAVUUATWVY

MpLv XpNOLUOTIOLAOETE TNV POUTIOTLKHA OKOUTIO, APOLPECTE TLG TIPOCTATEVTLKES
Awpideg amd tig dVo MAevpEg.

ToroB€tnon mAaivig Bolptoag

ToroBetAoTe TNV MAAivA BOUPTON OTO KALTT 0TO KATW HEPOG TNG POUTTOTLKAG
oKoUmag.

KAut mAaiivig ©
Bovptoag

YOvbeon oe mpila

ToroBetrote Tov otabud poptiong kovtd oe pia mpila, oe K&moLo onpeio
pe kaAd onpa Wi-Fi. £Tn ouvéxela, ouvdéote tov otabpo ¢pdptiong otnv
Tpodpodooia pedHATOG.

Inpeiwon: Mnv toroBeteite onoladnmote avtikeipeva oe andatacn 0,5 p. ard k&Be mAeupd Touv
otabpol GpopTiong f oe andotacn 1,5 P Urpootd amd Tov oTobpd GpopTong.

TomoB€tnon NG POUTIOTLKAG OKOUTIOG

ToroBeTAOTE TN POUMOTLKA OKOUTICL OTOV 0TABHO POPTLONG KOL I POUTIOTLKA
okoUmna Ba evepyoronBel avtopata kat Ba Eekvnoel va dpoptilel. Metd and
10 Aemttd poptTiong, n evdelktikn Avxvia Ba opnoet. Doptiote MAHpwG TNV
POUTIOTLKI OKOUTIO KOTA TNV TIPWTN XPAOoN TG

Inpeiwon: BeBawwBeite OtL oL eMopEG POPTLONG TN POUTIOTLKN GKOUTIOL KAt 0TOV 0TaBpO eivat TAHpwS
£UBLYPOHHLONEVEG.
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Tporog xprnong

lvetal obvdeon pe Ttnv epappoyn Mi Home/Xiaomi
Home

AuTO To Tipoidv Aettoupyel pe tnv edpappoyn Mi Home/Xiaomi Home*.
Xpnotpomnotnote Tnv epappoyr Mi Home/Xiaomi Home yia va eAéy€ete tn
oLoKeLr 060G Kot va aAANAeTLEpAoeTe e AAANEQ EEUTTVEG OLKLAKEG CUCKEVEG.

Lapwote Tov KWSLKO QR yLa va TipayOTOToLoETE
AQYN KoL eykatdotoon Tng eboppoyng. Le mepintwon
mou n epappoyn Sev eivat nén eykateotnpévn, Ba
avokatevBuvBeite otn oeAida puBuLong clvdeong.
EvaAAaktikd, avalnthiote «Mi Home/Xiaomi Home»
oto App Store yLa va paypatonolioete AnPn Kat
eykatdotaon TnG.

Avoi€te tnv epappoyr Mi Home/Xiaomi Home,
nathote @ mdvw 5e€Lé kat akoAouBrote Tig 0dnyieg
VL0 VO TIPOOBECETE TN CUOKELN COG.

* ¥tnv Evpwrin n epappoyn avadépetat wg Xiaomi Home (ektog amnd tn

Pwoia). Qg mpokaBoplopévo opiletal to dvopa tng ebopHOYNG OMWG

epdaviletal otn cLUOKeLN 0OG.

InUeLwoeLg:

- AUTA N pOUTOTIKI okoUTIL Aettoupyet pe tnv epappoyr Mi Home/Xiaomi Home kot utootnpilet
Android 44 kot i0S 10.0 i vedtepn €kdoon.

- Yrootnpilovtat povo diktua Wi-Fi tng {wvng twv 24 GHz.

- H ék6oon tng epappoyrg evdexeTaL va €xet evnpuepwBel. AkoAoubrote TLg mapakdTw odnyieg, ot
oroieg Baoilovtal oTnv TpEXouoa £kSoan.

Ernavadopd Wi-Fi

‘Otav undpxet anwAeta ocOVEeoNG HETAEL TOU TNAEDWVOL CaG KOL TNG

POUTOTLKAG 0KOUTIAG AGYyw avaSLApOphWoNnG TWV MAPAUETPWY TOL

SpopoAoyntr, AavBaopévou kwditkoL Tpdofaong K.ATL, akoAouBnote Ta

TTOPAKATW BrpaTa:

1. Avoi€te To KAALPHA TNG POUTIOTLKAG OKOUTIAG WOTE Va propeite va Seite tnv
evdelktLkn Avyvio Wi-Fi.

2. NMoTAOTE KAl KPATAOTE TAUTOXPoVA T KOLHTILA (D) Ko O HEXPL VO aKOVOETE
£V0L NXNTLKO LAVUHO TIOL LTIOSELKVVEL OTL N POUTTIOTLKI| OKOUTIO Elval oe
KOTAoTOoN OVOHOVAG yLa TN Stapdpdwaon Stktvou.

3.'0tav n evéetktikn Avyvia Wi-Fi avaBooBrivel, onpaivel 0tL €xel yivel emtuxng
ernavadopd tng ovvdeang Wi-Fi.

5812D4E4
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‘Evap€n kaBapLopov

Miéote to koupri () otn popmotikh okobTa A tatAote To koupri (D otnv ebappoyn
KOLL N POUTIOTLKI) okoUTIal Bl kaBapioet OAeg TLG TepLoxEG, kaBapi{ovTtag mpwta
KOTA HAKOG TWV GKPWV KoL TWV TOXWV Kal, ETIELTA, dKoAoLBWVTAG €va pHotifo
oxfpatog S. Otav oAokANpwOel 0 KABAPLOHOG, N POUTOTLKH okoUTIa Ba eTLOTPEPEL
auTopOTa oTov oTtabpd dopTiong yia va GopTLoTel.

Tpormog 1: Miéote to koupri (D oTNV POUTOTLKY oKoLTA yLa Evapen kabapLopou.

Tpémog 2:

YnUELWOELG:

- Mpw an6 pa epyaocia kabaplopoo, BeBotwbeite 6TL N popnotiki okoOTo Bpioketal oTov aTaBuo GApTLong Kat
OtLelvat MAAPWE GOPTLOHEVN. MV HETOKIVELTE TN POUTIOTLKF oKOUTIa 6TAV EKTEAEL KABAPLONO.

- ‘Otav XpNOLHOTOLELTE TN POUTIOTLKI CKOUTIO YLOt TIPWTN GOPE, CUVLOTATAL VO TV 0tkoAouBEe(Te Kat vo adatpeite
TUXOV epmOSLa TIou BpiokovTat oTo METWHO. EQV N popmoTiki okoOTot KOAAAGEL KATIOU ) YPOTGOLVIGEL TNV
EMUPAVELX KATTOLOU ETTUTAOU, UTIOPELTE VOl OPITETE OIAYOPEVHEVEG TIEPLOXES OTNV EGOPHOVI) VIO VO EPTTOSICETE
TN POUTIOTLKI CKOUTIOL VO ELGEPXETAL OE QUTEG.



XpAon tng AeLtoupyiog oKoLT{oPATOG Kall

O'(DOUVVO(p[OlJO(TOQ

1. Mpwta, Bpé€te To MEAUA oPoLYYapioHATOG KOt OTOYTE TO yLo Vol 3. Méote to Koupri () oTn POUTIOTIKA OKOUTIA F] XPOLLOTIOLAOTE TNV EPOPHOYH
amopakpuvBei To MAeovalov VePO. LT CLUVEXELQ, EYKATAOTOTE KAl OTEPEWCTE VL0 VOt KAVETE TN POUTIOTIKT GKOUTIOl VOl EKTEAEOEL TLG EPYOIGIEG GKOUTHGHOTOG
TO MEAHO 6POLYYAPICHATOG EMAVW OTO OTAPLYHO TTEAHOTOS KoL 6 OLYYAPLOHOTOG.

odouyyapiopatog. TEAog, eykataotiote tn SLita€n opovyyapiopatog oto
KOTW HEPOG TNG POUTIOTLKAG OKOUTIOG.

—=
0

2. Avoi€te T0 KAALPHA TNG POUTTIOTLKIG OKOUTIOG KoL adpatpeate To Soxelo vepou. 4.'0tav n POUTIOTLK GKOUTIOl OAOKANPWICEL HLOL EPYOLOLAL KOLL ETILOTPEPEL GTOV
lepiote T 50)(8’[0 vepoU e vepo Bplong Ka, oTn cLUVEXELD, TormoBetrote §ava oTaBuo6 dopTIong adalpéote Th SLETAEN oPouYyapicHATOG KOt TTAOVETE
o Soxelo vepoo. eYKaipwg Ta TIEAPOTA 6POLYYAPIOHATOG.

MPOXOXH:

- Mnv Balete kawtd vepd ato Soxeio vepou, emeLdr) Popel va TpokoAEaeL apapdpdwan Tou
Soxelou.

- Mo vo omoduyeTe To PpAEELpo 0TO CLATNHA, PNV TIPOCOETETE KABAPLOTIKA 1 AMTOAUHAVTLKA
oto Soyelo vepoo.

InHetiwaon: Av n popmoTikn okolTa Sev xpnotpomnotnBet ylo HeyaAo Xpoviko
Slaotnpo, adalpéote To Soxelo vepol Kot SELAOTE TO YLOL VO ATTIOTPEPETE TLG
OOHEG KO TN HOUXAQL
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Yuvéyxlon kaBaplopol

Av N pPOUTIOTLKI KoV avLXveLaeL XapunAd eminedo popTiong Tng pnatapiog
NG otn SLdpkeLa pLag epyaciog kaboaplopoo, Ba emioTpéPel autopOTA

oTov oTabpo GpOpTLONG yLa va enavapopTioTel Kay, €netta, Ba cuvexioel

Tov KaBopLopod aro to onpeio dmou tov otapdtnog, adol Ba €xel poptiotel
ETOPKWG.

Moon

‘Ooo n poumotiki okoLTa Aettovpyel, MNigote omolodnmote Koupmi tng

yla va yivel madon Kay, énetta, mathote to koupri () yla va cuvextotel o
kaBaplopog. Matwvtog to kovumi (), Ba Teppatiotel n eKTEAOVEVN EpyaCLa
KaBapLoHOU KOL N POUTIOTLKE OKOUTIO ETILOTPEDEL GTOV OTABUO GOPTLONG.

Ynueiwon: Mnv 6nKWVETE KaL LNV LETOKLVELTE T POUTTOTLKI OKOUTIO EVW Elval
O€ KATAOTOOoN TaVoNG, Lo Vol armodUYETE GPAAHLATA TTAOKYNONG OV HITopolV
VoL EUTTOS{O0LV TN POUTIOTLKI CKOUTIOL VO ETILOTPEPEL OTOV OTAONO hOPTLONG f Va
TIPOKAAECOLV OTIWAELD XAPTN.

Katdotaon adpavelag

H popmotikr okoua Ba epdoeL AUTOPOTA OTNV KATAOTAON AdpAVELAG OV
Helvel oe kataotoon mavong yio 10 Aemtd kot n evéelktikin Avxvia Ba opnoet.
o va TNV agumnvicete, MECTE OMOLOSATIOTE KOUUTTL TNG POUTOTLKAG OKOUTIOG.

Inueiwaon: Av o xpdvog adpdvelog urepPetl TLg 12 WPeG, N POUTOTIKA okoLTIo Ba
oBr’]om QUTOHOTO.
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Evnuépwon Tou LALKOAOYLOHLKOV

Mrnopeite va evnNepWOoeTe TO LALKOAOYLOULKO HECW TNG EdappoyAG. MpLv aro
™V evnuépwon, BeBatwbeite Ot n popmotikn okolma Bpioketal otov oTtabud
$opTLONG Kat OTL N pratapio eivat popTlopévn KAt TovAdyLotov 15%.

Emavekkivnon tng poUmoTLKAG OKOUTIOG

Av n pounoTLIKA okoUTo MAYEL Vo artokpiveTal ) dev pmopeite va tnv
QTTEVEPYOTTOLACETE, TILECTE Kall KpaTAoTE To Koupri () yia 15 Ssutepohemnta yia
va yivel BeBlaopévn amnevepyoroinon. EMetta, MESTE KAl KPOTAOTE TO KOUUTT{
D yLa 3 SeuTepAAETTTA YLA VAL EVEPYOTIOLAGETE TNV POUTIOTLKA OKOUTIAL

Emavadopd epyootaclakwy pubpicewv

Av n popnotiki okoUTa §ev Aettoupyel cWOTA HETA QT TNV EMAVEKKIVNON,
UTOPEITE VOl XPNOLUOTIOLOETE HLO OKISA VLA VoL TILECETE TO KOUTTL
enovoadopAg HEXPL VO OKOOGETE TO NXNTLKO HAVUHA TIOV LTTOSELKVVEL OTL
yivetal emovodopd epyooTaclakwy pubuicewy oTtnv poumoTikr okolma. Me
Tov TPATo autd, Ba emaveEABOLV 0L EPYOCTACLOKEG PUBKICELG TNG POUTIOTIKAG
okoumag.




®povtida Kat cuvtrpnon

ALoH r]tf]psq KOl sr[aq)éq q)ép'[LO'r]Q* Tuviotdral o KaBapLop6g k& be
HAvVOL.

Xpnotpomotnote éva amalo Odaopa yia va kabapicete dGAoug Toug
aLoBnNTAPEG KaL TLG ETMODES GOPTLONG TNG POUTIOTLKAG OKOUTIOG:

- Toug aLoBnTrApeg KALONG KOL TLG EMADEG HOPTLONG OTO KATW HEPOG TNG
POUTIOTLKIG OKOUTIAG.

- Tov awaBntrpa Aéwep LDS oto mdvw PEPOG TNG POUTTIOTLKNAG OKOUTIOG.

- Tov armooBeatrpa kot tov atedntripo AéLep YPOUHWY 0TO EPMPAG HEPOG TNG
POUTIOTLKIAG OKOUTIOG.

AwcBntrpag Aéwlep LDS

o Amnoofeothpog

AwoBnthpag AéLlep ypapp®y
[ Awbntipag kAiong

Enadég poptiong

Bo()p'[o'(x" Yuviotatat o KaBapLlopog kabe 0o eBSopddeq.

1. Tupiote avamoda TV POUTIOTLKI OKOUTIOl KOl TILECTE TA KALTT YLOL VO
adoalpg€oete To KAAVPHA TNG BolpToaG.

2. Avaonkwote tn Bolptoa Kot BYGATE TNV oo TNV POUTTOTLKA OKOUTIA, ETTELTA
kaBapiote Ta €6pava Tng BovpTtoag.

3. XpnoLUoTIoL)oTe To TopeXOpEVO epyoAeio KaBapLopoL yia va kdhete
Tpixeq mou €xouv nayLdevtel otn BolPToQ, KAl ApALPETTE TPIXEG KA GANES
akaBoapaoieg aro tn Bovptoa.

4. TomoBetrote §ava tn BolpToa Kat To KGAVHHA TG BovpToag,
dpovtifovTag Vo KOUUTIWOEOLV CWOTA.

Inueiwon: Zuviotdtol va avtikaBlotdte tn Bolptoa k&Be 6-12 prveg, ylo
BéAtiotn amddoon kaBopLopou.

18— —E— ) o . "
— !J KéAuppa Bovptoag
KA
”ﬂ%%%};o Bouptoa
‘Edpava Bolptoag

\.ﬁi@" .
e — 1) i
N N

o

©

A A

MPOZOXH: Av €xouv mayL5euTel TOAAEG Tpixeg oTn Bovptoa, i av €XouV TLaoTet
OPLKTA, pnV Tpadte pe SOvapn yla va punv mpokAnBei {npLé otn Bovptoa.
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rl)\a'[vr'] Bo[’) PTOQ* Fuviotartat o kaBaplopds k&Be 500 epEouAsES.

1. Tupiote avAmoda TNV POUTIOTLKI OKOUTIA KAl TPABAETE TTPOG T TAVW TNV
mAaivr Bovptoa yia va tnv kabapioete.
2. TonoBetrote §ava Tnv mMAA(vr BoUPTON OTNV POUTOTLKA OKOUTTAL.

Ynuelwaon: ZuvioTaToL va avTikaBLlotdte Tnv AeLpLKN Bovptoa kdBe 3-6 prveg,
yto BéAtiotn amddoon kaBapLopou.

Tpox6g eAeBepNG TIEPLOTPODI|G* Kabapiopdg srote xpetadetar.

1. Tupiote avamoda TV POUTIOTLKI GKOUTIAl KL Tpoxdg
TpaPngte pog Ta €§w Tov Tpoxd eAevBepng
MEPLOTPODAG. Agovag

2. Adatpéate TpiXeQ OKOVES KOL OTIOLEG GAAEQ
akaBapaoieg amd tov Tpoxd kot Tov dova.

3. TontoBetrote §avé TOV TPOXO KAl TILECTE TOV
otabepd yLa va Koupmwaet atn B€an tou.

INUELWOoELG:
- Mmopeite va xpnotpomoLioete va Hikpo katoafist i GAAo epyaieio wg HOXAO yLa va
EEKOUUTIWOETE TIPOCEKTLKA TOV TPOXO KL VOL TOV APOLPECETE.

- Mropeite va kaBopioete Tov TPoxO He vepd KoL Vo Tov TomoBeTioete §ava ool oTEYVWOEL.
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Xwpog cUAAOYAG OKAOVNG* Fvviotéra o kaBapLopss k&e eBsoussa.

1. Avoi€te To KONV TNG POUTIOTLKAG OKOUTIOG KOL TILEGTE TO KALTT TOU XWPOUL
OGUAAOYIG OKOVNG VLo VoL ApOLPECETE TOV XWPO GUANOYNG OKAVNG TPABWVTOG
TIPOG TO TTAVW.

2. Avoi€te to KAALppa Tou Soxelov CUANOYAG OKOVNG KOl ASELAOTE TO
mepLeXOUeVo.

ZI]KS[(.OGI‘]: lo va armoduyete vo dpaget To GiAtpo, XTumnote eAadpd Tov XWpo
oUANOYNG oKOVNG OTaV OSELAETE TA TIEPLEXOUEVA TOU.



q)[}\'[po* Yuviotatat o KaBapLlopog kabe 0o eBSopadeg.

1. Adatpéate to GiATpo amd kAL diAtpov, Orwg anetkoviletal.

2. ZenAVveTe Kol XTUTNOTE EAAPPE Ta AKPO TOL PIATPOU YLO VO AITOHOKPUVETE
TuXOV oKV Ko akaBopoieg €wg 6tou kabapioet.

Inueiwaon: Mnv enixelpnoete va kabapioete To Gpiktpo pe Bovptoa f Le Ta
SAKTUAG oG

3. Avoi€te To KAALHPO TOL XWPOL GLUAAOYIG OKOVNG, YERIOTE TOV XWPO
OULAAOYNG OKAVNG pE KaBopd vePS KOl KAE(OTE TO KAAVH PG TOL. AVOKLVIOTE
TOV XWPO GUAAOYAG GKOVNG AT TN HLA TTAEVPE TNV AAAN KL, 0T GUVEXELQ,
adeldote To ak&BapTo vepd amd Tov XwWpo.

MPOXOXH: Mo tov kaBapLopod Tou diAtpou TpEneL va Xpnotpomoteital povo
KoBapd vepd. Mnv XpnoLUOTIOLE(TE QTTOPPUTIAVTLKO.

4. AR OTE KATIOL TOV XWPO GUAAOYIG OKOVNG KOl TO GIATPO yLo VOl OTEYVWOOLY
npotoU ta Tonobetroete ava.

N
~ .

Inuelwon: Zteyvwote KOAG Tov Xwpo CUAAOYNAG OKOVNG KoL To GIATpO TIpLV Tal
EMOVOTOMOBETAOETE.

261



M é}\p(x oq)ouvvap [Gpa'[oq* Tuviotatat KaBapLopog HETE amd kdBe xpron. ZTOLGpéQ q)éptlonq* KaBaplopog omote xpetdletal.

1. Aparpgote To MEAPA 0HOLYYOPIOHATOG OTIO TO GTAPLYHE TOU. KaBapiote tLg emadeEg OpTLONG KAt TNV TIEPLOX I ONHATOSGTNGNG TOU
otaBpo0 HOpTLONG HE Eva HAAOKO, OTEYVO LPATHO.

2. KaBapiote kot oTeyvwoTe To TEARN 0PouyyopiopaTog.

Mmatapia
T WV,
Ny ‘., H poumotik okoOTa mepLEXeL pLa pratapio Lovtwy Abiouv peydAng amodoong.
z - DpovTioTE OTL TOPAHEVEL ETAPKWG POPTLOHEVN KATA TNV KaBNHEPLVA Xpnon,
- ~ wote va e§aodaiioete BEATiotn anddoon Tng pratapiog.

Znpelwon: Av n pOHTIOTLKF OKOUTIOL GEV XPNGLHOTIOLELTAL VIO HEYEAO XPOVLKO
SLaotnpa, arevepyortolote Ty Kat GLAGETe Tnv. M va oroduyete BAGBN Adyw
UTTE| Bo)\LKr]Q ekpoptLong, q)poerO'ta va enavadopTtileTe TNV POUTOTLKA OKOUTIOL
TOUAGKLOTOV KGBE TPELG UAVEG.

Inpeiwon: Zuviotdrat va avtikoblotdte to méAua opovyyapiopatog kabe 3-6
pAveg yla BéAtiotn anddoon kaBapLopoo.
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Avtipetwrion npoBAnUATwWY

MNpdBANua

MBavi actia kat Avon

TumpéneL va KAVwW OTOV N POUTIOTLKNA
okouTa ev evepyoroleital;

MoAU xapnAr otdBun pratapiag. Goptiote MARPWG TV POUTIOTLKI| CKOUTIAL KO, ETIELTO CUVEXELD, SOKLUAOTE §avaL.
H Beppokpaoio meptBdAlovtog eival xapnAotepn amnd 0 °C i vpnAdtepn ano 40 °C. BeBalwbeite dtt
XpnotporoLeite tn popnotiki okouma oe Beppokpacieq petagd 0 °C kat 40 °C.

TumpéneL va KAVW OTOV N POUTIOTLKA
okoUmna dev poptiletay;

EAgyEte av to kaAwdlo Tpopodoaiag exel ouvdeBel ocwotd Téo0 oTov oTaBpO PdpTLong doo Kot otnv mpila
kot BeBatwbeite oTL oL emadeg pdptiong eivat kabapeg. Av Sev eival, okouTioTe TLG emadEG HOPTLONG OTOV
0TS HOPTLONG KOL OTN POUTTOTLKI GKOUTIO HE EVal OTEYVO LDACHA YLa va TLG kKaBapioeTe.

Mati Sev emiotpedeL n POUTOTLKT GKOVTIA
oTov oTabuo yia va poptLotel;

EAéy€te av umdpxouv TOAAG epnoSLa yOpw artd tov otabuo poptiong. ToroBetriote Tov otabud ¢poptiong oe
KAToLo onpeio yupw artd To omoio va pnv urtdpxouv TOAAG eprddia. BeBawwBeite 6tL Sev undpxouv epnddia oe
amnootoon 0,5 pétpwv armd tig 500 MAeLPES Tov, oUTe oe amootaon 1,5 HETPWV UMPooTd aro Tov otabud péptiong.
KaBapiote tnv neploxr onpatoddtnong tou otabpou.

Tunpénet va kAvw Tav n POUTIOTLKN
okouTiaL §eV AeLTOUpYEL OTIWG TIPETEL

ATIEVEPYOTTOLAOTE TNV POUTTIOTLKI OKOUTIO KOIL EVEPYOTIOLROTE TNV §aval

H popmotikn okouma KAVEL €vav Tiepiepyo
B86puBo

Mrmopei va €xel miaotel kdmoto §Evo avtikeipevo otnv Bolptoa, otnv mAaivi Bovptoa f o Evav oo Toug
Baotkolg TPOXOUG. LTOUATHOTE TNV POUTTOTLKA OKOUTIO KOl O ALPETTE TUXOV OVTLKEIPEVAL.

lati n popmnotikn okolma Sev kaBapilet
10 (610 amoteAEOHATLKA LE TIpLY, A yLaTi
adpveL okovn miow tnG;

EAgyEte av o Xwpog auAAoYNG okdvNg elvat yepdtog Ka, av eivat, adeldate Tov. EmumAgoy, eAéyEte To
diAtpo kat kaBapiote To av xpeltdletal. Emiong, eAéyEte av €xet TuAtxtel KATL yOpw ard TG BovpToeg.

Anotuyia Stapdpdwaong Stktoou.

O kwdLkog mpooPacng Wi-Fi eivat AavBaopévog. BeBatwbeite 6Tt 0 kwbLkdg pdoBaong mou eLoaydyote
elval owotog.

Xpnotporotnote Siktuo 24 GHz, kaBwg ta Siktua 5 GHz kat ot etatpikoi Spopoloyntég dev vmootnpilovtoat
€T1{ TOL TTOPOVTOG.

BeBawwBeite dtL n pounotikr okolTa Mapapével oe onpelo pe kalo onpo Wi-Fi.

H pourmotiki okouTa Sev pEMeL va BploKeTal 0 KATAOTOON avopovig obvdeong. Mpayuatonolnote

€€060 amo tnv epappoyn, avoi§te tnv Eava Kot akoAovBAoeTE Ta CWOTA BALATA VLA VA TIPOOTIABARCETE VO
Stapopdwoete AAL To SiKTUO.
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MpopAnua

MBavn attio kat Abon

ot Sev ekteAel N pOUTOTLKI OKOUTIO TOV
TIPOYPOUHATIOHEVO KABOPLONO;

EA€y€te av n pmatopia €xet emapkeg eninedo GpopTLonG. H popmotikn okolma MPEMEL va €XeL eminedo
dopTLong TG prtatapiag TouvAdyLotov 15% yLa va propel va EEKLVAGEL Evav TIPOYPOUHATLOHEVO KOBAPLOHO.

To méApa opovyyapiopatog dev eivat
OPKETA LYPO.

EA€y€te av umdpxel apketd vepd oto Soxelo vepo.

Bpé€te to MEApA opouyyoplopaTog Kot oTOPTE TO yLa va armopakpuvBel to mheovadov vepo.
AkoAouBnote TLg 08nyieg 0To eyXELPLOLO XPAOTN VLA VO EYKATAOTAOETE CWOTA T TIEALOTA
odouyyapiopatog.

To méApa odovyyapiopatog eival moAd
Lypo.

Bpé€te to méApa odovyyapliopatog Kot dpovtioTe va To OTUYPETE yLa Vo amopokpuvBel To mAeovalov vepo.
BeBatwwBeite 6tL n Tdma Tov Soxeiov vepol €xel oppayLotel cwoTd.

KatavaAwvel n pounotLkr okooma
NAEKTPLKN EVEPYELA OTAV TIOPUHEVEL GTOV
otaBpd poptiong otav €xet oAokAnpwbet
nAApwWG N popTLor TNG;

‘Otav adrVeTe T POUTIOTLKA OKOUTIOL 0TOV 0TABHO GOPTLONG, Bot KATAVAAWVEL HLO HLKPH TTOCOTNTA
NAEKTPLKNG eVEPYELOG WOTe va Statnpel tTnv pnatapio tng oe BEAtLoto emninedo anddoong otnv katdotaon
adpAveLog.

lati dev ouveyieL N POUTIOTLKE OKOUTIO TOV
KoBapLoNS HETE Ao T popTLON;

H popmotikn okovuma Sev ouveyilel Tov kabBoaplopod dtav Bpioketal otnv katdotaon Aettoupyiag "Mnv
evoxAeite" (DND) ) peTd amo xeLpokivntn emotpodr otov oTabpo yLa hpopTion.

H poprmotiki okouma Sev emlotpédel oTov
oTabuo popTLong ool petakvnBel

H petakivnon Tng pouToTIKAG okoUTIOG HTopel va Tnv KAvel va ermavatoroBetnBet f va emavaAdBel T
Xaptoypddnaon tou meptBAAAOVTOG XWPOoU. AV N POUTIOTLKI okoUTa BpiokeTal TOAD pakpLd armd tov otabpo
$OpTLONG, EVOEXETAL VO NV HTTIOPEL VO ETILOTPEPEL AUTOHATA HOVN TNG. L€ QUTAV TNV TIEPITTTWON, TIPETEL VAL
TOMOBETACETE HOVOL GG TN POUTIOTLKI GKOUTIO 0TOV 0TaBUd hopTLONG.

To méApa odpovyyapiopatog dev
TepLoTpEPETAL.

To méApa odovyyapiopatog propei va €xeL kKoAARoeL e§attiog §évou avtikelpévou. Adatpéate to §€vo
avtikeipevo kat Sokipaote Eava.
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TexvikKA XapaKTNPLOTLKA

Popurmotikr okouma Ytabuog ¢poptiong
‘Ovopa Poumotikr NAEKTPLKA oKoOTa Movtého CDZ2101
Movrero B105 Awotdosig mpoidvrog | 130 x 126 x 93 xuA.
AlootdoeLg mpoilovtog 350 x 350 = 97 X1A.
Ovopaotiki elcodog 100240V ~50/60 Hz 0,5 A
Mrnatapia 4800 mAh (AtoBoBpLopévn xwpntikotnTa)
Xpovoc GBpTIoNG Mepimou 6 Gpes Ovopaotiki €§060g 198V-—=—=1A
Kpaeapo quoc . 3,8kg
(Poumotiki) okolma) Y1id Kavovikég ouVORKeG XPNONG, auTog 0 e€oMALONOG Ba TTpEmeL va
KoBapo Bapog 46k Statnpeltal oe TE€Tola BE0N WOTE VA LTTAPXEL ATTOCTAON SLOXWPLOHOV
(ue agecovdp) kg TouAdyLoTov 20 cm PETOL TNG KEPALAG KAL TOU CWHATOG TOL XPMOTH.
YupBato pe Android 4.4 ko iOS 10.0 ) vedtepn €kdoan
AcUppatn cuvdeoLpoTTA Wi-Fi IEEE 80211 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2
OvopoaoTiki téon 144V —=
Ovopoaotiki Lox0g 55W
Yuyvotnta Aettoupyiag 2400-2483,5 MHz
Méyiotn Loxog e§d660u <20dBm

MAnpodopieg oOXETIKA e TNV amoppLn Kot TNV avakOkAwon AHHE

EE) ta omoia 6ev Ba pémel va avapetyviovTal pe pn SlaxwpLlopéva otklaka andBAnta. AvtiBeta, yLa tnv mpootacia tou meplBAAAOVTOG KoL TNG

avBpwmvng vyeiag, Ba mpémnel va mopadidete Ta anmofAnta e§0MALGHOD AUTOV TOUL TUTIOU OE EVO KABOPLOHEVO OO TLG KUBEPVNTLKEG I TOTILKEG APXES
EEEE  nueio cLAAOYAG YLO TNV AVAKOKAWGN TwV omoBAATWY NAEKTPLKOU KAl NAEKTPOVLKOUL e€omALopol. H cwatr) améppudn Kot avakikAwaon Ba cupBaAet

oTNV amopuyr MBAVWY PVNTLKWV EMUTTWOEWV 0TO TEPLBEANOV KaL oTtnv avBpwrvn vyeia. Na meploodtepeg MANPodpopieq OXeTIKA He Tn B€an TéToLwy

onuelwv cUAAOYNAG, KABWG KL OXETLKA LLE TOUG OPOUG KL TLG TTPOUTIOBECELG XPIONG TOUG, ETILKOWVWVIOTE e TOV UTTEVBUVO EYKATAOTOONG I HE TLG TOTILKEG OPXEG.

E ‘OAa ta mpoidvTa Tov Gp€pouv auvtd To cUHBOAO amoteAolV amdPANTa NAEKTPLKOL Kot NAeKTpovLkoL e§omAtopol (AHHE, cOpdwva pe tnv odnyia 2012/19/
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Informatii privind siguranta

Cititi cu atentie acest manual inainte de utilizare si pastrati-l pentru referinte ulterioare.

Restrictii de utilizare

- Acest produs este destinat curatarii podelelor doar in mediul rezidential. Nu il utilizati in aer liber, pe alte
suprafete decat podele sau in medii comerciale sau industriale.

.....

- Acest aparat poate fi utilizat de copii cu varsta de peste 8 ani si de persoane cu capacitéti fizice, senzoriale
sau mentale reduse sau cu lipsa de experienta si cunostinte, daca sunt supravegheati sau au primit
instructiuni privind utilizarea aparatului intr-un mod sigur si daca inteleg pericolele implicate. Copiii nu
trebuie sd se joace cu acest aparat. Curdtarea si intretinerea aparatului nu trebuie efectuate de copii fara
supraveghere.

- Aparatul trebuie utilizat numai Tmpreuna cu unitatea sursa de alimentare furnizatd impreuna cu aparatul.
- Acest aparat contine baterii care pot fi inlocuite numai de catre persoane calificate.

- Copiii nu trebuie sd se joace cu acest produs. Asigurati-va cad animalele de companie si copiii pastreaza o
distantd de siguranta fatd de aspiratorul robotic Tn timpul functionarii.

- In cazul in care cablul de alimentare este deteriorat, acesta trebuie si fie inlocuit cu un cablu sau un
ansamblu special, care este pus la dispozitie de producator sau de agentul de service al acestuia.

- Nu utilizati aspiratorul robotic Tntr-o zona suspendata deasupra parterului fara o bariera de protectie.

- Nu asezati aspiratorul robotic in pozitie rasturnatd. Nu deplasati aspiratorul robotic folosind capacul
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senzorului laser LDS, capacul de sus sau amortizorul pe post de maner.

- Nu utilizati aspiratorul robot la o temperaturda ambianta peste 40°C sau sub 0°C ori pe o podea cu lichide
sau substante lipicioase.

- Nu montati, incarcati sau utilizati acest aspirator robotic in exterior, in bai sau aproape de piscina.
- Se poate produce un accident daca aparatul trece peste cablul de alimentare.

- Indepartati obiectele fragile sau mici de pe podea pentru a impiedica aspiratorul robot s& se loveascs de
ele si sa le deterioreze.

- Nu lasati instrumentul de curdtare la indemana copiilor.

- Nu plasati copii, animale de companie sau obiecte pe aspiratorul robotic indiferent daca acesta este
stationar sau in miscare.

- Tineti parul, degetele si alte membre ale corpului departe de fanta de aspirare a aspiratorului robotic.
- Nu folositi aspiratorul robotic pentru a curata substante care ard.

- Nu aspirati obiecte ascutite sau contondente.

- Stecherul trebuie scos din priza Thainte de curdtarea sau intretinerea aparatului.

- Nu stergeti aspiratorul robotic sau statia de incarcare cu o laveta umeda si nu le clatiti cu lichid. Dupa
curdtarea componentelor care se pot spala, uscati bine piesele Tnainte de a le monta din nou si a le folosi.

- Asigurati-va ca aspiratorul robotic este oprit atunci cand este transportat si pastrat in ambalajul original,
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daca este posibil.

- Utilizati acest produs in conformitate cu instructiunile din manualul de utilizare. Utilizatorii sunt
raspunzatori pentru orice pierdere sau dauna rezultata din utilizarea necorespunzatoare a acestui produs.

Baterii si incarcare
AVERTIZARI:

- Nu utilizati baterii, cabluri de alimentare sau statia de andocare de la terti. Aspiratorul robotic poate fi
utilizat numai cu statia de andocare model CDZ2101.

- Statia de andocare poate comuta automat intre frecventele de 50 Hz si 60 Hz, utilizatorul nu trebuie sa
intervind in acest sens.

- Nuincercati sd dezasamblati, reparati sau modificati bateria sau statia de andocare.
- Nu amplasati statia de andocare langa o sursa de caldura.

- Nu utilizati carpe ude sau mainile ude pentru a sterge sau a curdta contactele pentru incarcare ale
suportului.

- Daca aspiratorul robotic nu va fi folosit pentru o perioadd indelungatd, incarcati-l complet, apoi opriti-I si
pastrati-l intr-un loc racoros si uscat. Reincarcati aspiratorul robotic cel putin o data la 3 luni pentru a evita
descdrcarea excesiva a bateriei.

- Pachetul cu baterii litiu-ion contine substante periculoase pentru mediu. inainte de a arunca aspiratorul
robotic, scoateti, mai intai, pachetul cu baterii, apoi aruncati-I sau reciclati-l in conformitate cu legislatia si
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reglementarile locale ale tarii sau regiunii in care il folositi.

- Cand scoateti bateriile din acest produs, este recomandat sa le descarcati complet si sa va asigurati ca
produsul este deconectat de la curent.
1). Scoateti surubul de pe partea inferioard, apoi scoateti capacul.
2). Deconectati conectorul bateriei, apoi scoateti-o. Nu deteriorati carcasa bateriei pentru a evita riscul de
accidentare.
3). Predati bateriile la 0 organizatie de reciclare profesionala.

Informatii referitoare la siguranta laserului

- Radarul cu laser al acestui produs se conformeaza standardului IEC 60825-1:2014 pentru siguranta
produselor laser de Clasa 1si nu produce radiatii laser periculoase pentru corpul uman.

Declaratie de conformitate UE

c Prin prezenta, Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. declara cd echipamentul radio tip B105 este conform cu Directiva 2014/53/UE.
Textul complet al declaratiei de conformitate UE este disponibil la urmatoarea adresd internet:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Pentru manualul in format electronic detaliat, accesati www.mi.com/global/service/userguide
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Prezentare generald a produsului

Aspirator robotic

Nota: llustratiile produsului, accesoriilor si interfetei cu
utilizatorul din manualul de utilizare sunt doar cu titlu de
referintd. Produsul si functiile reale pot varia din cauza
imbunétatirilor aduse produsului.
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Accesorii

Accesorii premontate

Perie

Alte accesorii

Capac perie Compartiment
pentru praf

Rezervor de apa

~d

Perie laterald

Lavete pentru mop x 2
(preinstalate)

= A

Instrument de curétare

Suport pentru laveta pentru
mop x 2

.

Cablu de alimentare

statia de andocare



Aspirator robotic

d d) Buton de alimentare/curdtare
Pornire/oprire: apasati si tineti apasat timp de 3 secunde

Curatare: apasati pentru a incepe curatarea dupa pornirea aspiratorului
robotic

S o O Buton andocare

Apadsati pentru a trimite aspiratorul robotic inapoi la statia de andocare
Activarea/dezactivarea functiei de blocare pentru copii: apasati si tineti
apdsat timp de 3 secunde

o Indicator

- Aprindere continud (alb): curatare/curatare incheiatd/incarcat complet

- Aprindere intermitentd (alb): intoarcerea la statie pentru incarcare/
repozitionare/actualizarea firmware-ului/
asteptarea conexiunii/conectarea la Wi-Fi

- Aprindere cu variatie de intensitate (alb): incdrcare

- Aprindere intermitent& (portocaliu): eroare

- Portocaliu: Wi-Fi nu este conectat

Nota: atunci cand aspiratorul robotic curatd sau se intoarce la statie de andocare pentru
ncdrcare, apasati orice buton pentru a-l pune pe pauza.
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Aspiratorul robotic si senzorii

Senzor de margine

Capacul senzorului laser LDS

. @ = S ——— Roatd omnidirectionala
Senzor laser LDS Perie laterald ——= Contacte pentru incarcare

o Amortizor Perie — j\J? ﬂ\ Capac perie

(I

7 Clema pentru capacul periei

Senzor laser cu linie :P_
Roatd principald = m = Roata principalad
@ @ Gauri de montare pentru
© suportul pentru laveta
pentru mop

o Capac

° Buton de resetare
Apasati si mentineti apdsat timp de 3 secunde pentru restaurarea setérilor
din fabrica

Indicator conexiune Wi-Fi
- Pornit: Wi-Fi conectat
- Oprit: Wi-Fi nu este conectat
-Luminat intermitent: se asteaptd conectarea/se conecteaza

Compartiment pentru praf o——

Rezervor de apd o———

Fanta de aer/difuzor ©
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Statie de andocare

Zonéd de semnalizare

Port de alimentare

Compartiment pentru praf

Clema pentru compartimentul °
pentru praf

Clema capacului pentru ©
compartimentul pentru praf

Capac pentru compartimentul
pentru praf

Clema filtrului

Contacte pentru incércare

Rezervor de apa
Orificiu pentru umplere cu
apa

Dopul rezervorului de apa

Buton de eliberare a
rezervorului de apa

Ansamblu mop

Zona de atasare a lavetei ©
pentru mop

Suport pentru
laveta pentru
mop

Lavetd mop
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Mod de instalare

Indepértarea ambalajelor de protectie Conectarea la o prizd electrica
inainte de a utiliza aspiratorul robotic, indepértati benzile de protectie de pe Asezati statia de andocare langa o priza de alimentare cu energie electrica
ntr-o zond cu semnal Wi-Fi bun. Apoi, conectati statia de andocare la o sursd de

ambele laturi.
alimentare.

Instalarea periei laterale
Nota: Nu asezati niciun obiect in raza de 0,5 m de o parte si de alta sau la mai putin de 1,5 m in fata statiei
de andocare.

Asezarea aspiratorului robotic

Asezati aspiratorul robotic pe statia de andocare, iar aspiratorul robotic va porni
automat si va incepe sd se incarce. Dupa 10 minute de incarcare, indicatorul se
va stinge. Incarcati complet aspiratorul robotic inainte de prima utilizare.

Instalati peria laterald pe clema de pe partea inferioard a aspiratorului robotic.

Clema perie ©
laterala

Nota: Asigurati-va cd toate contactele de incarcare de pe aspiratorul robotic si de pe statia de andocare
sunt perfect aliniate.
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Mod de utilizare

Se conecteaza cu Aplicatia Mi Home/Xiaomi Home

Acest produs functioneaza cu aplicatia Mi Home/Xiaomi Home*. Utilizati
aplicatia Mi Home/Xiaomi Home pentru a controla dispozitivul si pentru a
interactiona cu alte dispozitive inteligente pentru casa.

Scanati codul QR pentru a descérca si a instala
aplicatia. Veti fi directionat catre pagina de configurare
a conexiunii dacd aplicatia a fost deja instalatd. Sau

céutati ,Mi Home/Xiaomi Home" in magazinul de
aplicatii pentru a o descdrca si a o instala.

Deschideti aplicatia Mi Home/Xiaomi Home, atingeti @
din partea dreapta-sus, apoi urmati instructiunile pentru 5812D4E4
a adduga dispozitive.

* Aplicatia se numeste Xiaomi Home in Europa (cu exceptia Rusiei). Numele
aplicatiei afisate pe dispozitiv este implicit.

Note:

- Acest aspirator robotic functioneaza cu aplicatia Mi Home/Xiaomi Home si este compatibil cu
Android 44 si i0S 10.0 sau o versiune superioara.

- Sunt acceptate numai retele Wi-Fila 24 GHz

- Este posibil ca versiunea aplicatiei sa fi fost actualizatd, urmati instructiunile in functie de
versiunea curentd a aplicatiei.

Resetarea conexiunii Wi-Fi

n momentul in care exista o pierdere a conexiunii dintre telefonul dvs. si aspiratorul

robotic din cauza reconfigurdrii routerului, a unei parole gresite sau a unor probleme

similare, urmati pasii de maijos:

1. Deschideti capacul aspiratorului robotic pentru a vedea indicatorul de
conexiune Wi-Fi.

2. Apasati si tineti apdsate simultan butoanele () si (3 pAna cand auziti o voce
care indica faptul cd aspiratorul robotic asteapta configuratia retelei.

3. Cand indicatorul Wi-Fi se aprinde intermitent, conexiunea Wi-Fi a fost resetata cu succes.

Pornirea curatarii

Apésati butonul () de pe aspiratorul robotic sau butonul () din aplicatie, iar
aspiratorul robotic va curata toate suprafetele, incepand de-a lungul marginilor
si peretilor si continuand intr-un tipar de forma literei S. Dupa ce curdtarea este
finalizatd, aspiratorul robotic va reveni automat la statia de andocare pentru a se
ncarca.

Metoda 1: Apasati butonul () de pe aspiratorul robotic pentru a porni curétarea.

Note:

- Inainte de o operatiune de curétare, asigurati-va c& aspiratorul robotic se afla pe statia de andocare si c este
complet incércat. Nu mutati aspiratorul robotic in timpul curatarii.

« Atunci cand utilizati aspiratorul robotic pentru prima dat3, se recomanda sa urmati aspiratorul robotic si s&
indepartati orice obstacol de pe sol. Dac aspiratorul robotic se blocheaza sau zgérie suprafata mobilierului in
anumite zone, puteti seta zone restrictionate in aplicatie pentru a impiedica aspiratorul robotic sé intre in acele zone.
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Utilizati functionalitatea de aspirare si mop
1. Mai intai umeziti laveta pentru mop si stoarceti apa in exces. Apoi, instalati si 3. Apésati butonul () de pe aspiratorul robotic sau utilizati aplicatia pentru a face ca

fixati laveta pentru mop pe suportul pentru laveta pentru mop in locas. In cele aspiratorul robotic sd efectueze sarcina de aspirare si curatare.
din urmg, instalati ansamblul mop pe partea inferioara a aspiratorului robotic.

=N

2. Deschideti capacul aspiratorului robotic si scoateti rezervorul de apa. Umpleti 4. Atunci cand aspiratorul robotic finalizeaza o sarcind si se intoarce la statia de
rezervorul de apd si remontati-I. andocare, indepartati ansamblu mop si spalati la timp laveta pentru mop.

5‘\
\
ATENTII:
- Nu umpleti rezervorul de apa cu apé fierbinte, deoarece aceasta poate cauza deformarea
rezervorului. Nota: Dacd aspiratorul robotic nu va fi utilizat pentru o perioadd indelungats, indepartati
- Pentru a evita infundarea, nu addugati agenti de curatare sau dezinfectanti in rezervorul de apa. rezervorul de apé si goliti-l pentru a preveni aparitia mirosurilor si a mucegaiului.
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Reluarea curatarii

Daca aspiratorul robotic se descarcd in timpul unei activitéti de curatare, acesta
va reveni automat la statia de andocare pentru a se reincdrca, apoi va relua
operatiunea de curatare de unde a fost intreruptd, dupa ce s-a incarcat suficient.

Punerea in pauza

In timp ce aspiratorul cu mop functioneazi, apasati orice buton de pe aspiratorul
robotic pentru a-l pune in pauzi, apoi apasati butonul () pentru a relua
curdtarea. Apdsarea butonului (O determind terminarea activitatii de curatare
curente si trimiterea aspiratorului robotic inapoi la statia de andocare.

Nota: Nu ridicati si nu deplasati aspiratorul cu mop atunci cand este in pauza pentru a evita
erorile de navigare care ar putea impiedica aspiratorul robotic sa revina la statia de andocare sau
ar putea duce la pierderea hartii.

Modul Repaus

Aspiratorul robotic va intra automat in mod de repaus dupa ce sta 10 minute in
pauzd, apoi se va opri si indicatorul. Pentru a scoate aparatul din modul repaus,
apasati orice buton de pe aspiratorul robotic.

Noté: Daca intervalul de repaus depaseste 12 ore, aspiratorul robotic se va opri automat.

Actualizarea firmware-ului

Puteti actualiza firmware-ul prin intermediul aplicatiei. nainte de actualizare,
asigurati-va cd aspiratorul robotic se afla pe statia de andocare si are cel putin
15% baterie ramasa.

Repornirea aspiratorului robotic

Daca aspiratorul robotic nu mai raspunde sau nu poate fi oprit, apasati si tineti
apasat butonul () timp de 15 secunde pentru a-| opri fortat. Apoi apasati si tineti
apasat butonul () timp de 3 secunde pentru a porni aspiratorul robotic.

Restaurarea setarilor din fabrica

Dacé aspiratorul robotic nu functioneaza corect dupé ce a fost repornit, puteti
folosi un ac pentru a apasa butonul de resetare pana cand auziti o voce care
indica faptul ca aspiratorul robotic restabileste setérile din fabrica. Acest lucru
va reseta aspiratorul robotic la setérile initiale din fabrica.
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Intretinerea de rutind

Senzori si contacte de incarcare*se recomands curtarea lunars.

Utilizati o carpa moale pentru a curéta toti senzorii si contactele de incércare de
pe aspiratorul robotic:

- Senzorii de colt si contactele de incédrcare din partea de jos a aspiratorului
robotic.

-Senzorul laser LDS de pe partea superioara a aspiratorului robotic.

- Amortizorul si senzorul laser cu linie de pe partea frontald a aspiratorului
robotic.

Senzor laser LDS

o Amortizor

Senzor laser cu linie

———— Senzor de margine

Contacte pentru incédrcare
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Perie* Se recomanda curatarea la fiecare doua séptamani.

1. Rasturnati aspiratorul robotic si apasati clemele pentru a scoate aparatoarea
periei.

2. Scoateti peria din aspiratorul robotic, apoi curatati rulmentii periei.

3. Utilizati instrumentul de curatare inclus pentru a tdia firele de par incélcite de
pe perie si indepartati firele de par sau alte reziduuri de pe perie.

4. Montati din nou peria si capacul pentru perie, apoi verificati sa fie bine fixate.

Nota: Se recomandd inlocuirea periei la fiecare 6—12 luni pentru o eficientd optima de curatare.

o Capac perie

Clema

= Perie

Y T Rulmenti perie

/g s

ATENTIE: Dacé peria a colectat prea mult par sau daca firele de par sunt incurcate, nu trageti de
acestea cu putere deoarece riscati sa deteriorati peria.

© ©




Perie laterala* se recomands curitarea la fiecare dous saptamani. Com partiment pentru praf* Se recomanda curétarea saptamanali.

1. Rasturnati aspiratorul robotic si scoateti peria laterald in sus, pentru a o 1. Deschideti capacul aspiratorului robotic si apdsati clema compartimentului
curdta. pentru praf pentru a scoate in sus compartimentul pentru praf.
2. Montati din nou peria laterald pe aspiratorul robotic.

Nota: Se recomanda inlocuirea periei laterale la fiecare 3-6 luni pentru o eficientd optima de
curatare.

Roatd omnidirectionald- curatati dupa cum este necesar.

1. Rasturnati aspiratorul robotic si scoatetiroata  Roat3
omnidirectionald.

2. Indepértati parul, mizeria si alte resturi de pe Ax
roatd si ax.
3. Reintroduceti roata si apasati-o ferm fnapoi in
pozitie. Nota: Pentru a evita infundarea cu praf a filtrului, loviti usor compartimentul pentru praf atunci
' cand il goliti.
Note:

- Puteti utiliza o surubelnitd de dimensiuni mici sau un alt instrument pentru a ridica roata usor si
pentru a o indepérta.
- Roata poate fi curdtatd cu apé si reinstalatd dupa uscare.
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Filtru’ Se recomanda curétarea la fiecare doud saptamani.

1. Indepértati filtrul din clema filtrului asa cum este ilustrat.

2. Clatiti si bateti usor marginile filtrului pentru a indeparta praful si resturile
pana cand acesta este curat.

Nota: Nu incercati sa curdtati filtrul cu o perie sau cu degetele.
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3. Deschideti capacul pentru compartimentul pentru praf, umpleti
compartimentul pentru praf cu apd curata si inchideti capacul pentru
compartimentul pentru praf. Scuturati compartimentul pentru praf dintr-o
parte n alta si apoi varsati apa murdard din compartiment.

ATENTIE: Utilizati doar ap& curaté pentru a curata filtrul. Nu utilizati detergent.

4. Scoateti compartimentul pentru praf si filtrul pentru a se usca fnainte de
reinstalare.

AL
~ ,

Nota: Uscati temeinic compartimentul pentru praf si filtrul inainte de a le pune la loc.



Laveta mop* Se recomanda curatarea dupé fiecare utilizare. Supo rt de Tncarcare* Curitati dupi cum este necesar.

1. Indepartati laveta pentru mop de pe suport. Curatati contactele de incarcare si zona de semnalizare a statiei de andocare cu
o lavetd moale si uscatd.

2. Curatati si uscati laveta pentru mop.
Baterie

Aspiratorul robotic contine un pachet de baterii litiu-ion de inaltd performanta.
Asigurati-va cd aspiratorul rdamane fncarcat in timpul utiliz&rii zilnice pentru a
mentine performanta optima a bateriei.

Pentru a preveni deteriorarea in urma descarcarii excesive, aspiratorul robotic trebuie reincércat
cel putin o datd la trei luni.

Nota: Se recomandd inlocuirea lavetei pentru mop la fiecare 3-6 luni pentru o eficientd optima de
curatare.

Noté: Dacd aspiratorul robotic nu este utilizat pentru o perioada indelungatd, opriti-l si depozitati-I.
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Depanare

Problema

Posibila cauza si solutia

Ce trebuie s& fac atunci cand aspiratorul
robotic nu se porneste?

Nivelul de incarcare a bateriei este redus. Incércati complet aspiratorul robotic, apoi incercati din nou.
Temperatura ambientald este mai mica de 0°C sau mai mare de 40°C. Asigurati-va ca utilizati aspiratorul robotic
la temperaturi cuprinse intre 0°C si 40°C.

Ce trebuie sa fac atunci cand aspiratorul
robotic nu se incarcd?

Verificati conectarea corectd a cablului de alimentare in statia de andocare si in priza si starea contactelor de
incarcare. Dacd acestea sunt murdare, stergeti contactele de incércare atat de pe statia de andocare, cat si de
pe aspiratorul robotic cu o carpa uscata.

De ce nu se intoarce aspiratorul robotic la
suport pentru a se incarca?

Verificati daca existd prea multe obstacole in jurul statia de andocare, asezati suportul intr-un loc fara obstacole in
jurullui. Asigurati-va cd nu existd obstacole pe o distanta de 0,5 metri pe ambele pérti si pe o distantd de 1,5 metriin
fata statia de andocare. Curatati zona de semnalizare a statiei.

Ce trebuie s& fac atunci cand aspiratorul
robotic nu functioneaza corespunzator?

Opriti aspiratorul robotic, apoi porniti-l din nou.

Aspiratorul robotic face un zgomot ciudat.

Este posibil sd fie prins un obiect strdin in perie, in peria laterald sau intr-una din rotile principale. Opriti
aspiratorul robotic si indepartati toate reziduurile.

De ce nu curatd la fel de eficient aspiratorul
robotic sau de ce lasa praf in urma?

Verificati compartimentul pentru praf si, daca este plin, goliti-l. Mai mult, verificati filtrul si curatati-l dacd este
necesar. De asemenea, verificati dacd existd obiecte prinse in oricare dintre perii.

Configurarea retelei esueaza.

Parola Wi-Fi este incorecta. Asigurati-va cd parola introdusa este corecta.

Comutatila o retea de 2,4 GHz, intrucét retelele de 5 GHz si routerele de intreprindere nu sunt acceptate in
prezent.

Asigurati-va ca aspiratorul robotic ramane intr-o zona cu semnal Wi-Fi bun.

Este posibil ca aspiratorul robotic sd nu se afle in starea de asteptare a conexiunii. lesiti si redeschideti
aplicatia, apoi urmati pasii corecti pentru a reincerca sa configurati reteaua.




Problema

Posibila cauzd si solutia

De ce nu efectueaza aspiratorul robotic
curdtarea programata?

Asigurati-vd cd nivelul bateriei este suficient. Aspiratorul robotic trebuie sa aiba un nivel al bateriei de cel putin
15% pentru a porni o curdtare programata.

Laveta pentru mop nu este suficient de
umeda.

Verificati dacd este destuld apa in rezervor.
Umeziti laveta pentru mop si stoarceti apa in exces inainte de curétare.
Urmati instructiunile din manualul de utilizare pentru a monta corect lavetele pentru mop.

Laveta pentru mop este prea umeda.

Umeziti laveta pentru mop si asigurati-va ca stoarceti apa in exces.
Asigurati-va ca dopul rezervorului de apa este strans corespunzator.

Consumad aspiratorul robotic curent cand
este ldsat in statie dupé ce este incédrcat
complet?

Cand aspiratorul robotic este lasat in statia de andocare, va consuma o cantitate micad de curent pentru a
permite bateriei sd pastreze o performantd optima in modul Repaus.

De ce nu reia aspiratorul robotic curdtarea
dupédincarcare?

Aspiratorul robotic nu reia curdtarea in modul Nu deranjati (DND) sau dupa ce a fost readus manual la statia de
andocare.

Aspiratorul robotic nu revine la statia de
andocare dupa ce a fost mutat.

Mutarea aspiratorului robotic poate cauza repozitionarea acestuia sau rescanarea mediului inconjurator. Dacd
aspiratorul robotic este prea departe de statia de andocare, este posibil sd nu mai poata reveni automat de la
sine, caz in care va trebui sd asezati manual aspiratorul robotic pe statia de andocare.

Laveta pentru mop nu se poate roti.

Laveta pentru mop ar putea fi blocat4 de un obiect strain. Indepértati obiectul strain si reincercati.
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Specificatii

Aspirator robotic

Suport de incdrcare

Nume

Aspirator robotic

Model

B105

Dimensiuni articol

350 = 350 x 97 mm

Baterie

4800 mAh (Capacitate evaluatd)

Timp de incdrcare

Aproximativ 6 ore

Greutate netd
(Aspirator robotic)

38kg

Greutate neta (cu accesorii)

4,6 kg

Compatibil cu

Android 4.4 siiOS 10.0 sau o versiune
superioard

Conectivitate wireless

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Tensiune nominald

144V —

Putere nominala

55W

Frecventd de operare

2400-2483,5 MHz

Putere maxima la iesire

<20dBm

)i4
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Model

CDz2101

Dimensiuni articol

130 x 126 x 93 mm

Intrare nominald

100-240V ~50/60 Hz 0,5 A

lesire nominald

198V—=—"1A

in conditii normale de utilizare, acest echipament trebuie asezat cu o distanti de

cel putin 20 cm intre antena

si corpul utilizatorului.

nformatii privind reciclarea si eliminarea DEEE

Toate produsele care poartd acest simbol reprezintd deseuri de echipamente electrice si electronice (DEEE, conform Directivei 2012/19/UE), care nu trebuie
amestecate cu deseuri menajere nesortate. In schimb, trebuie s protejati sanatatea umana si mediul inconjurétor prin predarea deseurilor de echipamente
la un punct de colectare desemnat pentru reciclarea deseurilor de echipamente electrice si electronice, autorizat de cétre autoritatile guvernamentale sau
locale. Casarea si reciclarea corecte contribuie la evitarea potentialelor consecinte negative asupra mediului inconjurator si a sédnatétii umane. Contactati
instalatorul sau autoritatile locale pentru mai multe informatii despre localizarea punctelor de colectare, precum si despre clauzele si conditiile acestora.



Sakerhetsinformation

Las igenom anvandarmanualen noggrant innan anviandning och bevara den for framtida anvandning.

Anvandarrestriktioner

- Denna produkt dr endast avsedd for golvrengoring i hemmilj6. Anvand den inte utomhus, pa ytor som inte
ar golv eller i kommersiella eller industriella miljoer.

- Den har apparaten kan anvandas av barn som ar atta ar eller dldre och personer med fysiska, sensoriska
eller mentala funktionsnedsattningar eller bristande erfarenhet och kunskap, om de &r under tillsyn eller
har fatt instruktioner om hur apparaten ska anvdandas pa ett sdkert sitt och ar inférstadda med riskerna.
Barn ska inte leka med apparaten. Rengéring och anvandarunderhall far inte utféras av barn utan tillsyn.

- Apparaten ska endast anviandas med stromtillférselenheten som levereras med apparaten.
- Apparaten innehaller batterier som endast far bytas av experter.

- Barn ska inte leka med denna produkt. Se till att barn och husdjur halls pa sakert avstand fran
robotdammsugaren medan den ar igang.

- Om néatsladden dr skadad maste den bytas ut mot en speciell sladd eller enhet som finns tillgénglig fran
tillverkaren eller dess serviceverkstad.

- Anvand inte robotdammsugaren i ett omrade upphangt éver marknivan utan en skyddande barriar.
- Placera inte robotdammsugaren upp och ner. Flytta inte robotdammsugaren genom att anvdanda dess
LDS-lasersensorlock, lock eller stotfangare som handtag.
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- Anvand inte robotdammsugaren vid en omgivningstemperatur 6ver 40 °C eller under 0 °C eller pa ett golv

med vatskor eller klibbiga @mnen.

- Installera, ladda eller anvand inte denna robotdammsugare utomhus, i badrum eller i narheten av en pool.

- Fara kan uppsta om apparaten kor 6ver natsladden.

- Ta bort 6mtaliga eller sma féremal fran golvet for att forhindra att robotdammsugaren stéter till och skadar

dem.

- Forvara rengoringsverktyget utom rackhall fér barn.

- Placera inte barn, husdjur eller andra foremal ovanpa robotdammsugaren, oavsett om den ar stillastdende

eller ror sig.

- Hall har, fingrar och andra kroppsdelar borta fran robotdammsugarens sugdppning.

- Anvand inte robotdammsugaren for att rengéra brinnande @mnen.

- Dammsug inte upp harda eller vassa foremal.

- Du maste ta ut kontakten fran uttaget innan rengéring och underhall av apparaten.

- Torka inte av denna robotdammsugare eller laddningsdockan med en vat trasa och skolj inte avdem med

nagon vatska. Efter att tvattbara delar rengjorts maste dessa torkas noggrant innan de installeras pa nytt
och anvands.

- Se till att robotdammsugaren ar avstangd nar den transporteras och att den om maijligt férvaras i
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- Anvand denna produkt i enlighet med instruktionerna i bruksanvisningen. Anvandare ar ansvariga for
forlust eller skada som uppstar pa grund av felaktig anvandning av denna produkt.

Batterier och laddning
VARNINGAR:

- Anvand inte nagot batteri, elsladd eller laddningsdocka fran nagon tredje part. Robotdammsugaren kan
endast anvandas med laddningsdockan modell CDZ2101.

- Anvandaren behdver inte gora nagot for att skifta laddningsdocka mellan 50 Hz och 60 Hz, produkten
anpassar sig automatiskt.

- Forsok inte ta isdr, reparera eller modifiera batteriet eller laddningsdockan pa egen hand.
- Placera inte laddningsstationen nara en varmekalla.
- Anvand inte en vat trasa eller vata hander for att torka eller rengdra dockans laddningskontakter.

- Om robotdammsugaren inte kommer att anvandas under en langre tid, ladda den helt, stang sedan av den
och férvara den pa en sval, torr plats. Ladda robotdammsugaren minst en gang var tredje manad for att
undvika att batteriet laddas ur for mycket.

- Litiumjonbatteripaketet innehaller amnen som &r skadliga fér miljén. Innan du kasserar
robotdammsugaren ska du forst ta bort batteripaketet och sedan kasta det eller dtervinna det i enlighet
med lokala lagar och regler i det land eller den region det anvands i.

- Nar du tar bort batterierna fran produkten ar det lampligt att kdra slut pa batterierna och se till att din
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produkt ar frankopplad fran strémmen.

1). Ta bort skruven pa botten och ta sedan bort locket.

2). Koppla ur batterikontakten och ta sedan ut batterierna. Skada inte batterifacket for att undvika risk for
personskador.

3). Lamna in batterierna till en professionell atervinningsorganisation.

Lasersakerhetsinformation

- Laserradarn i denna produkt ar klassificerad som en laserprodukt av klass | enligt IEC 60825-1:2014, och
producerar ingen laserstralning som ar skadlig for manniskokroppen.

EU-forsdakran om 6verensstammelse

C Harmed intygar Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. att radioutrustningstypen B105 6verensstammer med direktivet 2014/53/EU.
Den fullstdndiga texten till EU-férsdkran om Gverensstammelse finns pa féljande Internetadress:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
For en detaljerad e-manual, ga till www.mi.com/global/service/userguide
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Produktoversikt

Tillbehor

Forinstallerade tillbehor

Borste Borsthdlje Dammbehallare Vattentank

Andra tillbehor

~L g —

Sidoborste

Rengoringsverktyg Stromkabel
Robotdammsugare

Anteckning: lllustrationerna av produkten, tillbehéren och
anvandargranssnittet i anvandarmanualen ar endast avsedda

som referens. Den faktiska produkten och dess funktioner Moppdyna x 2 Hallare till moppdyna x 2 Laddningsdocka
kan variera pa grund av produktférbattringar. (férinstallerad)
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Robotdammsugare

© d) Strom-/rengdringsknapp

Sla pa/av: Tryck och hallin i tre sekunder
Rengor: Tryck pa for att starta rengdringen nér robotdammsugaren ar
paslagen

) ‘O‘ Dockningsknapp

Tryck for att skicka tillbaka vakuummoppen till laddningsdockan
Aktivera/avaktivera barnlasfunktionen: Tryck och hall in i tre sekunder

g o |ndikator

-Vit: Rengdring/Rengoring slutférd/Fulladdad

- Blinkande vitt: Atervinder till stationen for att ladda/Ompositionerar/
Uppdaterar firmware/Véntar pa anslutning/Ansluter till
Wi-Fi

- Pulserande vitt ljus: Laddning

-Blinkande orange: Fel

- Orange: Wi-Fi dr inte anslutet

Anteckning: Nar robotdammsugaren rengtr eller &tervander till stationen for att ladda kan du
trycka pa valfri knapp for att pausa den.
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Robotdammsugare och sensorer

Stupsensor

LDS-lasersensorlock

LDS-lasersensor Sidoborste o———

+———o Omnihjul

Laddningskontakter

o Stotfangare Borste

\\ Borsthélje

Linjelasersensor %
Huvudhjul ol L N

o —

Borstholjesklamma

7 Huvudhjul

o Lock

Aterstiliningsknapp

o Wi-Fi-indikator
- Pa: Wi-Fi anslutet
- Av: Wi-Fi &r inte anslutet
- Blinkar: Védntar pa anslutning/Ansluter

Dammbehéllare o———

Vattentank o———

Luftutblas/Hogtalare ©

Monteringshal for héllare
till moppdyna

Tryck in och héll under tre sekunder for att aterga till fabriksinstéallningar
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Laddningsdocka Vattentank
Vattenpafyllningséppning

Plugg till vattentank

Signaleringsomrade

Laddningskontakter Vattentankens

lossningsknapp

Strémport

Dammbehallare Moppenhet

Dammbehallarklimma © Moppdynans fastomrade o

Holjeskldmma till dammbehallare ©

Filterklamma

Dammbehallarhélje

Hallare till Moppdyna
moppdyna
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Hur du installerar

Avliagsna skyddande férpackningsmaterial Anslut till ett eluttag
Avldgsna skyddsremsorna fran bada sidorna innan du anvander Placera laddningsdockan néra ett eluttag i ett omrade med bra Wi-Fi-signal.
robotdammsugaren. Anslut sedan laddningsdockan till elnétet.

Montera S|d0b0r3ten Anteckning: Placera inte nagra objekt inom 0,5 meter pa var sida om eller inom 1,5 meter framfér
laddningsdockan.

Montera sidoborsten pa kldmman pa robotdammsugarens undersida.
Placera robotdammsugaren

Na&r du placerar robotdammsugaren pa den automatiska laddningsstationen, slas
den automatiskt pa och borjar ladda. Indikatorn slocknar efter ca 10 minuters
laddning. Ladda robotdammsugaren helt innan den anvénds for forsta gangen.

Sidoborstklamma °

Anteckning: Se till att laddningskontakterna pa robotdammsugaren och dockan ar helt i linje med
varandra.
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Sa anvander du

Ansluta med Mi Home-/Xiaomi Home-appen

Denna produkt fungerar med Mi Home-/Xiaomi Home-appen*. Anvand Mi
Home-/Xiaomi Home-appen for att styra din enhet och interagera med andra
smarta hemenheter.

Skanna QR-koden for att ladda ned och installera appen.
Du kommer att skickas till anslutnings instdllningssida
om appen redan finns installerad. Eller s6k efter "Mi
Home/Xiaomi Home" i app store for att ladda ned och
installera den.

Oppna Mi Home-/Xiaomi Home-appen, tryck pa @ i det
ovre hogre hornet och folj sedan anvisningarna for att
lagga till din enhet.

5812D4E4

* Denna app kallas Xiaomi Home-appen i Europa (forutom Ryssland). Namnet pa
appen som visas i din enhet boér anvdndas som standard.

Anteckningar:

- Den har robotdammsugaren fungerar med Mi Home-/Xiaomi Home-appen och stdder Android
44 0chi0S10.0 eller senare.

- Endast 24 GHz Wi-Fi-natverk stods.

- Versionen av appen kan ha uppdaterats. Folj instruktionerna baserat pa den aktuella
appversionen.

Aterstall Wi-Fi

Om anslutningen mellan telefonen och robotdammsugaren har gatt férlorad pa grund
av omkonfigurering av routern, felaktigt I6senord eller liknande foljer du stegen nedan:

1. Vénligen 6ppna locket pa robotdammsugaren sé att du kan se Wi-Fi-indikatorn.

2. Hall ned knapparna () och 00 samtidigt tills du hér en rést som indikerar att
robotdammsugaren véntar pa natverkskonfigurationen.
3. Né&rWi-Fi-indikatorn blinkar [angsamt har Wi-Fi-anslutningen aterstéllts.
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Borja rengodra

N&r du trycker p& knappen () pa robotdammsugaren eller p& knappen ()i appen
bérjar robotdammsugaren att rengéra alla omraden, forst runt kanter och viaggar
och sedan i ett s-mo6nster. Nar rengéringen &r klar atervander robotdammsugaren
automatiskt till laddningsdockan for att laddas.

Metod 1: Tryck p& knappen () pa robotdammsugaren for att starta rengéringen.

Anteckningar:

- Innan en rengdringsuppgift ska du se till att robotdammsugaren &r placerad pa laddningsdockan och att den ar
fulladdad. Flytta inte robotdammsugaren under rengéringen.

- Nar du anvinder robotdammsugaren for férsta gangen rekommenderar vi att du foljer efter robotdammsugaren och
tar bort alla hinder pé golvet. Om robotdammsugaren riskerar att fastna eller repa ytan p& mabler pé vissa stéllen kan
du konfigurera begrdnsade omréaden i appen sa att robotdammsugaren inte gér in i de omradena.



Anvanda funktionen Dammsuga och moppa
1. Fukta forst moppdynan och vrid ut éverflodigt vatten. Satt sedan i 3. Tryck pa knappen () pa robotdammsugaren eller anvénd appen fér att fa

moppdynan i hllaren till moppdynan. Montera sedan moppenheten pa robotdammsugaren att utféra uppgiften Dammsuga och moppa.
robotdammsugarens undersida.

Yoo
Ii i
%

2. Oppna luckan pa robotdammsugaren och ta ut vattentanken. Fyll vattentanken 4. Nar robotdammsugaren har slutfért en uppgift och atervander till
med kranvatten och satt i tanken i robotdammsugaren igen. laddningsdockan ska du ta bort moppenheten och tvdtta moppdynorna snarast.

I
S

VARNINGAR:

- Tills&tt inte hett vatten i vattentanken, eftersom det kan orsaka att tanken deformeras.

- For att undvika igenséattning, tillsétt inte rengtringsmedel eller desinfektionsmedel i vattentanken. Anteckning: Om robotdammsugaren inte ska anvéindas under en I3gre tid ska du ta bort

vattentanken och témma den for att forhindra att lukt och mégel uppstar.
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Ateruppta rengdring

Om robotdammsugaren bdrjar fa slut pa batteri under en rengéringsuppgift,
atergér den automatiskt till laddningsdockan for att ladda och &terupptar sedan
stadningen dar den slutade efter att ha laddats tillrackligt.

Pausa

N&r robotdammsugaren &r i drift kan du trycka pa valfri knapp pa
robotdammsugaren for att pausa den. Tryck sedan pa knappen () fér

att ateruppta stddningen. Om du trycker pa knappen (y sa avslutas den
aktuella reng6ringsuppgiften och robotdammsugaren skickas tillbaka till
laddningsdockan.

Anteckning: Plocka inte upp eller flytta robotdammsugaren nar den &r i pauslage da detta
kan orsaka navigationsproblem vilket kan férhindra att robotdammsugaren tar sig tillbaka till
laddningsdockan eller orsaka att kartan gar férlorad.

Sovlage

Efter 10 minuters inaktivitet gar robotdammsugaren automatiskt in i vilolage,
och dess indikator slocknar. Tryck pa valfri knapp pa robotdammsugaren for att
aktivera den.

Anteckning: Om vilotiden &verstiger 12 timmar stédngs robotdammsugaren av automatiskt.
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Uppdatera firmware

Du kan uppdatera firmware via appen. Innan uppdatering, se till att
robotdammsugaren ar pa laddningsdockan och att den har minst 15 % batteri
kvar.

Starta om robotdammsugaren

Om robotdammsugaren slutar svara eller inte kan stingas av, hall ned knappen ()
i15 sekunder for att tvinga den att sténgas av. Hall sedan knappen () intryckt i 3
sekunder for att sdtta pa robotdammsugaren.

Aterstilla fabriksinstéllningar

Om robotdammsugaren inte fungerar som den ska efter att du startat om den
kan du anvdnda ett stift for att trycka pa aterstallningsknappen tills du hér en
rost som indikerar att robotdammsugaren aterstéller fabriksinstéllningar. Detta
aterstéller robotdammsugaren till dess ursprungliga fabriksinstéllningar.




Skotsel och underhall

Sensorer OCh |addn|ngskontakte|’ Du rekommenderas att rengéra varje Borste* bu rekommenderas att rengora varannan vecka.

méanad

Anvand en mjuk trasa for att rengéra alla sensorer och laddningskontakter pa 1. Vénd robotdammsugaren och nyp klammorna for att ta bort borstkapan.
robotdammsugaren: 2. Lyft borsten ur robotdammsugaren och reng6r borstlagren.

3. Anvind det sarskilda reng6ringsverktyget for att klippa bort eventuellt
hartrassel och annat skrap fran borsten.

4. Installera borsten och borstskyddet pa nytt och se till att de sitter fast
ordentligt.

- Kantsensorerna och laddningskontakterna pa robotdammsugarens botten.
- LDS-lasersensorn pa robotdammsugarens éversida.
- St6tfangaren och linjelasersensorerna pa robotdammsugarens framsida.

Anteckning: Du rekommenderas att byta borsten var 6:e-12:e manad fér optimal
rengoringsprestanda.

LDS-lasersensor o Borsthdlje

o Stotfangare Kldmma
o ﬂ%%ﬂ';o Borste
Linjelasersensor Borstlager

= =
(m) a

/
‘

©

[ Stupsensor

©)

Laddningskontakter

SA A

FORSIKTIGHET: Om fér mycket har trasslats in i borsten eller om héret & mycket trassligt, dra
inte i den med vald, eftersom det kan skada borsten.
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Sidoborste* Du rekommenderas att rengtra varannan vecka.

1. Vand robotdammsugaren upp och ner och dra upp sidoborsten for att rengéra
den.
2. Installera sidoborsten pa nytt pa robotdammsugaren.

Anteckning: Du rekommenderas att byta sidoborsten var tredje till sjatte manad fér optimala
rengdringsprestanda.

Om nIhJ ul* Rengér vid behov.

1. Vénd robotdammsugaren och dra ut Hjul
omnihjulet.

2. Ta bort har, smuts och annat skrap fran hjulet
och axeln.

3. Sétt tillbaka hjulet och tryck tillbaka det pa
plats.

Axel

Anteckningar:

- Enliten skruvmejsel eller annat bandverktyg kan anvandas for att forsiktigt fora ut och ta bort hjulet.
- Hjulet kan reng6ras med vatten och séttas tillbaka efter torkning.
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Damm behél | are* Durekommenderas att rengéra varje vecka.

1. Oppna robotdammsugarens lock och tryck pA dammbehallarklamman for att
ta ut dammbehallaren uppat.

Anteckning: For att forhindra att filtret tapps till, tryck latt pA dammbehallaren nar du témmer
innehallet.



Filter* Du rekommenderas att reng6ra varannan vecka.

1. Ta bort filtret ur filterklamman enligt bilden.

2. Rengor filtret och knacka latt filtrets kanter for att ta bort damm och skrap tills
det &rrent.

Anteckning: Forsok inte rengora filtret med en borste eller ett finger.

3. Oppna dammbehallarens lock, fyll dammbehallaren med rent vatten och
stdng dammbehallarens lock. Skaka dammbehallaren frén sida till sida och
hall sedan ut det smutsiga vattnet ur behallaren.

FORSIKTIGHET: Endast rent vatten ska anvandas for att rengora filtret. Anvand inte tvattmedel.

4. Stall dammbehallaren och filtret at sidan for att torka innan aterinstallation.

N
~ .

Anteckning: Torka dammbehaéllaren och filtret ordentligt innan du sétter tillbaka dem.
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Moppdyna* Rengdring efter varje anvandning rekommenderas. Ladd ningsdocka* Rengor vid behov.

Rengor laddningskontakterna och laddningsdockans signalomrade med en

1. Ta bort moppdynan fran sin hallare.
mjuk, torr trasa.

2. Rengor och torka moppdynan.

Batteri

Robotdammsugaren innehaller ett hogpresterande litiumjonbatteripaket. Se
till att det forblir laddad under daglig anvandning for att bibehalla optimala
batteriprestanda.

WV,
KN

Anteckning: Om robotdammsugaren inte anvands under en langre tid, sting av den och stall bort
den. For att forhindra skador fran 6verurladdning bor robotdammsugaren laddas minst en gang var
tredje manad.

Anteckning: Du rekommenderas att byta moppdynan var tredje till sjatte manad for optimala
rengoringsprestanda.
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Felsokning

Problem

Méjlig orsak och I6sning

Vad ska jag gora nar robotdammsugaren
inte startar?

Batterinivan ar lag. Ladda robotdammsugaren helt och hallet och forsok sedan igen.
Den omgivande temperaturen ar lagre &n 0 °C eller hogre &n 40 °C. Kontrollera att temperaturen ligger mellan
0°C och 40 °C nar du anvander robotdammsugaren.

Vad ska jag gora ndr robotdammsugaren
inte laddas?

Kontrollera om ndtsladden &r ordentligt ansluten till bade laddningsdockan och eluttaget och se till att
laddningskontakterna &r rena. Om inte, torka av laddningskontakterna pa bade dockan och robotdammsugaren
med en torr trasa.

Varfér kommer inte robotdammsugaren
tillbaka till dockan for att ladda?

Kontrollera om det finns fér manga hinder runt laddningsdockan, placera dockan pa en plats utan hinder runt den. Se
till att det inte finns nagra hinder inom 0,5 meter pa bada sidor och inom 1,5 meter framfor laddningsdockan. Rengor
dockningsstationens signalomrade.

Vad ska jag gora nar robotdammsugaren
inte fungerar som férvantat?

Sla av robotdammsugaren, och sla sedan pa den igen.

Robotdammsugaren ger ifran sig ett
konstigt ljud.

Ett fraimmande féremal kan ha fastnat i borsten, i sidoborsten eller i ett av huvudhjulen. Stoppa
robotdammsugaren och ta bort eventuellt skrép.

Varfor rengor inte robotdammsugaren lika
effektivt som tidigare, eller ldmnar kvar
damm?

Kontrollera om dammbehallaren &r full, om sé ar fallet tom den. Kontrollera dessutom filtret och rengér det vid
behovs, och kontrollera &ven om det finns nagot lindat runt ndgon av borstarna.

Nétverkskonfigurationen misslyckades.

Wi-Fi-losenordet &r fel. Se till att ange korrekt I6senord.

Bytt till ett 2,4 GHz-natverk. 5 GHz-natverk och féretagsroutrar stods fér ndrvarande inte.

Se till att robotdammsugaren stannar inom ett omrade med bra Wi-Fi-tédckning.

Robotdammsugaren dr kanske inte i tillstandet Véntar pa anslutning. Stédng och 6ppna appen igen, och folj
stegen for natverkskonfigurering igen.
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Problem

Méjlig orsak och [6sning

Varfor utfor inte robotdammsugaren den
planerade rengdringen?

Kontrollera om batterinivan &r tillrdcklig. Robotdammsugaren maste ha en batteriniva pa 15 % eller mer for att
starta en schemalagd rengoring.

Moppdynan &r inte tillrackligt blGt.

Kontrollera om tanken har tillrdckligt med vatten.
Fukta moppdynan och vrid ut 6verflodigt vatten fére moppning.
Folj instruktionerna i anvdndarmanualen fér att montera moppdynorna korrekt.

Moppdynan é&r for bl6t.

Fukta moppdynan och se till att vrida ut 6verflodigt vatten.
Se till att pluggen till vattentanken ar ordentligt stdngd.

Forbrukar robotdammsugaren el nar den
ldmnas vid dockan efter fulladdning?

Nér robotdammsugaren ldmnas vid dockan kommer den att férbruka en liten mangd elektricitet for att lata
batteriet bibehalla optimal prestanda i vilolage.

Varfor aterupptar inte robotdammsugaren
rengoringen efter laddning?

Robotdammsugaren aterupptar inte rengéringen i stor ej-lage eller efter att manuellt aterforts till dockan for att
laddas.

Robotdammsugaren atergar inte till
laddningsdockan efter att ha flyttats.

En flyttning av robotdammsugaren kan gora att den omplacerar sig eller kartlagger om sin omgivning. Om
robotdammsugaren ar for langt fran laddningsdockan kanske den inte kan atervdanda automatiskt pa egen hand,
och i sadana fall maste du placera robotdammsugaren manuellt pa laddningsdockan.

Moppdynan roterar inte.

Moppdynan kan ha fastnat i ett frimmande objekt. Ta bort det fraimmande objektet och férsok igen.




Specifikationer

Robotdammsugare Laddningsdocka
Namn Robotdammsugare Modell CDz2101
Modell B105 Artikelns

Artikelns dimensioner

350 = 350 x 97 mm

. . 130 x 126 x 93 mm
dimensioner

Batteri

4800 mAh (Faktisk kapacitet)

Nominell ingang 100-240V ~50/60Hz0,5 A

Laddningstid

Cirka 6 timmar

Nominell utgang 19,8V—1A

Nettovikt 38k
(Robotdammsugare) kg
Nettovikt (med tillbehor) 4,6 kg

Kompatibel med

Android 4.4 och i0S 10.0 eller nyare

Tradl6s anslutning

Wi-Fi IEEE 80211 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Méarkspanning

144V —

Nominell effekt

55W

Driftfrekvens

2400-2483,5 MHz

Max uteffekt

<20dBm

Under normala anvandningsférhallanden ska denna utrustnings antenn hallas
pé ett avstand av minst 20 cm fran anvdndarens kropp.

Information om avyttring och atervinning av elektroniskt avfall

med osorterat hushallsavfall. Du bér istéllet skydda méanniskors hélsa och miljon genom att Iamna in ditt el- och elektronikavfall till de insamlingsstationer

E Alla produkter mérkta med den har symbolen &r el- och elektronikprodukter (WEEE i enlighet med direktivet 2012/19/EU) och far inte avyttras tillsammans

for atervinning av el- och elektronikutrustning som tillhandahalls av statliga eller lokala myndigheter. Korrekt avyttring och atervinning bidrar till att minska
BN negativa konsekvenser fér miljén och ménniskors hilsa. Kontakta installatéren eller de lokala myndigheterna fér mer information om dessa insamlingsplatser
och vilka villkor som géller.
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